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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego p. t.: ,,Przebudowa Publicznego Przedszkola w
Naramicach, Naramice 125, 98-350 Biata, dz. nr geod. 537, obr¢b 0014 Naramice, gm. Biata”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikacje opracowano w oparciu o:
- umowe zawartg pomiedzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robot opracowane w firmie ZNB “INBUD” Piotr Woszczyk z Wielunia
w 2025r.

- katalog pt. Wspdlny Stownik Zamoéwien

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.09.2020 r w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz. U. Z 2022 r. poz. 1679), specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. z dnia 2021 r. poz. 2454)

0.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Wspolnota Mieszkaniowa Rézana 3 jako Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanego nadala nastepujaca
nazwe: ,,Przebudowa Publicznego Przedszkola w Naramicach, Naramice 125, 98-350 Biata, dz. nr geod. 537, obrgb 0014
Naramice, gm. Biata”

Przedmiot i zakres robét budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchodzi przebudowa budynku o nastepujacym zakresie rzeczowym:

a) Roboty budowlane:

- wykonanie rob6t murowych,

- wykucie otwordéw w $cianach zewngtrznych oraz dzialowych,

- zamurowanie otworéw drzwiowych zewnetrznych i wewnetrznych,
- wyburzenie $cianek dzialowych,

- wymurowanie §cianek dziatowych,

- wykonanie suchej zabudowy z plyt g-k,

- wykonanie tynkow wewngetrznych,

- wykonanie gladzi gipsowej wraz z malowaniem $cian i sufitow,
- wykonanie posadzek z ptytek ceramicznych,

- licowanie $cian z ptytek ceramicznych,

b) Roboty instalacyjne elektryczne:
- demontaz istniejacego o$wietlenia, gniazd wtykowych oraz przewodow elektrycznych
- wykucie bruzd pod przewody elektryczne oraz ich montaz
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- montaz gniazd wtyczkowych, przelacznikdéw i oswietlenia

c) Roboty instalacyjne sanitarne:

- demontaz przyborow sanitarnych oraz orurowania
- wykonanie podej$¢ pod przybory sanitarne

- montaz przyboréw sanitarnych

1.2.  Opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.

Prace towarzyszace obejmuja:

a) wykonanie nizej wymienionych badan powykonawczych (nalezy do Wykonawcy) :

- skutecznosci wentylacji

Roboty tymczasowe obejmuja:

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecza —nalezy do obowigzku Wykonawcy

b) postawienie obiektow kubaturowych zaplecza biurowo — socjalnego na okres budowy — nalezy do obowigzkow
Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotyczace lokalizacji inwestycji.

Prace budowlane dotycza budynku Publicznego Przedszkola w Naramicach, Naramice 125, 98-350 Biata, dz. nr geod. 537,
obreb 0014 Naramice, gm. Biata.

1.4.2. Organizacja robdt budowlanych i inzynieryjnych.

Wykonawca robdt przed realizacja winien opracowac:

- plan BIOZ




STR. 4

CZESC OGOLNA

0.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

(wymagania wspolne dotyczace wszystkich robét budowlanych

objetych przedmiotem zamdéwienia)

DZIAL. ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej ST sa wymagania wspdlne dotyczace wykonania i odbioru robot przebudowy Publicznego
Przedszkola w Naramicach, Naramice 125, 98-350 Biata, dz. nr geod. 537, obr¢b 0014 Naramice, gm. Biala.
1.2. Podstawa opracowania
Ogolng specyfikacj¢ techniczng opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwestorem.
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowiazujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestach , §wiadectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonania i odbioru robot budowlano— montazowych, literaturze techniczne;j.
1.4. Wspélne wymagania dotyczace robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentacji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w catosci lub w takich fragmentach, ktore sa niezbedne do realizacji
zadania zgodnie z przyjetym programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednym egzemplarzu :
e dokumentacje projektows,
1.4.2.0bowigzki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobowigzany do wykonania robot zgodnie z projektem.
1.4.2.2. Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy w zadawalajagcym stanie i porzadku od
momentu przyjecia do czasu odbioru koncowego. W miar¢ postepu robodt plac budowy i jego otoczenie powinno byé
uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcji, zbednego sprzetu i zanieczyszczen.
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo robot.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca :
e umieszcza tablice zawierajace podstawowe informacje o budowie. Tres¢ informacji i lokalizacj¢ tablic
Wykonawca ustala wedtug zarzadzenia (1)
e uzgodnienia z Inwestorem zabezpieczenie robot w okresie trwania budowy. Instaluje tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak : ogrodzenia
1.4.2.4. Wykonawca przestrzegaé bedzie zasad ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego obregbem. W
szczegblnosci Wykonawca powinien podjaé odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed :
e zanieczyszczeniem S$ciekow wodnych i gleby pylami, paliwem, olejami, materialami bitumicznymi,
chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pylami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
e mozliwo$cig powstania pozaru,
e  niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu budowy.
1.4.2.5.Wykonawca ponosi peing odpowiedzialno$¢ za opiek¢ nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do budowy
materiatami oraz zgromadzonym na placu budowy sprzetem w okresie od przyjecia placu budowy do odbioru koncowego
robot.
1.4.2.6. Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej Iub
prywatnej.
1.4.2.7.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca powinien zapewni¢ zatrudnionemu na budowie personelowi
odpowiednie urzadzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla
zdrowia.
2.0. MATERIALY.
Wszystkie uzyte do wykonania robot materialty powinny posiada¢ krajowa deklaracje zgodnosci z Polska Norma
Wyrobu lub aprobata techniczng. Producent wyrobow sktada taka deklaracje na swoja odpowiedzialnosc.
Wykonawca jest zobowiazany do skladowania i przechowywania materiatléw w sposob zapewniajacy ich wlasciwa jakos$¢ i
przydatnos¢ do robét.
Materiaty powinny by¢ sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wymogoéw bezpieczenstwa i z
mozliwo$cig pobrania reprezentatywnych probek. Szczegélne zasady obowigzujg dla sktadowania i przechowywania
materiatow budowlanych.
Materiaty ktorych jakos$¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktorych zachodzi watpliwosé pod wzgledem jakosci, powinny
by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatow nalezy przerwac.
3.0. SPRZET I MASZYNY.
Dobér sprzetu i maszyn do wykonania robot przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jakos¢ robot okreslona
w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technicznych i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczegdlng uwage nalezy zwrédci¢ na dobor srodkéw transportu do przewozu srodkéw chemicznych, paliw, styropianu.
Srodki transportu powinny posiada¢ wyposazenie specjalne w zaleznosci od rodzaju przewozonego tadunku.
4.2. Ograniczenia obciazenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowac¢ si¢ do obowigzujacych ograniczen obciagzen osi pojazdow podczas transportu materialow
po drogach publicznych poza granicami placu budowy a takze w jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi PN, dokumentacjg projektowa,
wymaganiami
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technicznymi i ST dla poszczegodlnych rodzajow robot wyszczegélnionych w projektach  wykonawczych i
przedmiarach
rob6t. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$é za jakos¢ wykonania wszystkich elementow i rodzajow robot
wchodzacych w sktad zadania budowlanego. Wykonanie kazdego rodzaju robdt powinno by¢ odnotowane w dzienniku
budowy, ewentualniec w protokole odbioru, w dokumentach badan i pomiarow.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia
nastepujacych dokumentow budowy :
e dziennika budowy,
e certyfikatow i aprobat technicznych wbudowanych elementéw budowlanych,
e protokotow odbioru robot.
o  ksigzki obmiaréw
Pomiary i wyniki badan musza by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez Wykonawce i Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pieczecia Inwestora z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania
wydarzen zaistniatych na budowie w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inwestorem , Wykonawcg i Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i chronologicznie w odniesieniu do wystepujacych na
budowie przypadkéw wymagajacych odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ zaopatrzony w dat¢ i podpis osoby dokonujacej zapisu z podaniem imienia
i nazwiska stanowiska stuzbowego oraz nazwy instytucji, ktora reprezentuje.
Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy przyshuguje réwniez :
e przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,
e osobom wchodzacym w sktad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezpieczenstwa wykonywania
rob6t budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalezy do obowigzkéw Kierownika Budowy.
6.0. KONTROLA I BADANIE WYROBOW I ROBOT.
6.1. Ogélne wymagania dotyczace jakosci robot.
Za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robdt oraz ich zgodno$¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robét.
6.1.1.Do obowiazkéw Wykonawcy w zakresie jakosci materiatow miedzy innymi nalezy :
o wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatdéw odpowiedniej jakosci,
e przestrzeganie takich warunkow transportu i przechowywania materiatow ktore zagwarantuja zachowanie ich
jakosci i przydatnosci do planowanych roboét,
e okreslenie i uzgodnienie takich warunkow dostaw (wielkosSci i czestotliwos$ci), aby mogta by¢ zapewniona
rytmiczno$¢ robot,
e prowadzenie systematycznej kontroli jako$ci otrzymywanych materiatow,
e zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoczeciem robdt takiej ilo§ci materiatdw, ktora pozwoli zrealizowac
je w sposéb plynny.
Wszystkie wykonane roboty i uzyte materialy powinny by¢ zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specyfikacja techniczna.
6.2. Koszty badan kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane przez Inwestora za niewiarygodne, to moze on
zazadac¢ powtdrzenia badan. Jezeli wyniki si¢ potwierdza i spelnia wymagania PN to koszty tych badan ponosi Inwestor. W
przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR ROBOT.
Przedmiar rob6t wykonano wg zasad podanych w odpowiednich Katalogach Nakladéw Rzeczowych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbiodr robot jest to ocena robdt wykonanych przez Wykonawce przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podzial odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.
Jest to finalna ocena ilosci i jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji zanikajg lub ulegajg zakryciu
8.1.2. Odbidr czegsciowy.
Jest to ocena ilosci 1 jakosci wykonanych robot, stanowiacych zakonczony odrgbny element konstrukcyjny , budowlany itp.
wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbidr koncowy.
Jest to ocena ilosci i jakos$ci cato$ci wykonanych robot, wchodzacych z zakres zadania budowlanego, wraz z dokonaniem
koncowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiodr ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jako$ci elementow robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robét.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbiorow czesciowych i odbioru koncowego nastgpujace dokumenty :
e dokumentacj¢ projektowa i ST,
e dziennik budowy
e certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elementow konstrukcyjnych i budowlanych
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e dokumentacj¢ powykonawcza,

8.3. Badania i pomiary w odbiorach robét.

8.3.1. Podstawe do oceny jako$ci i zgodnosci odbieranych robét z dokumentacja projektowa sa badania i pomiary

wykonywane zaréwno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu robot oraz ogledziny podczas dokonywania odbioru.

8.3.2. Podstawe do odbioru sg ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokonywane przez laboratorium,

zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane przez komisje odbioru.

8.4. Zgloszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy.

8.5. Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Jako$¢ i ilo§¢ zakonczonych robot komisja

stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja sprawdza zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa i ST.

8.6. Jezeli komisja stwierdza, ze jako$¢ wykonanych robdt nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji

projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji lecz nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacji obiektu, to dokonuje

potracen jak na wady trwale.

8.7. Jezeli komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST, to wylacza

te roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE - PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH

ASORTYMENTOWYCH.

1) Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994 r w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjne;j.

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych

oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,poz. 2041).

3) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkady W-wa 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.

01. ROBOTY TYNKOWE (wewnetrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru zwigzane z
uzupelieniem tynkdéw po rozbidrkach oraz zamurowaniach otwordéw drzwiowych i okiennych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czg§¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmuja nastgpujace czynnosci :
-sprawdzenie wykonania robot instalacyjnych podtynkowych , zamurowania przebi¢i bruzd oraz obsadzenia
oscieznic drzwiowych
-mur winien by¢ wykonany na niepelne spoiny ( 100715 mm od lica muru)
-oczyszczenie podtoza z kurzu szczotkami, usunigcie plam z rdzy i substancji tlustych ( przez zmycie 10%
roztworem szarego mydta)
-nadmiernie suchg powierzchni¢ muru zwilzy¢é wodg bezposrednio przed naniesieniem zaprawy
-stosowa¢ zapraw¢ cementowo-wapienng o konsystencji 9111 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub.
3004 mm)
-pod ptytki stosowaé tynk dwuwarstwowy (kat. III)
2.0. MATERIALY.
Materialy wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZET I MASZYNY.
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkarskie , wzorniki , faty , mieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzie nastgpujace grupy czynnosci :
-wyznaczenie lica powierzchni tynku na $cianach, wykonanie obrzutki S$cian, wykonanie narzutu na
powierzchni¢ $cian, wykonanie gladzi wraz z zatarciem, wykonanie o$cieznicy , wyskokow , wnek.
6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub. 314 mm. Narzut powinien by¢ nanoszony po zwigzaniu zaprawy
obrzutki. Podczas wyréwnywania nalezy warstwe narzutu dociskaé pacg przesuwang stale w jednym kierunku.
Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapienna 1:1:5
GladZz nalezy nanosi¢ przed zwigzaniem zaprawy narzutu. Stosowal zaprawg¢ cementowo-wapienng 1:1:2 o
konsystencji 77710 cm ,,zsp” z drobnym piaskiem przesiewanym o uziarnieniu 0,25770,5 mm. Zatarcie na gladko
packa drewniang.
7.0. OBMIAR ROBOT.
Wg. wymagan wspélnych )
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego wpisow do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Nie wystepuja.
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkow zwyktych.

02. OKLADZINA SCIENNA (glazura)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru zwigzane z
oktadzinami $cian ptytkami ceramicznymi.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze$¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.

Roboty obejmuja nastepujace czynnosci :
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zerwanie istniejgcych ptytek

wykonanie tynku i uzupetien tynkow

sprawdzenie podtoza

podloze nalezy zagruntowac srodkiem gruntujagcym

na zagruntowane podloze nanie$¢ warstwe kleju

nastgpnie mocowac ptytki ceramiczne

przerwy mie;dzypiytkowe za spoinowac zaprawg spoinujaca

umocowac listwy wykonczeniowe

2. 0 MATERIALY.

- §rodek gruntujacy, klej do ptytek, ptytki, zaprawa spoinujaca, listwy wykonczeniowe
3.0. SPRZET 1 MASZYNY.

packi zgbate szpachelki, przecinarka, szlifierka

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Proces technologiczny obejmuje w zasadzie nastgpujace grupy czynnosci :
wykonanie rozbiorek istniejacych oktadzin

uzupetnienie tynkow

wykonanie gruntowania $cian

naniesienie warstwy kleju

przyklejenie plytek

zamocowanie listew wykonczeniowych

za spoinowanie plytek

6. 0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Odchylenie krawedzi plytek od poziomu lub pionu lub ptaszezyzny Sciany nie powinno by¢ wigksze niz 2mm.
7.0. OBMIAR ROBOT.

Wg. wymagan wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Nie wystepuja.

gRhopPRONDE

NogokwhpE

03. SCIANY DZIALOWE I OBUDOWA Z PLYT G-K
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji
obudowy instalacji w-k ptyta G-K oraz $cianki dziatowe z ptyt G-K.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja teOOchniczna jest stosowana jako istotna cze$§¢ dokumentacji technicznej przy realizacji i odbiorze
robot wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmuja nastgpujace elementy:
- montaz obudowy i $cianek dzialowych z G-K
2.0. MATERIALY.
- ptyty G-K gr. 12.5mm zwykle i ogniodporne
- ksztattowniki stalowe profilowane U
- ksztattowniki stalowe profilowane C
- kotki do wstrzeliwania
- blachowkrety
- gips budowlany szpachlowy
- tadma perforowana
3.0. SPRZET 1 MASZYNY.
Poziomica uniwersalna
4.0. TRANSPORT.
samochod dostawczy
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wytrasowa¢ miejsce montazu obudowy. Zamocowac¢ profil stalowy U i C za pomoca kotkéw wstrzeliwanych,
przymocowac plyte g-k, przygotowaé zaprawe gipsowa, zaszpachlowac potaczenia plyt i styki, zabezpieczy¢ spoiny tasma
papierowa, zaszpachlowac i oszlifowaé polgczenia.
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW I ROBOT.
Sprawdzenie prawidlowo$ci usytuowania, polaczen i zamocowania ksztattownikow,wyspoinowania stykow ptyt G-K.
7.0. OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspolnych.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
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Roboty objete ST odbiera inspektor nadzoru.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.

Nie wystepuja.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja ITB nr 222 Wymagania techniczno-uzytkowe dla lekkich $cian dziatowych w budownictwie ogdlnym.

04. ROBOTY MALARSKIE EMULSYJNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
malarskich wewnetrznych farbami emulsyjnymi
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze$¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu , realizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmuja nastgpujace czynnosci :
a) sprawdzenie zakoficzenia wszystkich robét instalacyjnych
b) zeskrobanie starej farby
¢) wykonania zagruntowania i pierwszego malowania
d) wykonanie drugiego i trzeciego malowania .
2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewnetrzna - kolory pastelowe (wedlug zapisu w opisie technicznym)
3.0. SPRZET I MASZYNY.
Gtadzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice stalowe , pedzle , odkurzacz , tawkowiec , agregat do
natryskiwania farby: r¢czny i mechaniczny , aparaty elektromagnetyczne , drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Malowanie wykonuje si¢ trzykrotnie naktadajac krzywo cienkie warstwy za pomoca pedzla, watka malarskiego lub
pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Powierzchnie powlok powinny by¢ bez uszkodzen , smug , przeswitow , plam i1 §ladéow pedzla. Nie dopuszcza sig
pckania , luszczenia si¢ powtoki , odstawania od podtoza oraz widocznych tgczen i poprawek. Dopuszcza si¢
chropowatos$ci powloki odpowiadajacg rodzajowi faktury pokrywanego podtoza. Powloki powinny by¢ odporne na
tarcie tkaning i dawa¢ matowy wyglad pomalowanej powierzchni.
7.0. OBMIAR ROBOT.
Wg. wymagan wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisow do dziennika budowy.
- sprawdzenie materialow na podstawie zataczonych deklaracji zgodnosci
- sprawdzenie wygladu zewnetrznego jak w p. 6
- sprawdzenie zgodnosci barwy powloki z wzorcem
- sprawdzenie potysku
sprawdzenie przyczepnosci powlok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Nie wystepuja.
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi

05. ROBOTY PODLOGOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem posadzek z ptytek Gres i ptytek przemystowych

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze¢$¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych specyfikacjg techniczng.

Roboty obejmujg nastepujace czynnosci :

zerwanie starej wyktadziny z tworzywa sztucznego

skucie podtoza

zagruntowanie podtoza

wyroéwnanie posadzki warstwa wyrownawcza

zagruntowanie podtoza

przygotowanie podtoza do przyklejenia ptytek Gres i ptytek przemystowych

ouhkhwnE
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7. przyklejenie ptytek Gres i przemystowych

8. montaz listwy wykanczajacej

2.0. MATERIALY.

ptytki Gres, ptytki przemystowe, klej do ptytek, zaprawa spoinujaca, listwa wykanczajaca

3.0. SPRZET 1 MASZYNY.

narzedzia do cigcia plytek, aparat elektryczny do mierzenia wilgotnosci podkladéw, szpachle do nanoszenia klejow,

pace zgbate

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Technika wykonania posadzki z ptytek obejmuje nastepujace czynnosci:

- zerwanie starej wykladziny PCW, skucie istniejacego Gresu, skucie podtoza do gl. od 3 do Scm. zagruntowanie
podloza, wyrownanie podtoza, przygotowanie powierzchni pod przyklejenie ptytek przez nalozenie kleju na podktad
przy uzyciu szpachli stalowej, przyklejenie ptytek , za spoinowanie przerw mig¢dzy plytkami, montaz cokolika z
ptytek Gres, wykonczenie stykow posadzki z cokolikiem przez zamocowanie listwy wykanczajacej

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Doktadno$¢ wyrdéwnania goérnej powierzchni podtoza sprawdza¢ tata o dlugosci 2 m. Odchylenia od plaszczyzny w

dowolnym miejscu nie moga by¢ wicksze niz 3 mm na dlugosci taty. Wilgotnos¢ podkladu nie moze by¢ wigksza

niz 3%, a jego wytrzymato§¢ R min = 12 MPa. Podklad winien on by¢ czysty i trwaly. W przypadku wigkszych
odchylen w badanych ptaszczyznach winien byé dodatkowo wyréwnany masa wygladzajaca.

Szczeliny dylatacyjne w podkladzie powinny by¢ wykonane w miejscach dylatacji, w progach drzwiowych i co 5

m w pomieszczeniach wiekszych niz 30 m?

7.0. OBMIAR ROBOT.

Wg wskazan wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego sprawdzajac :

1. rodzaj uzytych materiatlow

2. wyglad zewnetrzny podtogi oraz jej rownosci

3. szeroko$¢ 1 prostolinijno$¢ spoin , odchylenie od prostej winno by¢ nie wigksze niz 1 cm na dhlugosei
pomleszczenla

4, prawidlowo$¢ wymaganych spadkéw, w pomieszczeniach o takich wymogach

5. doktadnos$¢ i staranno§¢ wykonczenia posadzki zaré6wno na calej powierzchni jaki przy $cianach

6. jako$ci zakotwienia elementoéw obramowujacych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Nie wystepuja.
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

06. DRZWI
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace drzwi wraz z ich osadzeniem w $cianach.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cz¢$¢ dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, realizacji i
odbiorze robot wymienionych w p 1.1
1.3. Zakres robot objetych specyﬁkacm techniczna.
Roboty obejmuja nastgpujace czynnosci:
- wykucie starych drzwi
- poszerzenie otworow
- wykonanie pomiaru otworéw drzwiowych z odpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie drzwi u producenta
- przewiezienie elementéw na plac budowy
- zamontowania drzwi w istniejacych otworach
- uszczelnienie styku ramy ze $ciang
wymiana skrzydet drzwiowych
2 0. MATERIALY.
Drzwi wewnetrzne ptytowe pelne oraz z otworami nawiewnymi do WC.
3.0. SPRZET 1 MASZYNY.
Sprzet specjalistyczny do montazu drzwi.
4.0. TRANSPORT.
Samochodowy, reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Drzwi dostarcza si¢ na budowe w stanie ostatecznie wykonczonym. Na czas wykonywania uszczelnien oraz podczas
prowadzenia robo6t malarsko — tynkarskich powinny by¢ ostonigte folig ochronng lub tasma malarska.
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Do zamontowania o$cieznicy w o$ciezu stosowac rozpierane kotwy lub wkrety zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna

dlugo$¢ zaglebienia tacznika wynosi 120 mm - dla $cian z cegly.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

etapl — na zgodno$¢ elementow z aprobatg techniczng

etapll — roboty ulegajace zakryciu , podparcie progdéw, zamontowanie o$cieznic, uszczelnienie luzow

etap Il — cechy geometryczne oscieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzen ram, szyb i oku¢,zamykanie skrzydet bez
zacie¢, brak samoczynnego zamykania si¢ lub otwierania ( pod ci¢zarem wilasnym), zamkniete skrzydla winny
dolegaé do oscieznicy rownomiernie.

7.0. OBMIAR ROBOT.

Wg. wymagafi wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisow do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.

Nie wystepuja roboty tymczasowe i prace towarzyszace.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Odpowiednie aprobaty techniczne.

07. OKNA
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace okien wraz z ich osadzeniem w $cianach.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze¢$¢ dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, realizacji i
odbiorze robot wymienionych w p 1.1
1.3. Zakres robét objetych specyﬁkacm techniczna.
Roboty obejmujg nastgpujgce czynnosci:

- wykonanie pomiaru otworéw okiennych z odpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie okien u producenta
- przewiezienie elementéw na plac budowy
- demontaz istniejacych okiennej
- zamontowania okien w istniejacych otworach
uszczelnienie styku ramy ze $ciang

2 0. MATERIALY.

Okna z PVC o parametrach techniczno — uzytkowych:

wsp. infiltracji powietrza a -= 0,5+1.0 m3/(h m daPa??) dla pomieszczen z went. grawitacyjna

- ugiecie elem. od obc. wiatrem <1/300 odlegtosci migdzy punktami zamocowan

- izolacyjno$¢ cieplna Uk < 0,9W/m2K

- izolacyjnos¢ akustyczna Rw =30 dB

trwalos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamknigcia skrzydta

3.0. SPRZET I MASZYNY.

Sprzet specjalistyczny do montazu okien.

4.0. TRANSPORT.

Samochodowy, reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Okna dostarcza si¢ na budowe w stanie ostatecznie wykonczonym. Do zabudowania okien skrzydta si¢ zdejmuje. Na czas
wykonywania uszczelnien oraz podczas prowadzenia rob6t malarsko — tynkarskich okna powinny by¢ ostonigte folig
ochronng lub taséma malarskg. Do zamontowania o$cieznicy w o$ciezu stosowac rozpierane kotwy lub wkrety
zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna dtugos¢ zaglebienia tacznika wynosi 120 mm - dla $cian z cegly
6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

etapl — na zgodnos¢ elementéw z aprobatg techniczng

etapll — roboty ulegajace zakryciu , podparcie progoéw, zamontowanie oscieznic, uszczelnienie luzow

etap Il — cechy geometryczne o$cieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzen ram, szyb i oku¢,

zamykanie skrzydet bez zacig¢¢, brak samoczynnego zamykania si¢ lub otwierania ( pod cigzarem

wiasnym), zamkniete skrzydta winny dolega¢ do o$cieznicy rOwnomiernie.

7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.

Wg wymagan wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisow do dziennika budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.

Nie wystepuja roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Odpowiednie aprobaty techniczne.
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08. INSTALACJE ELEKTRYCZNE, OSWIETLENIOWE
1.0. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
instalacji elektrycznych.
1.2. Zakres robét objetych specyﬁkacja techniczng.
Roboty obejma nastepujace czynnosci :
wykonanie otworow $lepych i umieszczenie kotkdow rozporowych
- przygotowania podtoza dla mocowania opraw o$wietleniowych
- montazu opraw o$wietleniowych
- wykonania otworéw pod osprzet instalacyjny
- montazu sprz¢tu instalacyjnego tj puszek , rozgaleznikéw , wylacznikow , gniazd
- wykucie bruzd
- ulozenia przewodow kabelkowych
- czeSciowa wymiang istniejagcego osprzetu
badania stanu izolacji ulozonych przewodow
2 0. Materialy.
- przewody o izolacji polwinitowej , 750 V
- oprawy o$wietleniowe
osprzet instalacyjny
3 0. Sprzet .
Wiertarka , szlifierka , wkretaki , spawarka transformator.do 500A, mierniki uniwersalne dla instalacji elektrycznych
4.0. Transport.
Samochod dostawezy 0,9 T,
5.0. Wykonanie robot.
- przewodow uktadanych pt
- utozy¢ przewody w bruzdach , tynku
- wyznaczy¢ miejsca mocowania opraw oswietleniowych
- wyznaczy¢ miejsca mocowania osprzetu instalacyjnego
- dokona¢ montazu elementow instalacji
- dokona¢ potaczen w instalacjach wg dokumentacji w stanie beznapigciowym
- dokona¢ pomiaréw w stanie napigciowym
- pomiary zawrze¢ w protokotach dla poszczegdlnych instalacji
- wyniki pomiaré6w w postaci protokotéw przekazaé Inwestorowi
6.0. Kontrola jakos$ci robot.
Skontrolowaé¢ wykonane roboty poprzez sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczng
7.0. Obmiar robot.
Jednostkami przedmiaru robo6t sg :
- dla montazu opraw os$wietleniowych — szt
- osprzetu - Szt.
- dla uktadanych przewodow — mb.
8.0. Sposéb odbioru robot.
Roboty instalacji elektrycznej odbiera Inspektor na podstawie dokumentacji wraz z zapisami i dodatkowymi ustaleniami
zawartymi w Dzienniku budowy.
9.0. Przepisy zwiazane.
PN-84/E-02033 — o$wietlenie wnetrz $wiattem elektrycznym,
PN-IEC 60364-4 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa,
PN-IEC 60364-5 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — dobor i montaz wyposazenia elektrycznego,
PN-1EC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — sprawdzenie zgodnosci z przepisami

09. INSTALACJE WODNO-KANALIZACYJNE
1.0. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem instalacji wodno- kanalizacyjnej
1.2. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmuja nastgpujace czynnosci:
-wykonanie rozbiérki posadzki pod przewody odprowadzajace kanalizacji sanitarne;j,
-wykucie bruzd pod podej$cia do urzadzen sanitarnych,
-montazu instalacji kanalizacyjnej z rur PVC,
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-wykonanie prob szczelno$ci instalacji kanalizacyjnej,
-zakrycie przewodow
-wytyczne trasy przewodow wodnych
-wykucie bruzd pod podejScia do baterii czerpalnych,
-wykonanie instalacji wodnej z rur stalowych ocynkowanych lub z PCV,
-wykonanie prob szczelnosci instalacji wodnej,
-izolacje przewodow wodnych, zestawdw montazowych pod miski ustgpowe
-zakrycie przewodow
-,,bialy” montaz urzadzef wod-kan
- wymian podej$¢ wod-kan
- wymiana osprzetu wod-kan
2.0. Materialy.
rury kanalizacyjne do instalacji wewng¢trznych PVC fi 50, 110mm, rury wodociagowe ocynkowane fi 15mm,
ceramika sanitarna, armatura czerpalna, materialy uzupelniajace
3.0. Sprzet.
Wiertarka , mlot udarowy, gwintownica, przecinaki do rur z tworzywa sztucznego, mieszarka do zapraw.
4.0. Transport.
Samochod dostawczy do 0,9 T
5.0. Wykonanie roboét.
Wytyczy¢ trase przewodu odptywowego, wykué bruzdy w posadzce. Wykona¢ instalacj¢ kanalizacyjna taczona za
pomoca uszczelek. Bialy montaz przeprowadzi¢ po zakonczeniu prac wykonczeniowych. Wykonaé¢ bruzdy pod
instalacje wodna. Przeprowadzi¢ montaz instalacji wodnej z stali ocynkowanej taczonej tacznikami skrecanymi.
Wykonaé probe szczelnosci. Zaizolowaé przewody wodne. Zakry¢ przewody poprzez obudowe plytami STG, badz
zaprawg cementowq. Bialy montaz przeprowadzi¢ po zakonczeniu prac wykonczeniowych.
Instalacj¢ wodng uwaza si¢ za wyregulowang , jezeli woda wyptywa z najwyzej potozonych punktéw czerpalnych
w ilosciach normatywnych, a czas napelnienia zbiornikow sptukujacych nie przekracza 2 minut. Po wykonaniu
czynnosci zwigzanych z regulacja montazowa nalezy dokona¢ odpowiedniego wpisu do dziennika budowy. Tres¢
tego wpisu powinna by¢ poswiadczona przez inspektora nadzoru
6.0. Kontrola jakoSci robot.
Kontrola polega na sprowadzeniu doktadno$ci wykonania instalacji z projektem. Sprawdzeniu spadku prowadzonych
przewodow, unikaniu wyboczen na instalacji oraz wykonania prob szczelnosci.
7.0. Obmiar robét.
Jednostka obmiaru jest [m] wykonywanej instalacji wodno-kanalizacyjnej oraz [szt.] podiaczonych przyborow
sanitarnych i punktéw czerpalnych
8.0. Sposéb odbioru roboét.
Roboty odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie zapisow i1 ewentualnych szkicow w dzienniku
budowy z zastosowaniem warunkow dokumentacji.
Odbioru instalacji wodno-kanalizacyjnej dokonuje si¢ w 3 etapach.
a) odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
przebieg trasy sposob , sposdb prowadzenia przewodow, elementy konpensacji, szczelno$¢é potaczen kanalizacyjnych
lokalizacja przyborow sanitarnych, sposéb prowadzenia przewoddw poziomych i pionowych.
a) odbiorowi czesciowemu podlega:
Elementy ktére zanikaja w wyniku postepu robot, jak na przyktad wykonanie bruzd , wykopoéw oraz inne,
ktérych sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.
Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru cze$ciowego powinien by¢ sporzadzony protokoét i dokonany zapis
w dzienniku budowy.
b) odbiér koncowy
Przy odbiorze koncowym nalezy przedlozy¢ protokoty odbiorow czgéciowych , badan szczelnosci, a takze
sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istniejacego z dokumentacja techniczng oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych.
W szczegblnosci nalezy skontrolowacé:
uzycie wlasciwych materialdow i elementow instalacji, prawidlowo$é wykonania potaczen, jako§é zastosowanych
materiatdw uszczelniajacych, wielko$¢ spadkow przewoddw, odleglosé przewoddéw od przegréod budowlanych i
innych przewodow, prawidlowos¢ wykonania podpor przewodow oraz odlegltosci miedzy podporami,
prawidlowos¢ wykonania umocowan punktow statych i1 przesuwnych, prawidtlowos¢ konpensacji , ustawienia
wydtuzek i armatury, prawidlowo$¢ przeprowadzenia wstepnej regulacji, prawidlowos¢ zainstalowania przewodow
sanitarnych, jakos¢ wykonania izolacji cieplnej i ewentualnie antykorozyjnej, zgodno$¢ wykonania instalacji z
dokumentacja techniczna.
9.0. Przepisy zwiazane.
PN-EN 12056-1-S-2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku czgs¢ 1-5
PN-92/B-01706 Instalacje wodociggowe. Wymagania w projektowaniu wraz ze zmianami.
PN-B-01706: 1992/Az1 - 1999
PN-EN-671-1(2) Ochrona p.poz. budynkow.
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r przepisy BHP przy wykonywaniu robot
budowlano- montazowych Dz. U. nr 47 poz. 401 z 19.03.2003 r
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych cz. II Instalacje sanitarne i przemystowe.
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Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociaggéw z tworzyw sztucznych.
Certyfikaty oraz wymagania producentow.



