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1. Czes¢ ogolna.

Nazwa zamoéwienia:

Przebudowa istniejacego wezta sanitarnego w Publicznej Szkole Podstawowej w Naramicach
a) przedmiot i zakres robé6t budowlanych:

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa wezta sanitarnego obejmujgcego tazienki:
dziewczat, chtopcdw i nauczycieli; docelowo wykonanie nowych tazienek dla dziewczat wraz z kabing
WC dla niepetnosprawnych, tazienek chtopcdw oraz nauczycieli.

Zakres prac:

A branza budowlana:

Demontaz istniejgcych oktadzin podtdg i Scian, stolarki drzwiowej; wyburzenie Scian dziatowych,
przygotowanie otworow do montazu nowej stolarki drzwiowej, zamurowanie otworu drzwiowego, budowa
scian w systemie lekkim karton-gips, wykonanie wylewki, naprawy scian, oktadzin Scian i podtog z ptytek,
montaz sufitu, kabin WC, blatéw pod umywalki, gipsowanie i malowanie.

A branza instalacyjna:

Demontaz starych instalacji wraz z urzadzeniami w obrebie opracowania.
Budowa wewnetrznych instalacji od robét zanikowych i ulegajacych zakryciu poprzez roboty
czesciowe i koricowe:
- Instalacja kanalizacji sanitarnej,
- Instalacja wody zimnej i cieptej wody uzytkowej,
— Instalacja centralnego ogrzewania,
- Instalacja wentylacji,
- Instalacja elektryczna,
b) wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych:
zabezpieczenie terenu prac i oznakowanie terenu
Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia porzadku i utrzymania bezpieczenstwa terenu
budowy oraz rob6t poza placem budowy az do za koriczenia i odbioru robét.
c¢) informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji robét budowlanych: przedmiotowa dziatka jest nieruchomos$cig zabudowang
pietrowym budynkiem szkoty. Do budynku prowadzi utwardzone dojscie, przy wjezdzie na teren

zlokalizowany jest parking. Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze



Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi,

- zabezpieczenia intereséw osob trzecich:

Przeprowadzenie rob6t wymaga od wykonawcy zapewnienia bezpieczenstwa oséb postronnych i
uzytkownikow budynku, dostosowania organizacji rob6t oraz wtasciwe wydzielenie stanowisk montazu,
oznakowanie ostrzegawcze i informacyjne stanowisk robét prowadzonych wewnatrz budynku i miejsc
sktadowania na zewnatrz.

- ochrony srodowiska:

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany stosowac sie do przepisow zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony Srodowiska, unikac dziatan szkodliwych dla innych
jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow
powodowanych jego dziatalno$cia.

Elementy z demontazu i rozbidrki, w tym gruz, elementy metalowe wywiez¢ na wiasciwe miejsce
sktadowania odpadow.

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

Prace remontowo - budowlane mogg wykonywac przeszkoleni pracownicy, posiadajacy aktualne
badania do pracy na wysokosci i zaopatrzeni w srodki ochrony osobistej. W czasie prac nalezy
przestrzega¢ obowigzujacych ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz przepisow w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych.

- zaplecza dla potrzeb wykonawcy,

Zaplecze budowy moze by¢ wydzielone na terenie wskazanym przez Inwestora.

- warunkéw dotyczacych organizacji ruchu,

Dojazd na posesje z terenu zewnetrznego. Wymagane zachowanie szczegolnego
bezpieczenstwa manewrdw przed budynkiem, przy wjezdzie i wyjezdzie z dziatki. Wjazd na budowe —
istniejacy wjazd na teren szkolny.

- ogrodzenie

Teren zabezpieczy¢ przed dostepem 0s6b nieuprawnionych tasma lub innym ogrodzeniem
systemowym.

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

Stanowiska rob6t nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem i zabrudzeniem terenu, dojs¢ i zieleni

przy budynku.



d) okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia zapiséw
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych;

- w dokumentacji uzyto powszechnie stosowanych okreslen i pojec.

e) Wymagania dotyczace wtasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, sktadowaniem i kontrolg

jakosci.

MATERIALY.

Whasciwosci wyrobow budowlanych.

W trakcie rob6t budowlanych mogg by¢ stosowane wytacznie nowe wyroby budowlane o wtasciwo$ciach
uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym
spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt 1 ustawy Prawo budowlane,
dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze
powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.
Powinny odpowiada¢ odpowiednim standardom lub odpowiada¢ wymogom Aprobaty Technicznej
potwierdzonej Certyfikatem Zgodnosci wydanym 7 przez Instytut Techniki Budowlanej lub tez innej
jednostki uprawnionej lub zatwierdzonej przez Rzad Polski do wydawania certyfikatdw materiatowych w
Polsce.

Materiaty dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktére nie odpowiadajg wymaganiom i nie
uzyskajg akceptacji Inwestora zostang przez Wykonawce niezwtocznie wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujq sie nie zbadane lub nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko i ponosi petng odpowiedzialno$¢ techniczng i kosztowa liczac sig z ich nie

przyjeciem i nie zaptaceniem.

Wariantowe stosowanie materiatow:

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materiatdw i
elementow budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o

swoim zamiarze, uzyska aprobate i uzgodni z nim szczegoty.

Przechowywanie i skladowanie materiatdw

Wykonawca zabezpieczy tymczasowo sktadowane materiaty wykorzystywane podczas robot przed

zanieczyszczeniem i uszkodzeniem tak, by zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwos$ci i byty dostepne do
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kontroli przez Inwestora. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce i wskazanym przez Inwestora.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i nie bedzie stanowi¢ zagrozenia dla zycia i zdrowia
przebywajacych na terenie objetym pracami oséb. Sprzet powinien by¢ wiasciwym dla konkretnych
rodzajow robot, zgodnym z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Liczba i jako$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w

dokumentacji projektowej w terminie przewidzianym umowa.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow. Wykonawca
bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach ladowych oraz dojazdach do terenu budowy.

W czasie transportu materiatow z demontazy nalezy stosowac sie do odpowiednich przepiséw bhp.
Materiaty, urzadzenia i osprzet nalezy przewozi¢ zapakowane w sposob chronigcy przed

zanieczyszczeniem, negatywnym wptywem czynnikdw atmosferycznych i uszkodzeniem mechanicznym.

WYKONANIE ROBOT, KONTROLA JAKOSCI

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq

projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami inwestora oraz sztukg budowlana.

Wszystkie prace nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacijg projektowa i specyfikacjami
technicznymi .

Podstawg wykonania i wyceny robét jest dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne oraz
przedmiary robdt, a wymagania wyszczegoinione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentacii,

a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inwestora.



Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w specyfikacjach technicznych bedg uwazane za warto$ci
docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancii.
Przy wykonywaniu robot nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materiatow oraz obowigzujace
przepisy.
W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
miejsca robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
W przypadku istnienia norm, atestow, certyfikatow, instrukcji ITB, aprobat technicznych, Swiadectw
dopuszczenia nie wyszczegolnionych w niniejszej dokumentacji, a obowigzujacych, Wykonawca ma
rowniez obowigzek stosowania sie do ich tresci i postanowien.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjqg projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznych oraz poleceniami Inwestora.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ wiasciwosci materiatow z dokumentacjq
projektowa/przedmiarem, to takie materiaty lub urzadzenia zostang odrzucone.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci
wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentaciji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu popetnionego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Polecenia Inwestora przekazane Wykonawcy bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Po stronie Wykonawcy lezy wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw kontroli;

wykonanie i zapis pomiardw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciggniecie wnioskow i
zastosowanie korekt w procesie technologicznym w oparciu o posiadang wiedze techniczng oraz
obowigzujace przepisy i normy.

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos$¢ robo6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i

jakosci materiatow .

OBMIAR ROBOT

1. Ogoblne zasady dot. przedmiaru i obmiaru.

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacig projektowg
i specyfikacjq techniczng, w jednostkach ustalonych w specyfikacji technicznej. Obmiaru rob6t dokonuje

Wykonawca, o czym informuje Inwestora min. 3 dni przed zamierzonym terminem.



Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w dokumentaciji nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony dla celu ptatno$ci na rzecz Wykonawcy okre$lonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.
2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
A obliczanie ilosci elementdw lub robot nalezy prowadzi¢ w okreslonej kolejnosci, podanej na
poczatku przedmiaru
A przy uktadaniu formuty obliczeniowych nalezy stosowac statg kolejnos¢ wpisywania wymiarow:
szerokos$¢, dtugosc, wysokosc ilosc,
A dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.
A objetosci bedg wyliczone w m* (metr szescienny)
A ilosci obmierzone wagowo, bedg wazone w t (tonach) lub kg (kilogramach) zgodnie z
wymaganiami specyfikacji technicznej,
A powierzchnie beda wyliczone w m? (metr kwadratowy) jako dtugo$¢ pomnozona przez $rednig
szerokosc.
Zasady podane powyzej stosuje sie o ile w specyfikacjach technicznych wtasciwych dla danych robét
nie wymagajq tego inaczej.
3. Doktadnos$¢ obliczen
Dokfadno$¢ obliczen jest to doktadnos¢ koricowa wyliczonej ilosci robdt wykazanej w pozycii
przedmiarowe;.
Wyliczong ilos¢ robdt zaokragla sie do:
A liczb catkowitych dla szt (sztuk), kpl(kompletdw)
A jednego miejsca po przecinku dla m(metra), m? (metra kwadratowego), m* (metra
szesciennego)
A trzech miejsc po przecinku dla t (tony), km (kilometra)
A czterech miejsc po przecinku dla ha (hektara)
Czastkowe wyliczenia ilos¢ robdt nalezy oblicza¢ z doktadno$cig wyzszg o jedno miejsce po
przecinku w odniesieniu do doktadnosci koncowej. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze robét, lub w innym dokumencie, lub projekcie, nie zwalnia

Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot. Obmiar gotowych robét bedzie



przeprowadzony z czestos$cig wymagang do celu etapowych pfatnosci na rzecz Wykonawcy lub w

innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

4. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzagdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie musiat posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacii.

5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem etapdw robot.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne

obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen zawartych w odpowiednich specyfikacjach technicznych, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru:

A. odbiér miejsca wzorcowego,

B. odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

C. odbior czesciowy,

D. odbiér ostateczny,

E. odbi6r pogwarancyjny

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania 0goinego postepu rob6t. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
powiadomieniem Inwestora/Kierownika. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia. Jakosc¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu oceniana jest na
podstawie przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjq

techniczng i uprzednimi ustaleniami.



Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robdt
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inwestor/Kierownik.

Odbior ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloSci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce, ktéry poinformuje o tym fakcie Inwestora /Kierownika.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjq
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona
potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Wszystkie zarzadzone
przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedaq zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robé6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany

na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.

OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH

Sposob rozliczenia robot podstawowych,




Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla pozycji ofertowej zgodnie z wytycznymi zawartymi w odpowiedniej specyfikacji. Dla pozycii
wycenionych ryczattowo podstawg ptatno$ci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji oferty. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji ofertowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej pozyciji w specyfikacji
technicznej i w dokumentacii projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg
obejmowac:

- koszt robocizny wraz z narzutami, ubezpieczeniem i podatkami,

- warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw oraz
strat, a takze transportu na teren budowy i wbudowania,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie (w tym koszty ogdine budowy) ,

- zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

W cenie robot podstawowych nalezy ujg¢ koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw Umowy oraz
innych dokumentéw do niej zataczonych. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

W cenie robdt podstawowych nalezy uwzgledni¢ koszt wykonania robot tymczasowych i prac

towarzyszacych niezbednych do wykonania robo6t podstawowych.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumenty bedace podstawg do wykonania robét budowlanych, w tym wszystkie elementy dokumentacii

projektowej, normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

W trakcie wykonywania czynnosci podczas robot nalezy zastosowac sie do:

1. Ustawy z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo Budowlane (Dz. U. Nr89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami);
2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie;

3. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 roku w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzaju robét
budowlanych, stwarzajgcych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi;

4. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych;

Nalezy réwniez stosowac sie do obowigzujgcych norm i przepiséw prawnych, branzowych oraz instrukcii.
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