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D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonantadbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \tylinia i Odbioru Robét Budowlanych s
wymagania dotycge wykonania i odbioru Robo6t budowlanych w ramaaddizacii zadania:
Przebudowa drogi wewirznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot oltiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robot amanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy
projektowanej drogi oraz pozostatych drég zgodni®akumentae Projektowa. Zakres robot
obejmuje wyznaczenie trasy i punktow wysgtiowych drég.

W zakres rob6t pomiarowych, zazianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i puwkto
wysokasciowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakoowe punktow gidwnych osi trasy i punktow wyséiowych
(reperéw roboczych zatonych w terenie, dowzanych do reperéw patwowych);

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrataprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f) wyznaczenie przekrojow porzecznych (co 20 m) dowpadzenia pomiaréw kontrolnych
(geodezyjnych) kadej warstwy,

g) oznaczenie pikietar w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonychkfiiva na bieaco
do kaca okresu gwarancyjnego,

h) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenieeter, obiektow (w tym ich posadoui)e skrajni na
kazdym etapie robot.

Po wykonaniu robot budowlanych najewvykonat:

a) wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punkigranicznych znakami granicznymi,
wedtug zasad oksnych w przepisach dotygeych geodezji i kartografii.

c) okaza& granie wiascicielom nieruchomsxi przylegajcych do pasa drogowego,

d) protokoty.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdbwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezopamcatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.28wiadek punktu granicznego stupek z betonu B 25 zbrojonego 4etami d-10 mm,
pomalowany nadéto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek onigrach:

- przekroj poprzeczny 12x10 cm,

- dtugas¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3.Geodezyjne stupki graniczngdbetonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Pozostate okilenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w STWiIORB DM 00.00.0Wymagania ogolne".

1.5.0goIne wymagania dotygze Robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialg".



Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditgoz Dokumentagj

Projektova, STWIORB i poleceniami lryniera.

Niezbzdne dane istotne z punktu widzenia:

SpecyflkaCJa Techniczna Wykonania i Odbioru Robati®vlanych D.01.01.01
organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s06b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkdéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM0O0OMO ,Wymagania Ogolne".

1.6. Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6ot Wspolnego StowaniEamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagadgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWiIORB
DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkeg okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza granicobot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy powinny énie
srednie 0,15 - 0,20 m i diugai 1,5 -1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 - 0,08 m i
diugcsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dtuggei 0,04 - 0,05 m.

Do stabilizowania roboczego pikieta trasy, poza gramicpasa rob6t naky stosowda pale
drewniane arednicy od 0,15 do 0,20 m i diugm 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek
uzgodné z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej mglestosowd materiaty zgodne z Instrukcjami
technicznymi G-1i G-2.

2.3. Wymagania wzgtlem materiatow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgaivego powinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Musz by¢:

- wolne od spkan,

- wolne od wykruszg ubytkow,

- powierzchnie powinny kiygtadkie, bezladéw po pcherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykortabadania probek betonu podanych z w/w elementomedstaw
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowad na podstawie ogtlizin elementu.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementéw mglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm (w
odniesieniu do wymiaréw podanych w p. 1.4.2) przyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego
lub tadmy. Sprawdzenie gtow prostych w nartach elementéw wykonuje esprzez przytéenie
katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadko do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

Do produkcji elementéw natg stosowdé beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25. Betaryty do
produkcji elementéw, powinien charakteryz@vei:

- wytrzymalacia nasciskanie,



- nasikliwoscia, ponizej 5%,
- mrozoodporngxcia i wodoszczelnéria, zgodnie z normpPN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine".

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkovych naley stosowa nastpujacy
sprzt:

-sprzt GPS,

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochdd dostawczy,

- inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagolne®”.

4.2. Transport spetu | materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Rob6t

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB IM)0.00 ,Wymagania ogoélne”
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzanji Robo6t oraz
Program Zapewnienia Jad® uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich ¢oa wykonywane
roboty.

5.2. Ogélny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

- punktéw osi trasy,

- punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, yintpocatkdéw krzywych przejciowych i
lukéw kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniwdatkowych przekrojow wg. potrzeb,
d) stabilizacji punktow w sposob chraay je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnyub uszkodzonych punktow osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspdidnych, hcznie z ich zgtoszeniem do #wowego Zasobu
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Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne wykanadodatkowych punktéw osnowy
geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie gmpowiednimi wkadzami),
g) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w nigdloym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzaakiualizowana osnowa pomiarowa
(panstwowa i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektoippzyskane z Ratwowych Zasobow
Geodezyjnych i Kartograficznych Wykonawca powinipreeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do szczegolowego wytyczenia robét. Prace pow@rpowinny by
wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhlnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdbwnych trasy i reperéw robodzyBkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sig od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vmno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowejz¢dnych rzeczywistych,
zaakceptowanych przez Zyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afzai Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazpjna pomiarach Wykonawcy nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkt¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznagz@owinny by zaakceptowane przezziyniera. Wykonawca
jest odpowiedzialny za ochrenvszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego
prowadzenia roboét, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pad@grace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robaleza do obowazkdéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i pomkivysokagciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne many by zastabilizowane w sposoéb trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a zekdowhzane do punktow
pomocniczych, potmonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomigdzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie zm@rzekracza 600 m. Wykonawca powinien
zatazy¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdiuosi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie itynierskim. Maksymalna odlegté micdzy reperami roboczymi wzdtutrasy
drogowej powinna bynie wicksza nk 300 m.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zeaanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze ima wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesppocze naley
zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztafiiéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgly osiadanie, zaakceptowanych przezyimera. Rzdne reperéw
roboczych naley okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawirzaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe tablice zawiereg¢ wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

Doktadn@¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdadoktadndci osnowy pomiarowej
panstwowej lI-giej klasy. Osnowa realizacyjna powinbg dowiazana, co najmniej do dwoch
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punktéw osnowy pastwowe] (poziomej i pionowej) klasy nie zszej ni ll-giej. Przed
dowiazaniem osnowy realizacyjnej do osnowyng@vowe] Wykonawca dokona aktualizacji
wspohrzdnych punktéw osnowy patwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna ma bipwiazana. Do
obowiazkbw Wykonawcy naley rOwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjzac
Robdt, w okresie gwarancji ¢kojmi. Osnowe realizacyjra nalezy aktualizowa nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robot - co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej, za naruszessaowy uznaje siréwniez uzasadnion
obaw; Wykonawcy lub ldyniera,ze takie naruszenie nagtto,

b) w okresie gwarancji - wedtug wskazazyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c)  w okresiegkojmi - wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiaro@pziomej i pionowej) lub konieczgé
czestszej aktualizacji osnowy, iw okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOnie
maoze powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkowvzaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nale wykona& w oparciu o Dokumentagj Projektows, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowe;j.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtownych i w punktaclrpdnich (kierunkowych)
w odlegtcci zaleenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniatrdecz nie rzadziej, nico
50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asist w stosunku do Dokumentacii
Projektowej nie mie by¢ wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy
z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do ga@nych niwelety okrdonych w Dokumentacji
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wzas, gdy Wykonawca Robot zgstje
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach amieszczonych poza graniRobot.
Punkty wyznaczage G trasy na krzywych powinny Bywyznaczone na tylecgto, aby odlegix
pozioma pomgdzy styczm z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata
zatazonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okéeenie granicy robdét), zgodnie z Dokumengadprojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni®trd w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopdéw naby stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopéw gkbszych nt 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogow@glegi@¢ ta, co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 5 mm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktérych wysgtuja tuki pionowe odlegtéci pomidzy krzywymi powinny by
wyznaczone na tyleegto, aby odlegkx pozioma pomidzy styczm z poprzedniego punktu a
punktem na krzywej nie przekraczata zaioej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istitiej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw
poprzecznych obejmuje wyznaczenie kgdmi projektowanych warstw nawierzchni w taki
spos@b, aby przeprowadzone frezowanie nawiarzzhz wbudowywanie mieszanki mineralno -
asfaltowej umeliwialo wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnyclz zachowaniem
wymaganych grubiei oraz spadkéw zgodnych z Dokumengajojektow.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownilgkazujce
pochylenie skarp.

Skarpowniki naley ustawig& w odlegt@ciach uzgodnionych z aynierem.



Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiiiwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i
konstrukcji nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dolamtacy Projektova.

5.7. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do podmvasontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nafewyznaczy i zastabilizowa w terenie (ha czas prowadzenia
robét) punkty przekrojéw poprzecznych, co 20 m vuc#gokonywania pomiaréw ednych (w
przekroju poprzecznym jezdni) na etapie n/w ropot t

- pomiar stanu istniegego nawierzchni,

- pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

- pomiar rzdnych koryta pod nowvkonstrukcg nawierzchni,

- pomiar rzdnych po wykonaniu kKalej nowej warstwy nawierzchni,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawczagsdlpunktow w przekroju poprzecznym okiae
Inzynier.

6. Kontrola jako $ci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania ogtln

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanynpkt. 5.

Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalgrzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

- 0§ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysokciowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo budowanego
obiektu.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DM@@O ,Wymagania ogolne™

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktovsaekgsciowych jest kilometr (km)
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokmowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogoélne"

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@age na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

Czynndci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjinp@vowej
0Snowy pomiarowe;j.

W przypadku niezgodrici, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty ezrsaj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowdzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.



9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Placi st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzremia punktow wysok&iowych po
dokonaniu odbioru robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cetsredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjibi@b oraz Programu Zapewnienia J&ip
wykonanie wszystkich niezldnych czynnéci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikédw pomiarow geodezyjnych zrprotokotéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne", zyskanie niezidnych
materiatdw geodezyjnych,

- zastosowanie materiatdbw pomocniczych kamgch do prawidtowego wykonania robot
lub wynikajacych z przygtej technologii robét;

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkigysokaciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmyityczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiakéntrolnych),

- wyznaczenie punktéw roboczego pikiatarasy,

- ustawienie skarpownikow z wyznaczeniem pochylskep,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochraocl przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- odszukanie i oznakowanie punktow granicznych jpiegowego (przed rozpogzem robdét) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wsgdtrgmi,

- trwate zastabilizowanie punktow granicznych paisagowego (po zakazeniu budowy),

- operat techniczny dla pasa drogowego,

- wykonanie niezédnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniegzijoosnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi
niezkednymi projektami, zgtoszeniami itp.

- wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania rpbo

- zalazenie osnowy geodezyjnej,

- zakup i transport materiatow i sgta,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, préb i sprawdze

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- wszystkie inne niewymienione w8j prace i czynnii (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwizane

10.1. Normy
Nie wyskpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogdatasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK
1993.

2. Instrukcja techniczna G-3. Gegflez obstuga inwestycji, Gtéwny Usd Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1980

3. Instrukcja techniczna G-1 Geanyjlea osnowa pozioma, GUGIK, 1983

4. Instrukcja techniczna G-2. Wyaakowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Paryisytuacyjne i wysoksiowe, GUGIK, 1979



6. Wytyczne techniczne G-3.2.
7. Wytyczne techniczne G-3.1.
8. Ustawa z 17.05.1989

9. OST GG-00.01.02

Pomraalizacyjne, GUGIK, 1983
Osnoealizacyjne, GUGIK, 1983.
wergeodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr
240, poz. 2077 z fréejszymi zmianami).
Zalue osnowy realizacyjnej przy budowie i
modernizacji drég i obiektéw mostowych.
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D.01.02.02. USUNECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ (HUMUSU)
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyinia i Odbioru Robo6t Budowlanych s
wymagania dotycce wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaedlizacji zadania:
Przebudowa drogi wewtrznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt@&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd®pbot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oltiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
usungciem warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z Dokumentaejojektowa. Zakres rzeczowy
obejmuje usuricie warstwy ziemi urodzajnej (humus) naacgkcbokai¢ jej zaleganiasr. 10 cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORE@godne z zamieszczonymi w STWIORB
DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogoélne wymagania dotygz Robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovy, STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezbzdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s0b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM)OMO ,Wymagania Ogolne".

1.6 WspolIny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6ot Wspolnego StowaniEamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagapgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWiIORB
DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Do wykonania robot zwazanych ze zdriem warstwy humusu nafg stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
11



- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscachgigd
prawidtowe wykonanie robo6t spitem zmechanizowanym nie jest siwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiansportu na odlegdé wymagajca
zastosowania takiego spta,

- inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB DM 00.00.00. "Wynmaga
0golne”.

4.2. Transport ziemi urodzajnej

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Ziemia urodzajrdzle skladowana do dalszego wykorzystania.
Wykonawca przygotuje miejsce do skltadowania zienodmajnej wraz z uzyskaniem wszelkich
pozwoler na skladowanie. Transport ziemi urodzajnej na sogejskladowania nie odbywé si¢
samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB MM©.00 "Wymagania ogolne".
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaji Robot oraz
Program Zapewnienia Jad® uwzgkdniaacy wszystkie warunki, w jakich ¢da wykonywane
roboty.

5.2. Usungcie ziemi urodzajnej

Przed usurciem humusu oraz darniny Wykonawca jest zoheamy do wykonania
inwentaryzacji terenu stanu istrgeggo.

Warstwa ziemi urodzajnej powinna dydjeta z przeznaczeniem do gmdejszego #ycia przy
umacnianiu skarp i rekultywacji terenu po zagzeniu wszystkich robot zazanych z budow
drogi.

Ziemi¢ urodzajm nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych na goekabokasci
faktycznego stanu zalegania lub wskagzanzez Iyniera (grubé&¢ zdjetej darniny nie jest
wliczona do grubgci zdejmowanego humusu).

Stan faktyczny &dzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgiem ziemi
urodzajnej.

Ziemi¢ urodzajn przeznaczondo dalszego wykorzystania, po zatadowanigrodki transportowe
naleey odwiez¢ na miejsce hatdowania. Na sktadowisku ziemrodzajma nalery sktadowa w
regularnych pryzmach, zabezpieczonych przed zayseczeniami.

Nie naley zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i béegxinio po nich, aby unikid
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zmane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: tj. znateeie
miejsca skladowania, uzyskanie uzgodnoel odpowiednich wiadz, sktadowanie, doprowadzenie
terenu sktadowiska do stanu poprzedniego.

Nadmiar humusu pozosiapgo po wykorzystaniu przy robotach wytkaeniowych jest wlasrioia
Zamawiajcego.

Wykonawca jest zobowzany do odwiezienia nadmiaru humusu w miejsce wak@azprzez
Inzyniera.

Po wykonaniu robét podie powinno by utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia pozoprzed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przezyihiera. Jeeli podiaze
ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zdhpany jest do wymiany gruntu na
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glkebokas¢ min. 0,5 m. Usuriy grunt naley zasapi¢ gruntem spetlniacym wymagania
D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. Kontrola jako $ci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

6.2. Kontroli podlega w szczegokw zgodnad¢ wykonania robét z Dokumentadprojektova:

- powierzchnia zdgia ziemi urodzajnej,

- gruba¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,

- prawidtowa¢ spryzmowania humusu.

Kontrola jakdci robot [zdzie polegata na wizualnej ocenie prawidt@eiach wykonania.

Zdjety humus powinien zawie¢éaco najmniej 2% cgci organicznych.

llo§¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna zostaistalona na podstawie pomiaréw geodezyjnych
przeprowadzonych przed i po zdu ziemi urodzajne;j.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogoélne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru metr szeienny (nf) zdjctej warstwy ziemi urodzajnej (humusu) zgodnie z
Dokumentagj Projektova.

8. Odbior Robot

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB DMO®@O "Wymagania ogoélne".

W przypadku niezgodrici, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty ezrsaj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowazany jest do ich poprawy na witasny
koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogoblne ustalenia dotyxze podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Placi st za metr sz&ienny () zdjctej warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z oiemiem podanym
w p.7. Cena jednostkowa jest gaBredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjid@boraz Programu Zapewnienia J&dp
zakup i dostarczenie wszystkich niedbych materiatbw na miejsce budowy,

zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych pdawidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowydnb ustalon przez Irtyniera gkbokas¢,

- zatadunek i transport ziemi urodzajnej na sktadkw przyobiektowe,

- sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpie&ramrzed zanieczyszczeniem,

- utrzymanie odktadu w niegztinym zakresie,

- rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

- koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

- optaty za sktadowisko,
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- zaladunek i transport nadmiaru humusu w miejssieagane przez hyniera,

- biezace oczyszczanie drég dojazdowych z resztek przemego humusu nanoszonego kotami
pojazdow,

- oznakowanie miejsca robo6t i jego utrzymanie,

- wykonanie niezédnych pomiarow, préb i sprawdze

- wszystkie inne niewymienione w8j prace i czynnii (w tym oso6b i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziefiwanagania i badania
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE )
D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIST YCH

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonani@dbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \ylinia i Odbioru Robét Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robdét budowlanych w ramaelizacji zadania:
Przebudowa drogi wewirznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd&pbot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oftiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy drég i obejmuaj wykonanie wykopéw pod projektowane drogi w gruhtageskalistych
zgodnie z Dokumentagj Projektowa. Zakres robot obejmuje wykonanie wykopow wraz z
korytowaniem pod projektowane drogi w gruntach kedistych z przeznaczeniem do utylizaciji.
Lokalizacja oraz gbokas¢ wykopdw zgodna z przekrojami poprzecznymi.

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robtionych odpadow
przemystowych, spetniaga warunki stateczioi i odwodnienia oraz przyjmaga obcizenia od
srodkow transportowych i uggdzen na i w korpusie drogowym.
1.4.2.Glebokas¢é wykopu- réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki- wykop, ktorego gibokas¢ jest mniejsza @il m.
1.4.4.Wykopsredni - wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5.Wykop gkboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Podice nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy 2ecy bezpdérednio pod konstrukgj
nawierzchni do gbokasci przemarzania.
1.4.7. Podie budowli ziemnej (nasypu i wykopu) strefa gruntu rodzimego paej spodu
budowli, w ktérej widciwosci gruntu majg wpltyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacj
budowli.
1.4.8. Skarpa - zewrgtrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub yyko ksztalcie i
nachyleniu dostosowanym do &avosci gruntu i lokalnych uwarunkowa
1.4.9.Wska&nik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca zagszczenie gruntu, okéena
wWg Wzoru:

Is = pd / pds.
w ktérym:
Is - wskanik zag;szczenia gruntu
pd - g:stas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mgf
ds. - maksymalna ¢gtas¢ objctosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&ud optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B&M shiaca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z adh-77/8931-12 (Mg/r).

1.4.10.Wskanik réznoziarnistaici - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw, okrélona
wg WZzoru:
U = dso/ tho
w ktorym:
U - wskanik roznoziarnistgci
dso - sSrednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).
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1.4.11. Wsk&nik odksztatcenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
lo = E,
0= 2

E,
gdzie:
lo -wskanik odksztatcenia gruntu
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsopigzeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205,
E. - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnyraigideniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205.
1.4.12.Grunt nieskalisty- kazdy grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.13 jako grunt skalisty
1.4.13.Grunt skalisty- grunt rodzimy, lity lub sgkany o nie przesuetiych blokach, ktorego prébki
nie wykazua zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dzialaniem wody destylowanej: maj
wytrzymata¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow wybuchowych albo
narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia
1.4.14. Pozostate oldlenia s zgodne z obowkujacymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogodlne".

1.5. Ogdélne wymagania dotygz Robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkdéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DMO0OMO ,Wymagania Ogolne". Roboty
ziemne nalgy prowadz¢ pod nadzorem geotechnicznym.

1.6 Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6ot Wspolnego StowaniEamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagadgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw
STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne".

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem orastwa mrozoochronna zaliczane do
gornych warstw nasypuatiz wykopu przy zachowaniu wymaggoodanych w STWIORB D
02.01.01; D 02.03.01 oraz D 04.01.02.

2.2. Ogdlne zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow (zgodneavgmaganiami D 02.03.01 pkt. 2.2.)
powinny by przez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy néeypub
zasypek wykopow.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wyew nielzdace nadmiarem objosci
robét ziemnych zostaty za zgpdinzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza plac budowy z
przeznaczeniem innym:mnbudowa nasypow lub wykonanie pracgpgh kontraktem, wykonawca
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jest obowazany do dostarczenia rOownoavee] obgtosci gruntow przydatnych zerodet wiasnych,
zaakceptowanych przezzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@winny byt wywiezione przez Wykonawc
na odkfad. Grunty i materiaty nieprzydatne dodwyg nasypow stanowwlasngé Wykonawcy

I powinny by wywiezione na skladowisko odpadow.zynier mae nakaz& pozostawienie
na placu budowy gruntéw, ktérych czasowepriydatné¢ wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrigi.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiahgprzydatne, albo nie uwzglni
zastrzeen dotyczcych materiatdbw o ograniczonej przydatcio to wszelkie takie g&ci nasypow
zostam przez Wykonawe na jego koszt uswgte i wykonane powtOrnie z materiatdw o
odpowiednich wiéciwosciach.

Materiat wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych
powinien charakteryzowasic grup nosnosci G1. Podtae nawierzchni zaklasyfikowane do innej
grupy naénaosci, zostanie doprowadzone do grupy¥mmsci G1 w oparciu o zasady zamieszczone w
Dokumentacji Projektowej oraz warunki wykonania gbbzamieszczone w odpowiednich
STWIORB.

2.3. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowsei podaje tabela 1.

Tabela 1. Podziat gruntow pod wedm wysadzinowdei wg PN-S-02205

Lp. | WyszczegOlnig Jednostk Grupy gruntow
nie wigciwosci
niewysadzing watpliwe wysadzinowe
WE
1 | Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe glinp
niegliniasty | zwietrzelina |piaszczysta zwrta, gling
zwir pospoéikg gliniasta rumosz  zwigzta, glina pylasta
piasek grubyl gliniastyzwir | zwigzia it, it piaszczysty
piaseksredni gliniasty it pylasty bardzo
piasek drobny pospotka wysadzinowe piasek
gliniasta gliniasty pyt, pyt
piaszczysty glina
piaszczysta, glina, glina
pylasta, it warwowy
2 Zawartg¢ % <15 od 15 do 30 >30 >10
czastek < 0,075 <3 od3dol0
mm < 0,02 mn
3 | Kapilarng¢ m <1,0 >1,0 >1,0
bierna Hkb
4 Wskanik >35 od 25 do 35 <25
piaskowy WP

Wykonawca ma obowkek wykonywania biacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w
trakcie wykonywania wykopéw celem potwierdzenia fchydatnéci do budowy nasypow zgodnie
z STWIORB D 02.03.01 pkt. 2.2.
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3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprzta

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogodlne".
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego rodzaju spta, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu zarébwno w miejscu jego naturalnego zalieggak te w
czasie odspajania, transportu, wbudowania gagania. Spet uzywany w robotach ziemnych
powinien by zgodny z PTIOR Wykonawcy i uzyskakceptagj Inzyniera.

3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazske mazliwoscia
korzystania z nagtujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (réiza mechaniczne, zrywarkt, koparki, fadowarki),itp

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczanigogni{spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotkpsfiody skrzyniowe, itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- INnego spktu zaakceptowanego przezyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogobine wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagasgodine". Wybdrsrodkow
transportu oraz metod transportu powinien¢ byostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jegbjgtosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlggtdransportu. Wykonawca ma obawek zorganizowania
transportu z uwzgtnieniem wymogéw bezpieciastwa zaréwno w olbie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonania Robét podano w STWIORB DNII00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi hgnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgeeji Robét (wraz z
projektem zabezpieczenia i odwodnienia wykopOow} é&teogram Zapewnienia Jdkouwzgkdniapcy
wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty.

Roboty ziemne natg prowadzt pod nadzorem geotechnicznym.

Warstwa z gruntu stabilizowanego cementem orazwarsrozoochronna zaliczangdo gérnych warstw
nasypu hdz wykopu przy zachowaniu wymagaodanych w STWIORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D
04.01.02.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1.Zasady ogolne

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymafyalotyczcych doktadnéci okreslonych w niniejszej
STWIORB

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantaela stateczn@ w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzevynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojmi,
podckcia lub innych odgpstw od dokumentacji olaga \Wykonawe rob6t ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinogwby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. Odspajanie i transporttgmaprzydatnych, przewidzianych do budowy nasypu
s dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbud@avaapewniono pracsprztu gwarantujcego
roztazenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymogami dokumentadiWERB. O ile Irzynier zezwoli
na czasowe skitadowanie gruntow ke odpowiednio zabezpiedzgrzed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gtbokasci okoto 0,5 m powsej projektowanych
rzednych robét ziemnych.
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5.2.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy igim wysokdciowych, zdgcie warstwy humusu, oraz
rozbiorki elementow drog nake wykona& zgodnie z DokumentacjProjektovs oraz odpowiednimi
STWIORB.

Przed rozpocgiem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wg@mowe wraz ze wszystkimi
zmianami, zatwierdzonymi przezzimiera, Przed rozpogziem robét Wykonawca dokona obmiaru terenu
po zdgciu warstwy humusu.

Przed rozpoegiem robo6t naley wykona przekopy kontrolne, a w przypadku stwierdzeniazjat
istnieacymi sieciami uzbrojenia podziemnego pgleabezpieczy kolidujace uzbrojenie i usan wszelkie
kolizje.

5.2.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi u#ia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinostgowa w kierunku podnoszeniazsiiwelety. W
czasie robot ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podioy i nadé& przekrojom poprzecznym
spadki umdliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczeypuwinien by mniejszy ni
4% w przypadku gruntdw spoistych i 2% w przypadkungpw niespoistych. Natg uwzgkdnic
ewentualny wptyw kolejn@i i sposobu odspajania gruntdéw oraz terminéw wyk@mia innych robét na
spetnienie wymageadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasiegpostobot.

Niezalenie od budowy urmzer stanowicych elementy systeméw odwadn@jch ugtych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien wykénairzadzenia, ktore umidiwiaja
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obebét ziemnych tak, aby zabezpieczyunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.4. Wykonywanie wykopow sgtem mechanicznym z przewiezieniem gruntu do bud@sypow albo na
odkiad. Wykopy powinny kywykonane w takim okresie, aby po za&zeniu prac mma bylo przysipi¢
bezzwitocznie do dalszych Robdt.

Odspojonego gruntu nie mwa przewoz na nasyp, jeli Wykonawca nie zapewnit odpowiedniego
sprztu do ukifadania i zagzczania warstw nasypu.

W przypadku zamarztiego gruntu mana go odspajatylko do gebokaci 0,5 m powyej podica
gruntowego.

5.2.5. Wykonywanie wykopow sposobegtznym Wykopy sposobergcznym nalgy wykonywa:

- w przypadkach wygtowania zinwentaryzowanych adzer podziemnych,

- w dolnej, strefie wykopow, dla ktérej zgodrie Dokumentag Projektovd, wymagana jest
nienaruszona struktura gruntu paeto

Urobek wykopow wykonywanycleeznie naley odktad& na powierzchni terenu w odlegibod kravedzi
wykopu zapewniagcej, ze wydobyty grunt nie zsypie ¢sponownie do wykopu. Wydobyty grunt
powinien stanowd zabezpieczenie przed prawdopodobnym sptywem wedglowe] do wykopu. W
uzasadnionych przypadkach urobek z wykopupalenieszczaw tyzce koparki, ktéra dokona zatadunku na
skrzyng samochodu.

5.2.6. Skarpy wykopow

Sposob wykonania skarp wykopow i skarpy rowu p@mirgwarantow@ich stateczri¢ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkadagnikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykagh,
podckcia lub innych odgpstw od Dokumentacji Projektowej aip@ \Wykonawe.

Pochylenia skarp wykopdw oraz nieréweciopowierzchni skarp nie powinny przekracaaartcci
podanych w Dokumentacji Projektowej oraz w ningjSpecyfikacji pkt. 5.2.8.

5.2.7. Zagszczenie gruntu w wykopach

Zagzszczenie gruntu w wykopach - w podgiaawierzchni, okéane jest na podstawie:

- wskanika zagszczenia Is,

- modutu odksztalcania,Ealbo innej metody zaakceptowanej przeyrirera.

Wskanik zagiszczenia Is, dnlzie wyznaczany na podstawie hadestasci obtosciowej szkieletu gruntu
(Pd) wg BN-77/8931-12 na prébkach pobranych z padigykopu oraz maksymalnejsiaici objetosciowej
(Pds) szkieletu gruntu olétanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN- 834B8L1.

Przyjmuje st warté¢ wskanika odksztatcenia lo, wyznaczonego wg PN-S-02285czhik B, rownego
stosunkowi modutdw zagzczenia wtdrmego,lo pierwotnegal o wartdci tego stosunksl 2,2.
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Modut odksztalcenia natg wyznaczy dla przyrostu obgkenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy
zastosowaniu ptyty VSS @ednicy 300 mm. Kiacowe obecizenie powinno wynoéi0,25 MPa. Obliczenie
wynikéw wg wzoru:

4As

w ktorym:

E - modut odksztalcenia

Ap - r@nica naciskow (MPa)

As - przyrost osiagieodpowiadajcy tej réznicy naciskow (mm)

D - érednica ptyty (mm)
Wymagane warta@i wskanika zagszczenia Is w podho wykopow, zgodnie z nomPN-S-02205 podano
w tabeli Nr 2.

Tabela 2 Wymagane waitbwskanika zagszczenia Is w wykopach (pogl) - dla kategorii gruntu G1

Strefa korpusu Minimalna wartéc Is dla:
kategoriaruchu KR 1| kategoria ruchu KR 3| kategoria ruchu KR 6
KR2
Na gekbokaci 20 cm od 1,00 1,00 1,03
powierzchni robét ziemnych
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o 0,97 1,00 1,00
powierzchni rob6t ziemnych

Dla gruntow o kategorii innejhiGI (w tym wypadku G2, G3 oraz G4) wshkik zag:szczenia gornej warstwy
gruntu rodzimego powinien byie mniejszy i 1,0 (przy wilgotnéci optymalnej -2%, +0%).

Tablica 3Wartasci wtornego modutu odksztatcenig)Edla kategorii gruntu G1

Strefa korpusu Minimalna warté¢ E, dla:
kategoria ruchu KR 1| kategoria ruchu KR 3| kategoria ruchu KR 6
KR2
Powierzchnia roboét ziemny 10C 12C 12C
Na gkbokdsci 20 cm od powierzchni robo 80 80 100
ziemnycl

Dla gruntdbw o kategorii innej hiGl (w tym wypadku G2, G3, G4) waféto wtdrnego modutu
odksztatcenia (B na powierzchni robot ziemnych nie powinné imniejsza ri 100 MPa.

Liczba bada wskanika zagszczeniad lub wtérnego modutu odksztatcenigddwinna by zgodna z tabghr

4.

Zalegajce grunty spoiste nailg doprowadz do grupy néncéci G | poprzez wzmocnienie podé(warstwa
kruszywa stabilizowanego cementem, warstwa mroromea) zgodnie z Dokumentaéjrojektovd.

W niniejszym opracowaniu podie stanowg czsciowo grunty spoiste (grupadmmsci G2, G3, G4), dlatego
tez pod konstrukg zastosowano stabilizacjkruszywa cementem zgodnie z STWIORB 4D%02
oraz warstw mrozoochronna STWIORB D 04.02.03.

Jezeli grunty rodzime niespoiste (o kategorii Gl) wdfmau wykonanego wykopu nie majvymaganych
wartasci wskanika zagszczenia Is lub wtdérnego modutu odksztatcenja t przed ut@eniem
warstwy konstrukcji nawierzchni, podienaley dog:scic.

Jeeli wymagane zagzczenie nie mie by osiagnicte przez bezpoednie zagszczanie gruntdw rodzimych,
to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu poglo zgodnie z rozwkzaniem zaproponowanym
przez Wykonawg zaakceptowanym przezzymiera lub opisanym w Specyfikacji uzysiaijwymagane
wartcci wskanika zagszczenia.

Ulepszenie gruntu podta naley do obowazku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania wykopdw.
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Po wykonaniu robot podte powinno by utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia padHoprzed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przezmiera. Jeeli wyprofilowane i
zag:szczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawcaowmzany jest do wymiany
gruntu na gioka¢ min. 0,5 m. Usurty grunt naley zasiipic gruntem spetiagym wymagania
D 02.03.01.

Jereli zawilgocenie nagbito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawykona on na wiasny koszt.
5.2.8. Doktadné& wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, ogpagektowanej nie powinny Bywicksze nk - 2 cm +
10 cm.

Rd&znica w stosunku do projektowanychdaych robét ziemnych nie meprzekracza-2 cm,+ 0 cm
Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie a@rdnic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny ndievyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinnozni¢ sk od projektowanego o wgej niz 10% jego wartei wyrazonej
tangensemdta.

Maksymalne nierowriei na powierzchni skarp nie powinny przekracza2 cm + 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrowy, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikapace
Ze sposobu umochnienia powierzchni skarpy.

5.3. Rowy

Rowy boczne powinny ldywykonane zgodnie z Dokumentadfrojektovs i odpowiadéd wymaganiom
okreslonym w tabeli 5. Szeroké dna rowu nie mae r&ni¢ sk od wymiarow projektowanych o gaej niz 5
cm, a poziom dna rowu nie aedawa réznic wiekszych nk -2 i +0 cm.

5.4. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gédhwarstwy gruntu (nadkiadu) powsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6i3 m. Z chwid przystpienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszczaggpo nim jedynie ruch maszyn pragyjch.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych paey
warunkow, obeiza Wykonawe.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robét
Ogdlne zasady kontroli jakt Robdt podano w STWIORB DM.00.00.00 , Wymaganiélog'.

6.2. Zatlaenia ogolne
W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowasigstematycznie badania kontrolne i dost@rcza
kopie ich wynikdw do layniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykeayw zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagadotyczacych jakdci robot i wymaganych niniejgsz
STWIORB i PZJ. Wyniki badai pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania rafudiery wpisywa do:

. dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

. protokotéw odbiorow Robot zanikaych lub ulegacych zakryciu.

Tabela 4. Cgtotliwos¢ oraz zakres badapomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. [Rodzaj pomiaru lub bada Minimalna czstotliwas¢ bada i pomiardv

1 Pomiar szerokai korpuu ziemneg Pomiar téma, szablonem, tato dlugdci 3 m i poziomig lub

2 Pcmiar szerokéxi dna rowodv niwelatorem, w odgpach, co 200 m na prostych, w punki

3 |Pomiar pochylenia ske gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R >100 m, carb@g

4 Pomiar rownéci powierzchni korpus lukach o R <100 m oraz w miejscach, ktére hudipliwosci

5 Pomiar réwnéci skary

6 Pomiar rzdnych  powierzchni  korpu|Pomiar niwelatorem, w odgiach, co 20 m na prostych i corbp
Ziemnego natukach
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7 Pomiar spadku podhiego powierzchiPomiar niwelatorem ednych w odspach, co 200 m oraz

korpusu lub dna rov punktach watpliwych
8 Badanie zagpzczenia gruntu Wskanik zagszczenia okée¢ dla kadej utlazonej warstwy,
lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 506 marstwy
9 Badanie nénasci VSS Badanie néncsci naley wykona na powierzchni rob

ziemnych, co najmniej raz na 100G mowierzchni i W
miejscach wtpliwych wskazanych przezamiere

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow

W czasie kontroli szczegalnwag; halery zwroct na:

a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogaiszaih wigciwosci,

b) zapewnienie statecZeoskarp,

c) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania ralpdtich zakéczeniu,

d) doktadnét wykonania wykopow (usytuowanie i wyhazenie),

e) zagszczenie gornegj strefy korpusu w wykopie wedtug aganokreslonych w pkt.5.2.7.

63. Doktadné¢ wykonania roboét

Tabela 5. Dokladré wykonania budowli ziemnych:

Lp. Cz5¢ budowl Jednostki Dokladng¢

1 |Podiae nawierzchni:
- nierdwndci powierzchni* cm +3
- pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5
- niweleta powierzchni cm +0,-2

2 |Korpus ziemny (jeli bedzie na nim warstwa ulepszonego peaio
- & korpusu drogowego cm 5
- szerok&t gornej powierzchni cm +10
- nieréwndci powierzchni* cm +3
- pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni % +1
- niweleta gormej powierzchni cm +0,-2
- pochylenie warstw gruntéw maio przepuszczainyc % +1

3 |Skarpy:
- pochylenia I:m % pochylenia +10
- nierbwné¢ powierzchni pod warstywziemi urodzajnej cm -2,+10
- nieréwndci gornej powierzchni ziemi urodzajnej* cm +5

4 |Rowy:
- szeroké¢ cm +5
- rzedne profilu dna cm -2,+0

* Nieréwnaici mierzone tat3 m

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DIRXO00 , Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiaraw
Jednostl obmiarovs Robét zwizanych z robotami ziemnymi jest jeden metsaieany (n3) wykonania
wykopu w gruntach nieskalistych z przeznaczenientyliaacji zgodnie z Dokumentadprojektovd.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DMIMO0 ,\Wymagania ogolne”.
Roboty ziemne uznajegsta wykonane zgodnie z Dokumentafyojektova, jezeli wszystkie wyniki
bada przeprowadzonych przy odbiorach okazatzgodne z wymaganiami.
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Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci robot.
Ponadto Wykonawca powinien przygot@warzedstawd tabelarycznie zestawienie watowskanika
zagszczenia lub pierwotnego i wtornego modutu odksetad dla catego odbieranego odcinka.
Zestawienia powinny zawigraaty badai miejsca pobrania probek.

Wykonawtca przedstawiginierowi dokumentagjpotwierdzajca utylizacg gruntéw z wykopow.

W przypadku niezgodnoi, cha jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty wersaj za
niezgodne z Dokumentadprojektovs i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na wiasny koszt

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyre podstawy ptatrioi
Ogodline ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne™.

9.2. Cena jednostkowa
Placi sk za metr szgienny (nf) wykonanych wykopéw w gruntach nieskalistych weairansportem
gruntu, na podstawie odbioru i oceny fkdrobot w oparciu 0 wyniki pomiarow i badiaboratoryjnych.
Cena jednostkowa jest easrednior dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuje:
opracowanie Projektu Technologii i Organizaciji Rofp@az z projektem zabezpieczenia i odwodnienia
wykopdw) oraz Programu Zapewnienia Jako
* roboty przygotowawcze,
* przekopy kontrolne,
» Kkoszty nadzoru geotechnicznego,
» zakup i dostarczenie materiatow,
» zastosowanie materialbw pomocniczych koniecznychpdwidlowego wykonania rob6t lub
wynikajacych z przygtej technologii robot;
*  prace pomiarowe,
* wykonanie wykopu z transportem na wysypisko - gnignprzewidziany do dalszegayaia,
« profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumgatarojektovy,
e zagszczenie gruntu w wykopach,
e odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,
e biezace utrzymanie w czysto nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczysacranoszonych
samochodami przeuvsgcymi grunt,
* rekultywacja terenu odktadu i wysypiska (lub jegs#),
» uporadkowanie terenu robdt,
» wykonanie wszystkich nieztinych pomiaréw, prob i sprawdgze
» 0znakowanie i zabezpieczenie Robdt i jego utrzyenani
» wszystkie inne niewymienione vigj prace i czynn&ei (w tym osoéb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1 Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podgipid gruntow.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigrun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapdarbierne.

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &lggmia i badania.

5. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drdg.

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenieaniieapiaskowego

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieniieezagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
1. Normy i materiaty wyszczegdélnione w PN-S-02205
2. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych
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3.Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43gad14 maja 1999r.

4. Instrukcja badapoditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDRyr§¥awa 1998.

5. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szgh ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
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D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.02. PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLO ZA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robo6t Budowlanych s
wymagania dotycce wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaedlizacji zadania:
Przebudowa drogi wewtrznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargow§omtraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych wp.1.1.

1.3. Zakres robot oktlych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia rob6t zwa@nych z
wykonaniem profilowania i zagzczenia podita w zakresie ustalonym w Dokumentacji
Projektowe]j. Zakres rzeczowy obejmuije:

- profilowanie i zagszczenie podia.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy zgodne z obowzujacymi Polskimi Normami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Ogolne wymagania dotyaeze rob6t podane w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét oraz za ich zgodtoz
Dokumentacj Projektova, Specyfikacjami oraz z zaleceniamiyniera.

Niezbzdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s0b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM)OMO ,Wymagania ogolne".

1.6. Wspolny stownik zamowhe(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaniEamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagargalne".

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWiIORB
DM 00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuja.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".
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3.2. Sprzt do wykonania robot

Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniagcym uzyskanie odpowiedniej jasm robot, w szczegOlrioi stosowany spet nie mae
spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w
PZJ lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowargrpez Irkyniera, lub w przypadku braku
takich dokumentéw powinien Byuzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Sprzt powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Wykonawca powinien rowniedysponowéa sprawnym sprgem rezerwowym, unmiwiajacym
prowadzenie rob6t w przypadku awarii sgitzpodstawowego.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania wymafia
jakosciowych rob6t zostanprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaaagolne”.

4.2. Transport materiatow

Grunt odspojony przy wykonywaniu pode naley przewozé w sposOb uniemaiwiajacy
wysypywanie si przewaonego materiatu na dredub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw
na drogi dojazdowe. W wypadku wygtenia zanieczyszczania drég dojazdowych przemgm
materiatem Wykonawca podejmigodki w celu uprztnigcia materialu oraz uniemlbiwienia
dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie kagekyczynnéci wykonanych przez odpowiednie
stuzby lub innych Wykonawcow wskazanych przezyimiera.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogélne warunki wykonywania Roboét

Ogoblne wymagania dotygze wykonania robét podano w STWIORB DM 00.00.00 jagania
ogolne”. Wykonawca przedstawi zZynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzeji
Robo6t oraz Program Zapewnienia Jakouwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich cola
wykonywane roboty.

Goérna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego CBR30%, warstwa z kruszywa
stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochraatiezane $ do gornych warstw nasypu
badz wykopu przy zachowaniu wymaggodanych w STWIORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz
D 04.01.02.

5.2. Zasady ogolne

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zagzczenia podta bezpérednio
przed rozpooxiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wieejsze
przystpienie do wykonania profilowania i zgggczania podi, jest maliwe wytacznie za zgod
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. wyprofilowanym i zagszczonym
podiaczu nie mae odbyw& sic ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem
nawierzchni.

5.3. Profilowanie podima

Przed przysipieniem do profilowania podée powinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Nalezy usumé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni pog#n ktdre ma b§ profilowane nalgy sprawdzé, czy istniejce
rzedne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych poditga. Zaleca
si¢, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co najmriegm wysze ni projektowane
rzedne podidga.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien ulghinic podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez lrzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkzujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganych edizych
wysokaciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wymaganych egdnych wysokéciowych i
zaggscic warstwe do uzyskania wartci wymaganego wskaika zagszczenia podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei zag:szczania podia (k) dla gruntéw G1.

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ |5 dla:
kategoria ruchu KR 1,KR2, dro¢ kategoria |kategoria ruchu
ruchu KR 4, KR 6
KR 3
Gérna warstwa o grulboi 1,00 1,00 1,03
20cm
Na gkbokasci od 20 do 50cr 0,97 1,00 1,00
od powierzchni podima

Dla poboczy wskanik zag:szczenia nie me by mniejszy nk Is> 1,00.

Dla kontroli na&nosci podiaza nasypéw naly stosowa procedu¢ badawcz wg PN-S-
02205:1998, zat. B. Za zgadnzyniera mana prowadzi badania przy zyciu innych urzadze,
majcych maliwos$¢ wyznaczania wskaika zagszczenia i modutu wtérnego.E

Dla kontroli na podstawie porownania pierwotnegetérnego modutu odksztatcenia, wymagania
dla podt@a nasypow gnastpujace:

- dla gruntéw sypkich I& 2,2, Warté¢ modutu wtérnego powinna spetdiwymagania zawarte w
PN-S-02205:1998 zgodnie z taipel

Tablica 2. Wartéci wtornego modutu odksztatceniajHlla gruntéw G1.

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ E, dla:
kategoria ruchu KR1,KR2,| kategoria |kategoria ruch
drogi ruchu KR 4 KR 6
KR 3
Powierzchnia robot ziemnyc 100 120 120

Dla gruntéw o kategorii innej 7iG1 wskanik zag:szczenia goérnej warstwy gruntu rodzimego
powinien by nie mniejszy ni 1,0 (przy wilgotnéci optymalnej -2%, +0%).

Zalegajce grunty spoiste nalg doprowadzi do grupy nénosci G1 poprzez wzmocnienie podén
(warstwa kruszywa stabilizowanego cementem, warstwazoochronna, wzmocnienie pozi)
zgodnie z DokumentacpProjektova.

W niniejszym opracowaniu podte stanowd czgsciowo grunty spoiste, dlategoztpod konstrukey
zastosowano stabilizacj kruszywa cementem zgodnie z STWIORB D.04.05.02 rstwe
mrozoochrona STWIORB D 04.02.03

oraz wzmocnienie podia.

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego @xgzania powinna gy dostosowana do
metody zagszczania i rodzaju stosowanego sfuz Decydugcym kryterium jest maiwos¢
zagsszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymagapegmmu nénosci. W przypadku
zag:szczania walcami statycznymi wilgotiégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg
proby normalnej metagdl wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotn&ci optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartdci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%.
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5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zesgczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iy utrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykitad preefzenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyinmiera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zoh@any jest do wymiany gruntu nachbkas¢
min. 0,5 m. Usunrity grunt naley zaspi¢ gruntem spetniacym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. Kontrola jako sci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych zagczenia
wyprofilowanego podtea podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robdt przy wykonaniu profilmva i
zagzszczenia podiaa.

Lp. [Wyszczegdlnienie badd pomiaréw | Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szerokdc¢ koryta 10 razy na 500 m

2 Réwna¢ podiwzna co 20 m na kadym pasie ruchu lub pasieg

poszerzenia

3 Réwnas¢ poprzeczna 10 razy na 500 m

4 Spadki porzeczne’ * 10 razy na 500 m

5 Rz¢dne wysokéciowe co 10 m w osi jezdni i na jej kragziach

6 Uksztattowanie osi w planie * co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach

7 Zageszczenie, wilgotn  grunty w 2 punktach na dziennej dziatce roboczgj,
podiaza lecz nie rzadziej giraz na 200

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatia osi w planie naby

wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych uwaga: na dgh badania wykoi

wg zalecé Inzyniera

6.2.2. Szeroka profilowanego podiza

Szeroka¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej wicej niz
+10cmi -0 cm.

6.2.3. Rownéc profilowanego podtza

Réwna¢ podiuzng profilowanego podiza naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z normp BN-
68/8931-04. RoOwnei poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrova tata, a dla poszerze tata
dostosowasm do szerokéci koryta. Nierownéci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padiopowinny by zgodne z DokumentagcjProjektova z
tolerancy = 0,5 %.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi  wysokdciowymi wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz# cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ozeej niz £5 cm.
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6.2.7. Zagszczenie podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podia okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

J&ili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecsporownanie wartii modutéw odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécekrélonych zgodnie z norm
PN-S-02205:1998, zat. B. nie powinnatlwicksza od:

- dla gruntéw sypkich le 2,2,

- dla gruntéw spoistych lg 2,0,

Wartas¢ modutu wtérnego powinna spetdivymagania zawarte w STWiORB.

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gxgzania powinna kBy dostosowana do
metody zagszczania i rodzaju stosowanego sprz Decydugcym Kryterium jest maiwosé
zag:szczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymagapegomu neénosci. W przypadku
zag:szczania walcami statycznymi wilgotiégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg
proby normalnej meted wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotn&zi optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:

- w gruntach niespoistych * 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%,

Wskaznik zagiszczenia naley sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwaoch
punktach, wybranych losowo na Zj dziatlce roboczej. Zagzczenie naley kontrolowa na
podstawie normalnej préby Proctora, wediug PN-884881 (metoda [). Wilgotr$é w czasie
zagzszczania naley bad& przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce robocze).

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaguoepodiaa

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od ©&rgch
w punkcie 6.2 powinny ky naprawione przez spulchnienie delgikosci co najmniej 10 cm,
wyroéwnanie i powtorne zagzczenie.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne wymagania dotygeze obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wgaaia
0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy, jest metr kwadratowy (fn wyprofilowanego i zagszczonego podi@
zgodnie z DokumentacpProjektova.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogdlne".

8.2. Sposo6b odbioru robot

Badania przy odbiorze polegajna sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych
przeprowadzeniu pomiarow dla sprawdzenia wymogosapgch w punkcie 6.

W przypadku niezgodrioi, cha: jednego elementu robét z wymaganiami, roboty ersaj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrii
Ogoblne wymagania okémjace podstaw ptatngci podano w STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogolne".
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9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Placi si: za jeden metr kwadratowy @nwyprofilowanego i zagszczonego podia po dokonaniu
odbioru robo6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cetsredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjib@boraz Programu Zapewnienia J&kp
dostarczenie niezldnego spratu,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych kamgch do prawidlowego wykonania robot
lub wynikapcych z przygtej technologii robot;

- profilowanie podtaa,

- zag;szczenie podi,

- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie®pdw,

- ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopoéw,

- odwdz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utyljaac

- uporzidkowanie terenu robo6t; wywoéz odpaddéw na wysypiskazawz kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza teremeiovy,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiardéw, préb i sprawdze

- wykonanie pomiaréw inwentaryzacji geodezyjnej,

- oznakowanie rob6t i jego utrzymanie.

- wszystkie inne niewymienione wgj prace i czynniei (w tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwpzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. &aid probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. 8&ad. Oznaczenie wilgotha

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Romowndgci nawierzchni planografem i kat
4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskka zagszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Robigimne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D.04.02.03. WARSTWA ODCINAJACA
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robo6t Budowlanych s
wymagania dotycxce wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaedlizacji zadania:
Przebudowa drogi wewtrznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robadt®wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oktiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét azanych z
wykonaniem warstwy odcinggej.

Zakres rzeczowy obejmuje wykonanie warstwy odagjj grubadci 15 cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy zgodne z zamieszczonymi w STWIORB DM
00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotygze Robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiafg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezbzdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s0b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM)OMO ,Wymagania Ogdlne".

1.6 Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaniEamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagadgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWiIORB
DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".

Mieszanki kruszywa powinny By tak produkowane i sktadowane, aby mialy jednakowe
wiasciwosci i spetnialy wymagania podane w tablicy 2. Wyprkowane mieszanki kruszywa
powinny by jednorodnie wymieszane i charakteryzéwi rownomierr wilgotnascia.

2.2. Materiaty do wykonania warstwy odciacg]

Warstwe odcinagca stosuje st w celu uniemaliwienia niekorzystnych oddziatywia podiaza
gruntowego na konstrukgjdrogows podczas jego zamarzania w okresie zimowym. Ponadto
warstwa ta stosowana jest w celu przeciwdziatarzarpkaniu do niej citek gruntu z podia i
zamulaniu.
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Do wykonania warstwy odcingjej naley uzy¢ kruszywa o maksymalnym wymiarze ziarna

31,5 mm.

Nalezy zastosowakruszywa spetniagce wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanekwikzanych

Punkt w Wiasciwosé Wymagane |Odniesienie d
normie PN- wiasciwosci tablicy w PN-
EN 13242 kruszywa do EN 13242
mieszanek
niezwiazanych
(kategorie wedtug
PN-EN 13242)
43.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc80/20 Tablica 2
Ge80
Ga75
4.3.2 Ogodlne granice i tolerancje uziarnienig GTcNR Tablica 3
kruszywa grubego na sitachgpednich
wg PN-EN 93-1
4.3.3 Tolerancje typowego uziarnienia GTeNR Tablica 4
kruszywa drobnego i kruszywa agiym GTaANR
uziarnieniu wg PN-EN 933-1
4.4 Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN FIngr Tablica 5
933-4 maksymalne warlo wskanika
ptaskaci
lub maksymalne wartgi wskanika SI\r Tablica 6
ksztattu
4.5 Kategorie procentowych zawaétn CnR Tablica 7
ziaren o powierzchni przekruszonej luf
tamanych oraz ziaren catkowicie
zaoknglonych w kruszywie grubym wg
PN-EN 933-5
4.6 Zawartg¢ pytdow wg PN-EN 933-1 fpekiarowana Tablica 8
a) w kruszywie grubym*
b) w kruszywie drobnym* fbeklarowana Tablica 8
4.7 Jaka¢ pytow Wiasciwosé -
niebadana na
pojedynczych
frakcjach, a tylko v
mieszankach
5.2 Odporndg¢ na rozdrabnianie wg PN-EN LANR Tablica 9
1097-2, kategoria nie wgza nk:
5.3 Odpornd¢ nascieranie kruszywa M bE/Deklarowana Tablicall
grubego wg PN-EN 1097-1
5.4 Gestas¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, Deklarowana
albo 9
5.5 Nasikliwos¢ wg PN-EN 1097-6,
rozdziat 7, WerNR
8 albo 9 (w zalenosci od frakciji) WA 242%*
6.2 Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg ASNR Tablica 12
PN-EN 1744-1
6.3 Catkowita zawarté& siarki wg PN-EN S\R Tablica 13

1744-1
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6.4.2.1 Stalc¢ objetosci zuzla stalowniczego wy Vs Tablica 14
PN-EN 1744-1, p. 19.3
6.4.2.2 Rozpad krzemianowy viuzlu brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym wg PN-
EN 1744-1, p. 19.1

6.4.2.3 Rozpadzelazawy wzuzlu brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym wg PN-
EN 1744-1, p. 19.2

6.4.3 Skfadniki ra@puszczalne w wodzie VBrak substancji szkodliwych
PN-EN 1744-3 stosunku do s$rodowiska wg
odrebnych przepisow
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich ja

drewno, szkio, plastik, magych
pogorszy wyréb kaicowy

7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg HBN| SByapekiarowana Tablica 15
1367-3, wg PN-EN 1097-2
7.3.3 Mrozoodporné¢ na frakcji kruszyw{ - skaty magmowe
8/16 wg PN-EN 1367-1 przeobraone: F4| Tablica 18
- skaly osadowe:
F10
Zalkacznik C |Skiad materiatowy Deklarowany -

* }aczna zawart@ pytdw w mieszance powinnagsmiescic w wybranych krzywych granicznych.
** w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnionesialsprawdzt mrozoodpornge.

2.3. Wymagane wkgiwosci mieszanki niezwizanej dla warstwy odcingjej

2.3.1. Zawartg¢ pytow

Maksymalna zawarté pytldbw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwdcinajcej
powinna speti@wymagania kategorii podanej w tablicy 2.

Zawartg¢ pytdw nalery okresla¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawastopytow w mieszance kruszyw naie rowniez bada i
deklarowd, po 5 krotnym zagszczeniu metagdProctora. Zawart@ pytdw w takiej mieszance po
pieciokrotnym zagszczeniu metagd Proctora powinna rowniespetnida wymagania podane w
tablicy 6.

Nie okrela se wymagania wobec minimalnej zawaito pytow < 0,063 mm w mieszankach do
warstwy odcinajcej.

2.3.2. Zawarté¢ nadziarna

Okreslona wediug PN-EN 933-1 zawaftonadziarna w mieszankach kruszyw powinna spétnia
wymagania podane w tablicy 2. W przypadku stabyalskyw decyduje zawaé nadziarna w
mieszance kruszyw pogaiokrotnym zagszczeniu metagProctora.

2.3.3. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek krwsz(kategoria @), o wymiarach
ziaren D od 8 do 63 mm, przeznaczonych do warstdgin@apcej musz spetnig wymagania
przedstawione na rysunku 1. Jako wymagane otz tylko wymienione wartéci liczbowe na
tym rysunku.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszamkiskyw naley rowniez bad# i deklarowd,
po 5 krotnym zagszczeniu metad Proctora. Kryterium przydat§oi takiej mieszanki, pod
wzgledem uziarnienia, jest spetnionezgd uziarnienie mieszanki po qmiokrotnym zagszczeniu
metod, Proctora, migci sie w krzywych granicznych podanych na rysunku.

Wobec mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstieynapcej, ktére lgda potozone pontej
20 cm od gory tej warstwy nie obaauja zadne inne wymagania dotyg® uziarnienia (kategoria
GN) poza ograniczeniem zawatopytdw i wodoprzepuszczalia.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki niezwanej 0/31,5 do warstwy odcinaag;.
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2.3.4. Wraliwos¢ na mréz, wodoprzepuszcza#io
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstieinagcej odndnie wraliwosci na
mréz (wskanik SE) oraz wodoprzepuszczatoowarstw z mieszanek kruszyw, dotgczadania
materiatu po giciokrotnym zagszczeniu w aparacie Proctora wedtug PN-EN 13286-2.
Mieszanki niezwjzane przeznaczone do wykonania warstwy odgbeaj powinny spetnia
wymagania dotyce nieprzenikania astek mgdzy warstwa mrozoochrona oraz podiaem,
zgodnie z zalenoscia:

D15/dgs< 5 (1)
w ktorej:
D15 - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez kt@rzechodzi 15% (m/m) ziaren mieszanki,
Z ktore jest wykonana warstwa mrozoochronna,
dgs - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez kt@rzechodzi 85% (m/m) ziaren gruntu
podiaza. Jeeli warunek (1) nie mae by spetniony, to na podim gruntowym nalgy utozy¢
warstwe odcinajca, spetniajgca warunek (1), lub odpowiednio dobeangeowtdknire Iub
geotkanim.
Ochronne wiéciwosci geowtokniny/geotkaniny przeciw przenikaniu drgbh ziaren gruntu
poditaza, wyznacza giz warunku:

d50/Og0>1,2 (2)
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez kt@rzechodzi 50% (m/m) ziaren gruntu
podiaza,
Ogo - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu (podia)
zatrzymuacego s¢ na geowtokninie w iléci 90% (m/m), wart& parametru @ powinna by
podawana przez producenta geowidkniny, masa pogtiriawa geowidkniny nie powinna by
mniejsza od 200 g/Mm

2.3.5. Wskanik nosnosci CBR

Badanie CBR mieszanki do warstwy odcataj naley wykona& po jej zagszczeniu do wskaika
zag:szczeniad=1,0 i po 96 godzinach przechowywania w wodzie. Q&fRry oznaczy wedtug
PN-EN 13286-47. Wymagane waitowskanika ngnosci podano w tablicy 2.

2.3.6. Zawarté¢ wody

Zawarté¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowtadaymagane] zawaréoi wody w
trakcie wbudowywania i zagzczania okrdonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w
tablicy 2.
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Tablica 2.Wymagania wobec mieszanek niezeanych do warstwy odcingjej

Rozdziat wWiasciwosé Wymagane |Odniesienie d
PN-EN wiasciwosci tablicy w PN-
13285 mieszanki EN 13285
niezwigzanej
przeznaczonej dq
warstwy
odcinajcej
43.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 Tablica 4
4.3.2 Maksymalna zawartg pytow: kategorii UFs Tablica 2
UF
4.3.2 Minimalna zawarté&¢ pytow: kategorii LFNR Tablica 3
LF
4.3.3 ZawartG¢, nadziarna: kategoria OC 0OCy Tablica4i6
44.1 Wymagania wobec uziarnienia Krzywa uziarniera| Tablica5i6
rys. 1
4.4.2 Wymagania  wobec  jednorodéw)| Brak wymaga Tablica 7
uziarnienia poszczegoélnych partii
poréwnanie z  deklarowan przez
producenta warteia (S)
4.4.2 Wymagania  wobec  jednorodéwm) Brak wymaga Tablica 8
uziarnienia na sitach kontrolnychéznie
w przesiewach
4.5 Wrazliwos¢ na mréz; wskanik piaskowy 35 -
SE*, co najmnie]
- Odpornd¢ na rozdrabnianie (dotyc LANR -
frakcji 10/14 odsianej z mieszanki)
PN-EN 1097-1, kategoria nie w§za ni:
- Odporna¢ na scieranie (dogczy frakcjii  deklarowana -
10/14 odsianej z mieszanki) wg HBN
1097-1, kategoria
Mpe
- Mrozoodpornéé (dotyczy frakcj Fio -
kruszywa 8/16 odsianej z mieszanki)
PN-EN 1367-1
- Wartes¢ CBR po zagszczeniu d 35 -
wskanika zagszczenia 4=1,0 i
moczeniu w wodzie 96h, co najmniej
- Zawartagé wody w mieszang 70 - 100 -
zag:szczanej, % (m/m) wilgotioi
optymalnej wg metody Proctora

* Badanie wskanika piaskowego SE natg wykona na mieszance pogqaiokrotnym zagszczeniu
metod, Proctora wg PN-EN 13286-2.

2.4.7r6dta materiatow

Zrodta materiatéw powinny iywybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem, przed rozpgcem
robét nie paniej niz 30 dni przed rozpogeziem robot z @yciem tych materiatdw. Wykonawca
powinien dostarczy Inzynierowi wyniki bada laboratoryjnych i reprezentatywne probki
materiatdbw. Wyniki bada laboratoryjnych dostarczone przez Wykonawmowinny dotyczy
wszystkich wiaciwosci okreslonych w p.2.
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Materiaty z zaproponowanego przez Wykonawadta keda zaakceptowane do wbudowania przez
Inzyniera, jeeli dostarczone przez Wykonagvcwyniki bada laboratoryjnych i wyniki
ewentualnych bada laboratoryjnych prowadzonych przezzyniera pokaa zgodndé cech
materiatowych z wymaganiami oktenymi w p.2. Zaakceptowanigddta materiatdw nie oznacza,
ze wszystkie materiaty z tegoddta mog by¢ przyjete do wbudowania. Jakiekolwiek materiaty z
takiegozrodta, ktore nie spetaiwymaga okreslonych w p.2. zostanodrzucone.

2.5. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest zywane bezp&@ednio w miejscu wydobycia, lecz przechowywane na
terenie budowy to powinno ono dysktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze
odwodnionym placu, w warunkach zabezpieszgih przed zanieczyszczeniem i przed
wymieszaniem rgnych rodzajow kruszyw.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

3.2. Spret do wykonania warstwy odcingjej

Do wykonania warstwy odcingjej naley stosowa nastpujace rodzaje spetu:

- rowniarki do wyprofilowania warstwy,

- walce gtadkie, wibracyjne, ogumione do gsarzania,

- inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

W miejscach trudnodoginych naley stosowaé zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne. Caty sptanusi by zaakceptowany przezAyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaaagolne”.
Transport materialu ni@ odbyw& sie dowolnymi samochodami samowytadowczymi w sposob
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyraierialami, nadmiernym
wysuszeniem lub zawilgoceniem.

Ruchsérodkow transportowych po koronie budowanej drogivipen by zorganizowany w sposéb
uniemaliwiajacy powstawanie kolein.

5. Wykonanie Roba6t

5.1. Ogdlne warunki wykonywania Robo6t

Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w STWIORB mMM@.00 "Wymagania ogoélne”.
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzenji Rob6t oraz
Program Zapewnienia Jad® uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich ¢oa wykonywane
roboty.

5.2. Przygotowanie podia

Warstwa mrozoochronna uktadanadbie na kruszywie stabilizowanym cementem lub padto
gruntowym. Podige pod warstw mrozoochrona powinno spetni@ wymagania podane w
STWIORB D.02.04.0braz STWIORB D 04.01.02.

Warstwa mrozoochronna powinnacbyytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z Dokumentagj Projektova lub wg zalec# Inzyniera z tolerancjami oké®nymi w niniejszej
STWIORB.

Przed wykonaniem warstwy odcinegj wszelkie koleiny i mikkie miejsca podiza z materiatow
niezwigzanych spoiwami oraz wszelkie powierzchnie nieodpdnio zagszczone lub wykazage
odchylenia wysok&iowe od zataonych rzdnych powinny b§ naprawione.
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Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wéang odcinajgcej powinny by wczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarezasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w gdach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposbdb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uthwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagzczenie kruszywa

Kruszywo powinno by rozktadane przy ayciu rowniarek, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu oagnicto projektowan grubagé. W miejscach, gdzie widoczna
jest segregacja kruszywa nafe przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na materiat o
odpowiednich wiéciwosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpic¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mgleozpoczynd od krawedzi i stopniowo
przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczanie
warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powneapoczaé Sic od nizej potazonej kravedzi

I przesuwa pasami podienymi w stror wyzej potazonej kravedzi. Nieréwndci i zagkbienia
powstate w czasie zasgczania powinny ywyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub uswutie materiatu, 2ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow zagzczanie wykonywaprzy pomocy ptyt wibracyjnych
lub ubijakdbw mechanicznych.

Zaggszczanie naley kontynuowaé az do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00.

Zawartg¢ wody w mieszance powinnabdyowna wartéci podanej w tablicy 2.

5.4 Utrzymanie warstwy odcinggej

Warstwa mrozoochronna po wykonaniu, a przedzeanem nasipnej warstwy powinna y
utrzymywana w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowtany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzamsgutek

oddziatywania czynnikow atmosferycznych takich j@kady deszczgniegu i mréz oraz ruchu
technologicznego. Koszty tych napraw abjete cer jednostkow jednego metra szeiennego
warstwy. Koszt napraw wyniklych z niewtawego utrzymania warstwy obgia Wykonawe

robot.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadgystematycznie badania kontrolne i dostaicza
kopie ich wynikéw Irzynierowi.

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa zakresie i z agtotliwoscia gwarantujca
zachowanie wymagajakaosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikaciji.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbadania kruszyw i mieszanki
niezwiazanej przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawyniki tych bada Inzynierowi.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w pkt.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zggczenia
warstwy odcinajcej podaje tablica 3.
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Tablica 3. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odcinagej

Lp. [Wyszczegolnienie bad Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
i pomiarow
1 [Szerokd¢ warstwy 10 razy na 500 m
2 |Rowna¢ podiwzna co 20 m na kadym pasie ruchu
3 |ROwNG¢ poprzeczna 10 razy na 500 m
4 |Spadki poprzeczne * 10 razy na 500 m
5 |Rzedne wysokéciowe
6 |Uksztaltowanie osi co 10 m na prostych i co 10 m na tukach
planie
7 |Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nadtej dziatce roboczej, lecz nje
rzadziej nk raz na 400 fPrzed odbiorem: w 3 punktach, lecz rjie
rzadziej nk raz na 500
8 |Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecazaelziej nk raz
zawarté¢  wody W na 200 mM
mieszance

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.1. Szerok& warstwy

Szerokag¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -0 cm.
6.3.2. ROwné&¢ warstwy

Nierownaici podiuzne warstwy odcinagej naley mierzy¢ 4 metrovy fata, zgodnie z norm BN-
68/8931-04. NieroOwrii poprzeczne warstwy odcinag] naley mierzy¢ 4 metrovy fata.
Nierownaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcig@@j na prostych i tukach powinny éygodne z Dokumentagj
Projektowy z tolerancj + 0,5%.

6.3.4. Rzdne wysokéciowe

R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&-2 cm i +0 cm.

6.3.5. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej azegj niz + 5 cm.

6.3.6. Grub& warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w Dokumentacji Projektowej z tolerancjl
cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nachglkas¢, co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich ¥dawvosciach, wyrdGwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkau tych robdt nagbi ponowny pomiar
I ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7. Zagszczenie warstwy

Zaggszczanie kzdej warstwy powinno odbywasie do osiagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,00 wedtug metody Proctora, wedMgeR 13286-2.

Alternatywnie jako kryterium dobrego zggczenia warstwy stosujegsporéwnanie warkei
modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcaie
powinna by wicksza od 2,2. Modut odksztatcenia naglevyznaczy dla przyrostu obaizenia od
0,15 MPa do 0,25 MPa przy zastosowaniu ptyty VSSeanicy 300 mm. Kacowe obcizenie
powinno wynost 0,35 MPa.

Obliczenie wynikow wg wzoru:
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w ktorym:

E - modut odksztalcenia

Ap - r@nica naciskow (MPa)

As - przyrost osiagieodpowiadajcy tej réznicy naciskow (mm)

D - érednica ptyty (mm)
Zawarté¢ wody w mieszance zagzczanej powinna odpowiadlavartgici podanej w tablicy 2.
Wilgotnos¢ kruszywa nalgy bad@ wedtug PN-EN 13286-2 z egtotliwoscia podan w pkt. 6.3.

6.4. Zasady pogbowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazauyieksze odchylenia cech geometrycznych od ©&rgch

w p.6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie dochgikasci, co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zagzczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienjikonanej

warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DN@@O "Wymagania ogoélne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest jeden metr sméenny (nf) wykonanej i odebranej warstwy odcigeg]
zgodnie z DokumentagpProjektova.

Jednostl obmiaru jest jeden metr kwadratowy Jmwvykonanej i odebranej warstwy odcigeg]
(wjazdy na do poses;ji i na dziatki) zgodnie z Doleimtacy Projektova.

Obmiar nie powinien obejmowa jakichkolwiek dodatkowych, wykonanych powierzchni
niewykazanych w Dokumentacji Projektowej, z wijem zaakceptowanych naspiie przez
Inzyniera. Nadmierna gruléé lub nadmierna powierzchnia warstwy odciytaj w stosunku do
Dokumentacji Projektowej, wykonana bez pisemnegowsgnienia Irzyniera nie mae stanowd
podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

8. Odbior Robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DMOM@O "Wymagania ogoélne".

Odbior warstwy odcinagej jest dokonywany na zasadach odbioru robot zguich i ulegajcych
zakryciu zgodnie z STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganigdhe" i powinien b¥ przeprowadzony
w czasie umgiwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigpasobot.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyni&gnparow i biezacej kontroli materiatow i
Robdét. Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentagjrojektov i STWIORB, jezeli
wszystkie badania i pomiary z uwzdhieniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodréoi, cha: jednego elementu robét z wymaganiami, roboty ersaj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyxze podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania
0golne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnagci jest jednostka obmiarowa wykonanej warstwy odgee] zgodnie z
okresleniem w pkt 7. Cena jednostkowa jest £esredniony dla zat@onego sposobu wykonania i
obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organiz&jibot oraz Programu Zapewnienia Jako

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie wszystkich nieditoych materiatow,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych koniechngo prawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- przygotowanie mieszanki kruszywa,

- rozi@enie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o grukoiach i jakdci
okreslonej w dokumentacji projektowej i STWIORB,

- wyréwnanie uteonej warstwy do wymaganego profilu,

- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

- uporadkowanie terenu robot; wywo6z odpaddw na wysypiskazwz kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza teremeiovy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w STWIORB,

- utrzymanie warstwy,

- wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

- wszystkie inne niewymienione wgj prace i czynniei (w tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane
PN-91/B-06714/15
PN-EN 1744-1
PN-B-06714/12

Kruszywa mineralne. Badafiiznaczenie sktadu ziarnowego.
Badania chemicznychsertaosci kruszyw. Analiza chemiczna.

PN-B-32250
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. BadaOznaczanie zawastm zanieczyszcze
obcych.

Materiaty budowlaneod® do betonow i zapraw.

Drogi samochodowe. Rmmdwndci nawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. @zaaie wskanika zagszczenia gruntu.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezménych i zwazanych hydraulicznie materiatow
stosowanyclobiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 933-1 Badania geometrycinywiaciwosci kruszyw. Oznaczenie
skladurn@wego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-3 Badania geometrycznytdgciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztattu

ziarn zanpmy wskanika ptaskdci.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznytdgciwosci kruszyw. oznaczenie ksztattu
ziarn. VegRik ksztattu.

PN-EN 933-5 Badania geometrychnytasciwosci kruszyw. Oznaczenie
procengywawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku
przekrusizelub tamania kruszyw grubych.

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznyfitycznych widciwosci kruszyw. Metody

oznaczamigporndci na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznyfthycznych widciwosci kruszyw. Oznaczanie
odpoganbnascieranie.

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznyichfizycznych wiaciwosci kruszyw.
Oznaczangestasci  ziarn i nasikliwosci.

PN-EN 1744-1 Badania chemicznychsaitaosci kruszyw. Analiza chemiczna.

PN-EN 1744-3 Badania chemicznychseitaosci kruszyw. Przygotowanie wyagjow
przez wyngiie Kruszyw.

PN-EN 1367-3 Badania wgavosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnikowratsferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli stonegzn
metpgotowania.

PN-EN 1367-1 Badania wdavosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
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PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

PN-EN 13285
WT-4

czynnikowmmsferycznych. Oznaczenie mrozoodpgomo
Mieszanki nieagane i zwiazane spoiwem hydraulicznym. Metody
badaboratoryjnych gstasci na sucho i zawargoi wody.
Zggyczanie metadProctora.
Mieszanki niezwane i zwazane spoiwem hydraulicznym. Metoda
badaniadkoeslenia kalifornijskiego wskanika na@nosci,
natychma@gego wskanika naénosci i pgcznienia liniowego.
Mieszanki niezmane. Specyfikacja.
Mieszanki niezmane do drog krajowych. Wymagania techniczne.
Warsza@d 0. Zadcznik nr 3 do Zargdzenia nr 102 Generalnego
Dyrektddadg Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada @01

41



D.04.03.01. OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonar@dbioru Robo6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robot Budowlanych s
wymagania dotycce wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaedlizacji zadania:
Przebudowa drogi wewtrznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati®wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd®pbot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot oltiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia rob6t zwa@nych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnypized ut@geniem nasfpnej warstwy
nawierzchni. Zakres rzeczowy obejmuije:

- oczyszczenie warstw konstrukcyjnych,

- skropienie warstw konstrukcyjnych niebitumicznyctkruszywo tamane stabilizowane
mechanicznie) emulspasfaltova,

- skropienie warstw konstrukcyjnych bitumicznychugsi asfaltova modyfikowara.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia @ zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogodlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotygz Robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiafg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektova, STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sGb trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM)OMO ,Wymagania Ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego StowaiEamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagangolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWiIORB
DM 00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyce materiatow
Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawidracmusza by¢ zaakceptowane przezziymiera
I musz posiadéa znak budowlany CE lub DeklaragZzgodndci z Polsls Norm.
2.3. Emulsja asfaltowa
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Do skropienia warstw konstrukcyjnych niebitumicznytaley uzy¢ emulsg asfaltova kationowg
do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni (ZM) C 60 BBl o wiasciwosciach zgodnych z PN-

EN 13808 i STWIORB.

Tabela 1. Wymagania dla kationowej emulsji asfadfpveétosowanej do gt¢zania warstw

nawierzchni C 60 B5 ZM

R

Wiasciwosé Metoda badania Jednostka C 60 B5 ZzM
Wymaganie (klasé
Polarng¢ PN-EN 1430 - dodatnia
Czas mieszania PN-EN 13075-2 S NPD(0)
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 g/100g 120do 180 (5)
Zdolnas¢ do penetracji |PN-EN 12849 min NPD(0)
Stabilng¢ podczalPN-EN 12848 g <2(2)
mieszania z cementem
Zawartag¢ lepiszcz¢PN-EN 1428 %m/m 58 do 62 (5)
(poprzez oznaczar
zawartdci wody)
Zawartag¢ lepiszcz¢PN-EN 1431 %m/m NPD(0)
pozostatego po destylaq
Czas wyptywu @ 2 miPN-EN 12846 S 15-45 (3)
przy 40°C
Czas wptywu @ 4 mnPN-EN 12846 S NPD(0)
przy 40°C
Lepkas¢ dynamiczna \PN-EN 14896 mPas NPD(0)
40°C
Pozostaté¢ na sicie, sitfPN-EN 1429 %m/m <0,2(3)
0,5 mm
Pozostaté¢ na sicie, sit{PN-EN 1429 %m/m NPD(0)
0,16 mm
Pozostaté¢ na sicie po |PN-EN 1429 %m/m TBR (1)
dniach magaayowania
sito 0,5 mm
Sedymentacja po |PN-EN 12487 %m/m TBR (1)
dniach magazynowania
Adhezj& PN-EN 13614 % pokrycia TBR (1)
powierzchni

Zalacznik NA % pokrycia >75

2.2 powierzchni
pH emulsji PN-EN 12850 . >3,5
Asfalt odzyskay przezPN-EN 13074
odparowanie
Penetracia w  25°PN-EN 1426 0,1 mm <100 (3)
asfaltu odzyskanego
Temperatura mgknienigPN-EN 1427 °C > 39 (5)
asfaltu odzyskanego
Nawrét spezysty w 25°QPN-EN 13998 % NPD(0)

asfaltu odzyskanego ¢
asfaltow
modyfikowanych
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1) Badanie w wypetniaczu mineralnym Sikaisol
2) Badanie na kruszywie bazaltowym
Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznycilery uzy¢ emulsg asfaltows kationowa do

ztaczania warstw konstrukcji nawierzchni (ZM) C 60 BE®1 o wiasciwosciach zgodnych z
PN-EN 13808 i STWIORB.

Tabela 2. Wymagania dla kationowej emulsji asfadfpveétosowanej do gt¢zania warstw
nawierzchni C 60 BP3 ZM

=

Wiasciwosé Metoda badania Jednostka C 60 BP3 ZzM
Wymaganie (klase
Polarng¢ PN-EN 1430 - dodatnia
Czas mieszania PN-EN 13075-2 S NPD(0)
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 g/100g 50 do 100 (3)
Zdolnaé¢ do penetracji |PN-EN 12849 min NPD(0)
Stabilng¢ podcza]PN-EN 12848 g NPD(0)
mieszania z cementem
Zawartaé lepiszcz{PN-EN 1428 %m/m 58 do 62 (5)
(poprzez oznaczan
zawartdci wody)
ZawartG¢ lepiszcza PN-EN 1431 %m/m NPD(0)
pozostatego po destylaq
Czas wyptywu @ 2 miPN-EN 12846 S 15-45 (3)
przy 40°C
Czas wyptywu @ 4 miPN-EN 12846 S NPD(0)
przy 40°C
Lepkas¢ dynamiczna \PN-EN 14896 mPas NPD(0)
40°C
Pozostaté¢ na sicie, sit{PN-EN 1429 %m/m <0,2(3)
0,5 mm
Pozostaté¢ na sicie, sit{PN-EN 1429 %m/m NPD(0)
0,16 mm
Pozostaté¢ na sicie po |PN-EN 1429 %m/m TBR (1)
dniach magazynowan
sito 0,5 mm
Sedymentacja po |PN-EN 12487 %m/m TBR (1)
dniach magazynowania
Adhezj& PN-EN 13614 % pokrycia TBR (1)
powierzchni
Zakacznik NA % pokrycia >75
2.2 powierzchni
pH emulsji PN-EN 12850 - NPD(0)
Asfalt odzyskany przgPN-EN 13074
odparowanie
Penetracja w  25°PN-EN 1426 0,1 mm <100 (3)
asfaltu odzyskanego
Temperatura mknienigPN-EN 1427 °C > 43 (4)
asfaltu odzyskanego
Nawrot spezysty w 25°QPN-EN 13998 % > 50 (4)

asfaltu odzyskanego ¢
asfaltow

modyfikowanych
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1) Badanie w wypetniaczu mineralnym Sikaisol
2) Badanie na kruszywie bazaltowym

2.4. Przechowywanie materiatow

Warunki przechowywania nie mggowodow& utraty cech lepiszcza i olmania jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przedeggesh wody i
zanieczyszczeniem. Warunki przechowywania:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&aniesecy od daty jej produkciji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarysza nz 3°C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglgrzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Spret do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni rglestosowa szczotki mechaniczne. Zaleca sizycie
urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinnaviogkonana z twardych elementow
czyszcacych i shkzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczezylegajcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiatiakkie elementy czyszaee i shiy¢ do
zamiatania. Zaleca iuzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce. Sprzt
pomocniczy:

- sprzarki,

- zbiorniki z wod,

- szczotki gczne, lub inny spkg zaakceptowany przezAyniera.

3.3. Spret do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeuzywac skrapiark lepiszcza wypos@na dodatkowo w
lanc; do rcznego spryskiwania. Skrapiarka powinn& byyposaona w urzdzenia pomiarowo-
kontrolne pozwalagce na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozugej lepiszcze,

- predkaosci poruszania giskrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien dyzolowany termicznie tak, aby byto mlave
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewnrozktadanie lepiszcza z toleramci10% od ilgci zalazonej. W
miejscach trudnodogbnych naley stosowdé koncéwke (lang) polaczorm ze skrapiark do
recznego skropienia.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagolne".

4.2. Transport emuls;ji

Transport emulsji powinien odbywai¢c w cysternach samochodowych.

Dopuszcza si stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowyChisterny przeznaczone do
przewozu emulsji powinny ldyprzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi
nie wickszej nz 1 nt, a kada przegroda powinna néievykroje umdliwiajace przeptyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone danssportu lub sktadowania emulsji powinnycby
czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.
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Transport wody powinien odbywaic w typowych czystych beczkowozach.
5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne warunki wykonywania Robot

Ogodlne zasady wykonywania Robét podano w STWIORB @MO0.00 ,Wymagania ogélne".
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzenji Robot oraz
Program Zapewnienia Jad® uwzgkdniaacy wszystkie warunki, w jakich ¢da wykonywane
roboty.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie polega na ustoiu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody paghieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywat szczotek ¢cznych. Zanieczyszczenia stwardniate, nigdajsé usura¢ mechanicznie,
nalezy usum¢ recznie za pomagc dostosowanego spitzi. Na terenach niezabudowanych
bezpdrednio przed skropieniem, nawierzaimozna oczyci¢ sprezonym powietrzem.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bylazywana woda to skropienie lepiszczem zmonasipic
dopiero po wyschrciu warstwy.

Skropienie warstwy ma@ rozpocz¢ Sic po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.
Temperatura emulsji asfaltowej przy skrapianiu powa migcic sic w przedziale 20 do 40°C.
Skropienie podiga naley wykonywa rownomiernie stosa¢ rampy do skrapiania, np. skrapiarki
do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza skrapianie ¢gczne lang w miejscach trudnodaginych
(np. scieki uliczne) oraz przy usglzeniach usytuowanych w nawierzchni lalbgraniczajcych. W
razie potrzeby ueglzenia te natey zabezpieczyprzed zabrudzeniem.

Skropiona emulgj asfaltowa warstwa powinna ki pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na
okres niezbdny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowaniaywa emulsiji.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glyawca powinien zabezpie@zy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzajylko niezlgdny ruch
budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawe naprawione.

5.3.1. Zuycie emulsji

Skropienie lepiszczem powinno dywykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate
lepiszcze zgodnie z tabli@.

Okreslenie ilcsci skropienia lepiszcza na drodze nglavykona wedtug PN-EN 12272-1.

W wypadku duej ilosci pozostatego lepiszcza, np. powj 0,5 kg/mi, oraz zastosowaniu emulsji
asfaltowej mae by konieczne wykonanie skropienia w kilku warstwaaghy zapobiec sptyaciu i
powstaniu kata lepiszcza.

Tablica 3. Zalecane ifgi pozostatego lepiszcza do skropienia pédipod warstw asfaltova.

Uktadana warstwa asfaltowa Podtaze pod warstw llos¢
asfaltovg pozostatego
lepiszcza
[kg/m’]

Podbudowa z betonu asfaltowego AC Podbudowa z kruszywa 0,5-0,7
stabilizowanego
mechanicznie
Warstwa wizaca z betonu asfaltowego 4 Podbudowa asfaltowa 0,3-0,5
Warstwa scieralna z betonu asfaltowe Warstwa wizaca asfaltowa 0,1-0,3
AC
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Przed utgeniem kadej warstwy bitumicznej, warstwa z@j lezaca powinna b§ skropiona z
odpowiednim wyprzedzeniem, ktérego czas potrzelesy pa odparowanie wody z zastosowane;j
emulsji, i tak:

- 8 h w przypadku skropienia takloscia, z ktorej po odparowaniu wody pozostajezedj niz
1,0kg/nf lepiszcza

- 1 h w przypadku skropienia takioscia, z ktorej po odparowaniu wody pozostaje 0,5 do 1,0
kg/n? lepiszcza

- 0,5 h w przypadku skropienia takoscia, z ktérej po odparowaniu wody pozostaje do 0,5rKg/
lepiszcza. Czasy wyj okrelone, nie dotycg skrapia rampm zamontowa na rozktadarce.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej,RtMyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem (wynoszeniem emudsikotach pojazdéw),
wykonujac posypk kruszywem wéladach két samochodéw dowarych mas i rozktadarki.

W przypadku stosowania rozktadarki wyposaej w ramp skrapiajca dopuszcza siskropienie
emulsp asfaltows bezpgdrednio przed wykonaniem warstwy bitumicznej. W tpnaypadku, ilé¢
emulsji do zastosowania powinnacbgkreslona w ksizce technicznej rozktadarki lub musidy
okreslona przez Wykonawcw obecnéci Inzyniera -déwiadczalnie (na powierzchni probnej).
llos¢ emulsji wyptywajica ze skrapiarki mechanicznej i z rampy skrapigj rozktadarki, powinna
by¢ taka sama.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ Robdt
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagani@log".

6.2. Badania i kontrola przed przysteniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowédaiobne skropienie w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki iedlenia wymaganej iléci lepiszcza w
zaleencsci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gkeaia. Doktadne ziycie emulsji
powinno by ustalone na odcinku prébnym, w zalesci od rodzaju warstwy (poza budeyww
miejscu zaproponowanym przez Wykonaweaakceptowanym przezzyniera).

6.3. Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinnadgparta na deklaracjach zgodoo Wyniki bada powinny by zgodne
Z wymaganiami zawartymi w pkt.2.3.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodicoskropienia i zaycia lepiszcza

Jednorodng skropienia powinna léysprawdzana wizualnie.

Kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody ayaleykona wedtug PN-EN
12272-1. Badanie nalg przeprowadza kazdorazowo przed rozpoeziem pracy skrapiarki w
danym dniu oraz w ggu dnia w przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

6.3.3. Badanie wytrzymadoi nascinanie podczenia mgdzy warstwami asfaltowymi

Wymagane wartei wytrzymatagci nascinanie podczenia mgdzy warstwami asfaltowymi podano
w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagana wytrzymdlo na scinanie padczenia mgdzy warstwami asfaltowymi
nawierzchni

Polkczenie m¢gdzy warstwami Wymagana wytrzymaks na
scinanie, MPa
KR 1-2 KR 3-6
Scieralna/wazaca brak wymaga 1,3
Wiazaca/podbudowa brak wymaga 0,8
Podbudowa/podbudowa brak wymaga 0,8
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a) jesli podbudowa sktada siz kilku warstw asfaltowych

Badanie paiczenia mgdzy warstwowego powinno Bywykonywane na nawierzchniach drég o
kategorii ruchu KR 3-6. Gstai¢ pobierania probek powinna wynéslL prébka na 100
wykonanej nawierzchni.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB DMOM®O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy (f oczyszczonej i skropionej powierzchni zgodnie z
Dokumentagj Projektova.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB DMO®@O ,Wymagania ogoélne".

8.2. Sposob odbioru robot

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikidé z biezacej kontroli emulsji, ildci
roztozonego lepiszcza, deklaracje zgosirigproducenta.

Odbioru dokonuje liaynier na podstawie wynikéw baa&Vykonawcy i ogtdzin warstwy.

W przypadku niezgodrioi, cha: jednego elementu robét z wymaganiami, roboty ersaj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si za jeden metr kwadratowy finwykonanego i odebranego oczyszczenia i skropienia
warstw konstrukcyjnych po dokonaniu odbioru rob@tpunktu 8.

Cena jednostkowa jest censredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjid®boraz Programu Zapewnienia J&{p

- zakup i dostarczenie wszystkich niedbych materiatow,

- zastosowanie materiatdbw pomocniczych konieczngilohprawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- mechaniczne oczyszczenie z8aj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem weadub wyciem spgzonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysigcze

- zakup i transport lepiszcza, napetnienie nim pgiar@k oraz podgrzanie do wymaganej
temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- posypka kruszywa pod kota po skropieniu enaulsj

- uporadkowanie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w STWIORB,

- wszystkie inne niewymienione w8j prace i czynnii (w tym os6b i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.
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10.Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltow#ymagania dla asfaléw drogowych.

PN-EN 12272-1  Powierzchniowe utrwalenie. Mgtbdda. Czs¢ 1. Dozowanie i poprzeczny
rozktad lepiszeczauszywa.

PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowasady klasyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych.

Warunki Techniczne WT-3 Emulsje asfaltowe 2009.ittadwe emulsje asfaltowe na drogach

publicznych.
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacghiécznej § wymagania dotycge wykonania i
odbioru Robot zwizanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanegbilizgowanego
mechanicznie, ktére zostarwykonane w ramach przebudowy drogi wewmnej Zabtocie —
Naramice.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i iafitdwy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot aftych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujvszystkie czynnai umaziwiajace i magce na celu
wykonanie:
* Z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego nrechaie o uziarnieniu 0-64nm, grubgci
12 cm,
» z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego nreéchaie o uziarnieniu 0-31,5 mm, gruico
8 cm.
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentaéjrojektows — dotyczy jezdni.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikagizgodne z normpodstawow PN-S-06102:1997, normami
Zwiazanymi, wytycznymi i okrdeniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ngtl

1.5. Ogodlne wymagania dotyice Robot

Ogdine wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ofjdine

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania Robét i ich zgodébz Dokumentagj Projektowy i
poleceniami layniera.

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotyge materiatlow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, podaw
SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine".

2.2. Rodzaje materiatow

Do wykonania podbudowy przewidzianayaie kruszywa tamanego niesortowanego o uziarnieniu
0/31,5 mm i 0/64 mm lub mieszanki kruszyw taman@mych frakcji, ktére zmieszane w odpowiedniej
proporcji dadz uziarnienie zgodne z tahel. Dla takich kruszyw wymagana jest recepta ldboyaa,
podajica proporcje mieszania poszczegoélnych frakcji kmisz

Nie dopuszcza sistosowania materiatdw odpadowych takichzaMe hutnicze, tupki poeglowe, gruz,
destrukt betonowy. Nie nalestosowéa materiatdw innych, aipochodzcych z rozkruszenia skat.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa famanego

Krzywa uziemienia mieszanek kruszywa tamanego pmavimidci¢ sii w obszarze dobrego uziarnienia
wyznaczonym przez krzywe graniczne wg Tab.l. Sklachowy kruszywa sprawdzag ia pomog analizy
sitowej wg PN-EN 933-1:2000.
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Tabela 1. Uziemienie mieszanki kruszywa tamanego

. Przechodzi przez sito [%]
Sito kwadratowe [mm] niesort 0/64 mm niesort 0/31,5 mm
63 100 100
31t 76-10C 10C
2C 62-10C 77-10C
16 56-94 69-94
12.€ 489-8E 6C-8E
8 4C-75 5C-7&
6,3 35-68 44-68
4 28-58 37-58
2 18-42 25-42
1 14-32 18-32
0,5 9-24 14-24
0,2t 5-1E 7-1E
0,12¢ 4-12 4-12
0,07¢ 2-10 2-10

Ponadto podbudowa zlokalizowana bezpdnio na podizu gruntowym powinna spetidia
warunek szczeloi warstwy (nieprzenikania gtek):

D
<5 (1)

85
w Ktorym:
D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15&bn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przeehod85% ziarn gruntu podia, w
milimetrach.
Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w @dip zastosowania w warstwiedeej poniej
stabilizacji spoiwami hydraulicznymi lub przy zasiwaniu warstw geowitokniny sepais).
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Tabela 2. Wigciwosci kruszywa na podbudowy

Wymaganii
Lp. Wiasciwosci Niesort |Niesort
0/64mm | 0/31,5 mm

1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych 1i0,075 min, nie wgcej niz, % 2-10 2-10

2 | Zawartg¢ nadziarna, nie wcej niz, % 10 5

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, nie weej niz, % 40 35

4 | Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz, % 1 1

5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu met. | 30-70 30-70
lub Il Proctora

6 |Scieralngé w bebnie Los Angeles:
a) catkowita po petnej liczbie obrotow, niecegj niz, % 50 35
b) po 1/5 liczby obrotow, w stosunku do ubytku nasy
petnej liczbie obrotdw, nie wiej niz, % 35 30
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7 | Nasikliwos¢, nie wicej niz, % 5 3

8 | Mrozoodpornég, ubytek masy po 25 cyklach zatania, nie 10 5
wiecej niz, %
9 | Zawartd¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOnie 1 1

wigcej niz, %

10 | Kalifornijski wskaznik nosnosci (CBR), nie mniej ni, % 60 120

2.4. Woda
Do zwilzania kruszywa stosujesiioct czyst, wodocigows, dla ktérej nie okida st wymaga.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
OgdIne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Sprzt do wykonania robot
Uzywany sprzt powinien ponadto dyzgodny z ofest Wykonawcy przedstawiarw PZJ i zatwierdzan
przez Irkyniera.

Do wykonania podbuddwkruszyw tamanych stabilizowanych mechaniczniezyasosowa:

— mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzamaszanki z kruszyw - tylko w przypadku
braku maliwosci zakupu mieszanki bezpednio u producenta,

— rowniarki albo uktadarki kruszywa,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne ilub staty;z

— cysterny z waglz madiwoscia regulacii skropienia,

— w miegjscach trudno deginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijata mechaniczne lub
mate walce wibracyjne,

— Sprzt reczny.
4. Transport

4.1. OgoIne wymagania dotyce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagaydéne'”.

4.2. Transport materiatow
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymi samowytadowczyrsiodkami transportu w sposéb, nie
powodujcy rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmianatriigici mieszanki.

5. Wykonanie robot

5.1. OgoIne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.AMQM/Yymagania ogoine™.

5.2. Przygotowanie podta

Podtozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki Zyes tamanego jest wykonane wg SST
D.02.04.01 wzmocnienie skarp i nasypow wg. ninggj&ST.

5.3. Przygotowanie kruszywa tamanego

Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymiesaataki sposob, aby uzyskeiagtos¢ uziarnienia
wg Tabeli | i zwikenie do wilgotnéci optymalnej z tolerang}10%, -20% jej warkei.

52



5.4. Transport i rézielanie kruszywa

Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo nalky dostarczana budow w warunkach zabezpieczajch je
przed wysychaniem i segregacj

Materiat wbudowuje sii zag:szcza w jednej warstwie o grélobzgodnej z DokumentacProjektove
lecz nie wgkszej nk 12 cm.

Materiat wbudowywany na warstwodsiczapca zaleca & rozklad& za pomog réwniarek,
stopniowo nasuwag materiat na powierzchoiwarstwy odsczapcej. Transport materiatu powinien
odbywa sk wytacznie po ja roziazonym kruszywie warstwy podbudowy.

Inzynier maze dopuci¢ rozktadanie warstwy podbudowy na warstwie aodahcej ukitadarkami
mechanicznymi, pod warunkierng nie doprowadzi to do rozzania i rozlinienia materiatu w
warstwie odgczapcej, spowodowanego transportem materiatu do uktadar przypadku, gdy to
nastpi, Wykonawca powinien przernwadalsze ukladanie warstwy podbudowy i powtdrzy
profilowanie i zagszczenie warstwy oalszapcej, hcznie z wymaganymi badaniami zegczenia i
NOSNGSCI.

5.5. Profilowanie

Przed zagszczeniem razielane kruszywo nalg wyprofilowat do spadkéw poprzecznych i
pochylér podiwznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czgsiofilowania nalgy
wyrowna lokalne zagibienia za pomagcréwniarki lub spycharki.

5.6. Zagszczenie

Podbudow nalezy zag:szcz& walcami wibracyjnymi stalowymi gtadkimi i ogumiamy. W ostatniej
fazie zagszczania naley sprawdzt profil powierzchni podbudowy tat za pomog sznurka lub
inna metody. Zag:szczenie podbudowy nalewykonywa przy zachowaniu wilgotrdoi optymalnej.
Zageszezenie warstwy podbudowy oraz jegm@¢ powinny by rébwnomierne na catej szercgkoi
nalezy je sprawdzadla kadej zagszczanej warstwy.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu i zZggczeniu, a przed ueniem naspnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie.zé@ Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawsi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch oraz powtbrbyadania zagszczenia i nénosci Koszt napraw i
powtdrnych badawynikltych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ol Wykonawe.

5.8. Wymagania jakigiowe wykonania podbudowy

5.8.1. Zgodn& rzednych niwelety z projektem

Odchylenia rzdnych profilu podtanego w stosunku do projektu nie powinny przekragdam.

5.8.2. Rowné& podbudowy w przekroju podiaym

Odchylenie profilu podiinego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechasianierzone zgodnie
z normy BN-68/8931-04, 4-metroyvata, nie powinny przekracz@rzy uktadaniu mechanicznym dla
podbudowy pomocniczej £ 2 cm.

5.8.3. Zgodn& spadku podbudowy

Nalery stosowad spadki poprzeczne zgodne z zatltymi w Dokumentacji Projektowe).

Rd&znice wartdci wykonanych spadkow poprzecznych, w stosunkurd@ktowanych nie powinny
przekraczawartcci bezwzgtdnej spadku wcej niz o = 0,5%.

5.8.4. Szerok@ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna ldy zgodna z DokumentagcjProjektowa z uwzgkdnieniem
projektowanych odsadzek - czyli poszérzgarstwy podbudowy w stosunku do warstwadsch
powyze)j.

Odchylenia szerokoi, mierzone od osi drogi nie powinny przekracz&cmi -Ocm w stosunku do
Dokumentacji Projektowe.

5.8.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej 0 nieasj niz +
2cm.
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5.8.6. Grub& warstwy podbudowy

Odchylenia grubgci wykonanej podbudowy w stosunku do peisj w Dokumentacii Projektowej
nie powinny przekroczy+10%, -0% grub&ei projektowane;.

Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasagniozegrubdci mniejsze] ni podana w
Dokumentaciji Projektowej.

5.8.7. Neénas¢ i zag:szczenie podbudowy

Badanie wskanika odksztatcenia /, polega na statycznym ataoiiu materiatu w warstwie plyo
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPankowe obcizenie doprowadzagto wartdci rownej
0,45 MPa. Moduly odksztalcenia pierwotiy i wtérny E,, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu przyrostem olagenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 Mig (
~Instrukcji bada& podtaza gruntowego..."), obliczamy na podstawie wzoru:

Ei, B2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskéwAp=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm

Wartas¢ wtérnego modutu  odksztalcenia oraz wsile odksztalcenia po zeggczeniu warstwy,
powinny by zgodne z tabgB.

Tab. 3. Wymagania 800sci i zag:szczenia

Rodzaj wykopu E lo
droga gminna, pobocza > 140 Mpa <220
i zjazdy ~ P —

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jada robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM. 00.00.00 ,Wymagania ogjbin

6.2. Badania przed przysieniem do robot

6.2.1. Kontrola jakai materiatdbw w okresie dostaw i przygotowania aaeki wg pkt. 2.3 5.3
Kontrola jakdci materiatdw polega na liigcym przeprowadzaniu baglavtasciwosci materiatdw na
reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dti kaiszywa nie wikszej nk 250 nf i poréwnaniu
wynikdéw z wymaganiami okéonymi w punkcie 2 przed rozpagzem Robét. Dodatkowo dla kdej
przebadanej partii nate okresli¢ wilgotnaé¢ optymalra, maksymala gestas¢ szkieletu gruntowego oraz
wskanik nasnasci CBR.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podariegdia do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznig pozytywne wyniki badania &ocsci ptyta VSS, wykonane na odcinku
prébnym z przebadanej partii materiatu, ocenianeizig z wymogami p.5 niniejszej Specyfikacji.
6.2.2. Kontra] jakasci wykonania podiza

Kontrola jakdci wykonania podiza polega na sprawdzeniu zgogmowykonane] warstwy z
wymaganiami podanymi w odpowiednich SST wg p.5.2 .

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerarstalonych w niniejszych SST, usterki w wykonaniu
podiaza naley usurag.

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie robo6t obejmujkontrok uziarnienia na podstawie analizy sitowej
wbudowywanej mieszanki kruszywa famanego, zstotiwoicia | badanie na kale 100 m
wbudowanego materiatu.

Dodatkowo dla przebadanej partii riglekresli¢ parametry mieszanki z pozycji | +5, Tabela 2.
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Wilgotnos¢ natural materiatu kontroluje siwg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli najepobiera

co hajmniej po dwie probki z kdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkaatplivych.

Kontrole zag:szczenia i ngnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie pglprzeprowadza

co najmniej | raz na 250Tmvarstwy, lecz nie rzadziej:nR razy na dziennej dzialce oraz w miejscach
watpliwych wskazanych przezaymiera,

Wymagania dla zagzczenia i nimasci podano w p. 5.8.7.

6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyeych cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4
Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruazgtabilizowanego
mechanicznie

Tabela 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie
Lp.| WyszczegOdlnienie badla| Minimalna czstotliwas¢ badai i pomiarow

pomiarow

1 | Szeroké&t podbudowy co20m

2 | Roéwng¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rowna¢ poprzeczna co20m

4 | Spadki poprzecznt co20 m

5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach oraz w miejscagh

charakterystycznych

6 | Uksztaltowanie osi w plariieo 25 m w osi jezdni i na jej kragziach oraz w miejscagh
*) charakterystycznych

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nazdey dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej ni raz na 500

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejaz na500

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukszitia osi w planie natg wykond w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.5. Zasady poghtowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtéciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazmicksze odchylenia od olélenych w punkcie 5.8
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie materivyrownanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchrwaiananej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerétioprojektowanej o wicej niz 5 ¢cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubgé do potowy szeroki pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtorne zggczenie.

6.5.2. Niewtgciwa grubéc¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay
odpowiedni gtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wak tych robdt nagti ponowny pomiar i
ocena grubii warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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6.5.3. Niewigciwa n@nas¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganejmasci, zalecone przez iginiera.

Koszty tych dodatkowych robo6t poniesie Wykonawcalbpolowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnasci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robot i ich utrzymania (w tym poidt)
przez Wykonawg podbudowy.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O®@QWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest dla podbudowy z kruszywa tamantgmligowanego mechanicznie:
- uziarnienia 0+64 mm, grudm 12 cm - metr kwadratowy @

- uziarnienia 0+31,5 mm, grutmd8 cm - metr kwadratowy (f

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQME/magania ogéine".

8.2. Sposob odbioru robdt

Podbudowa podlega odbiorowi Rob6t zanigggh albo odbiorowi egciowemu wg ogolnych zasad jw.
Roboty wykonane niezgodnie z Dokumeniadprojektows i SST podlegaj rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem WykonawSjosowanie obwnek ceny za
niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.3. Dokumenty i badania do odbioru

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pikai§ wyniki pozytywne.
Badania polegajna sprawdzeniu:

- zgodnéci uziarnienia i wiéciwosci materiatow,

- zgodnéci rzednych niwelety z projektem,

- zgodnéci podtwznych i porzecznych spadkow,

- réwndci podiwnej i poprzeczne;j,

- szerokéci podbudowy,

- konstrukgji i grubéci podbudowy,

- zagszczenia,

- NASNOSCI.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatroi

Ogodline ustalenia dotyaze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s¢ za jednostk obmiarows wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

Cena jednostki obmiarowej jest gasredniora dla zal@onego sposobu wykonania i obejmuje:

- zakup i transport mieszanki kruszywa na miejktzglewania,

- sprawdzenie i ewentualnaprawg podiaza,

- przygotowanie mieszanki, w tym doprowadzeniegapdpowiedniej wilgotri,

- transport i wbudowanie kruszywa tamanego,
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- profilowanie,

- zag;szczenie,

- biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwamaych Robot, niedopuszczenie do
zabrudzenia i roziunienia warstwy w przypadku dopuszczenia do trafspor

- badania materiatow, opracowanie ewentualnej tgecéladanie nnoici i zagiszczenia, ustalenie
wilgotnasci optymalnej, wykonanie innych badprzewidzianych w niniejszej SST oraz dodatkowo
Zleconych przez fiyniera,

- oznakowanie i zabezpieczenie Rob6t oraz jeggrtiie,

- wykonanie wszystkich nieztinych bada, pomiarow, préb i sprawdae

- wszystkie inne nie wymienione wgj prace i czynniei (w tym osOb i sprgu) ktore
gwarantuj rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwhzane

10.1 Normy

PN-EN 1744-1 Badania chemicznychsaitaosci kruszyw. Analiza chemiczna.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdavnaici nawierzchni planografem i tat

PN-EN 13242 Kruszywa do niezzéanych i zwazanych hydraulicznie materiatow
stosowanyelobiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 933-1 Badania geometrycihnywiasciwosci kruszyw. Oznaczenie
skladuammiowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-3 Badania geometrycznytdgciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztattu
ziarn zanpmy wskanika ptaskdci.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznydgciwosci kruszyw. oznaczenie ksztattu
ziarn. Wgkik ksztattu.

PN-EN 933-5 Badania geometrycznydgciwosci kruszyw. Oznaczenie
procentoweyvartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku
przekrusizelnb tamania kruszyw grubych.

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznyfthycznych wigciwosci kruszyw. Metody
oznaczaadpornéci na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznyittycznych wigciwosci kruszyw. Oznaczanie
odposnibnascieranie.

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznyichfizycznych wiaciwosci kruszyw.
Oznacaangstasci  ziarn 1 nasikliwosci.

PN-EN 1744-1 Badania chemicznychsertaosci kruszyw. Analiza chemiczna.

PN-EN 1744-3 Badania chemicznychsat@osci kruszyw. Przygotowanie wygjow
przez wymanie Kruszyw.

PN-EN 1367-3 Badania wdavosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnik@wmnosferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli stenefc
metogotowania.

PN-EN 1367-1 Badania wgavosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnik@wmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpécho

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezagane i zwazane spoiwem hydraulicznym. Metody

badaboratoryjnych gstadsci na sucho i zawarfoi wody.
Zgggczanie metadProctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwane i zwazane spoiwem hydraulicznym. Metoda
badanamakreilenia kalifornijskiego wskanika na@nosci,
natyclastowego wskaika n@nosci i pgcznienia liniowego.

PN-EN 13285 Mieszanki niezmane. Specyfikacja.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do ieto

10.2. Inne dokumenty
.Instrukcja Bada Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych -&& 2. Zahcznik"
GDDP, Warszawa 1998 r.
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Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDIM 1997.
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkow technicznych,

jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43raal14 maja 1999
r

WT-4 Mieszanki niezwizane do drog krajowych. Wymagania techniczne. \Wavaz2010.
Zalacznik nr 3 do Zargdzenia nr 102.

58



D.05.03.06. WARSTWASCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO
1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiy&nia i Odbioru Rob6t Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robdét budowlanych w ramaedizacji zadania:
Przebudowa drogi wewirznej Zabtocie — Naramice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB stanowj cz¢$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nglg¢e stosowaw
zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1

1.3. Zakres Robot oktiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z Dokuméafamjektova.
Zakres rzeczowy obejmuje wykonanie warstemgralnej z betonu asfaltowego AC 11 S géabd cm —
droga gminna (KR1).

Zakres robo6t budowlanych jest zgodny z dokumeantaopjektova.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA)- mieszanka mineralna z odpowiedni
iloscia asfaltu Iub polimeroasfaltu, wytworzona naagor w okrélony sposéb, spetnigia
okreslone wymagania.

1.4.3. Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddanej bé&epdnio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

1.4.4. Mieszanka mineralno-asfaltowa mieszanka mineralna z odpowieglrilasa asfaltu,
wytworzona w okr@ony sposob, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.5. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rémwigonie
stopniowanym, utoona i zagszczona.

1.4.6.Préba technologiczna wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w cghwmawdzenia,
czy jej wiaciwosci 3 zgodne z recepiaboratoryjn.

1.4.7.Kategoria ruchu (KR)- obchzenie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.8. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".
Niezbzdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji rob6t budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s0Ob trzecich;

- ochronysrodowiska,

- warunkéw bezpieczestwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano w STRBDM 00.00.00 ,Wymagania ogolne".

1.6. WspoIny Stownik Zamowie(CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego StowaikZamoéwi@ (CPV) dotycacych
przedmiotu zamowienia podano w STWIORB DM 00.00\¥magania ogodlne".
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2.Materiaty

2.1. Ogdblne wymagania dotygze materialow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, puadaw
STWIORB DM 00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Zastosowane materiaty musazyska& akceptagj Inzyniera.

2.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w tabeli 1. Skladowanieskywa powinno odbywa
sic  w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem ¥ninn
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Tabela la. Wymagane wtawosci kruszywa grubego do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa Wymagania w zaleosci od kategorii
ruchu

KR 1,2 KR3,KR4
Uziarnienie wedlug PN-EN 93B; kategori Gc85/20Y Gc90/20Y
nie nizsza ni:
Tolerancjeuziarnienia, odchylenia nie gkiszg Goons Gosi1s
niz wedtug kategorii:
Zawartg¢ pytow wedlug PN-EN 933, f2
kategoria nie wysza ni:
Ksztalt kruszywa wedtug PN-EN 938-lub Flaoslub Shs Flao lub Sho
wediug PN-EN 933%, kategoria nie wisz3
niz
Pracentowa zawartg ziaren o powierzch Chbeklarowana Cosnn

przekruszonej i tamanej w kruszywie grub
wedtug PN-EN 933-5, kategoria niezgra ni:
Odporng¢ kruszywa na rozdrabnianie wed LA 30 LA 30
normy PN-EN 10972, badana na kruszywig
wymiarze 10/14, rozdzia5, kategoria ni

nizsza nk
Odpornag¢ na polerowanie kruszywa (badd  PSVbekiarowane PSV pekiarowane nie
na normowej frakcji kruszywa do miesza nizej niz 48

mineralno-asfaltowej) wedtug PN-EN 1087
kategoria nie risza ni:

Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 109G rozdz deklarowana przez producenta
7,8lub 9

Nashkliwos¢ wedtlug PN-EN 1095, rozdz. 7 WA 4 beklarowana

8lub 9

Gestas¢ nasypowa wedlug normy PEN deklarowana przez producenta
1097-3

Mrozoodporné¢ wediug PN-EN 1367, w Fnacl?

1% NaCl, kategoria nie wgza ni:

.Zgorzel stoneczna" bazaltu wedtug HBN SBia

1367-3, wymagana kategoria:

Sktad chemiczny - uproszczony op deklarowany przez producenta
petrograficzny wedtug PN-EN 932-3

Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug EN mpc0,1

1744-1, p. 14.2, kategoria nie ¥6za ni:
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a) D/d < 4

Tabela 1b. Wymagane wiawosci kruszywa nietamanego drobnego lub ggbrm uziarnieniu
do D< 8 mm do warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa Wymagania w zaleosci od kategorii
ruchu
KR 1,2 zjazdy

Uziarnienie wedtug PN-EN 933 Gr85 lub G\85
wymagana kategoria:

Tolerancja uziarnienia, odchylenie GreNR
wigksze ni wedtug kategorii:

Zawart@g¢ pytow wedlug PN-EN 933, f10
kategoria nie wysza ni:

Jaka¢ pytow wedtug PN-EN 933, kategoris MBg10
nie wyzsza ni:

Kanciasté¢ kruszywa drobnego lub kruszyy Ecspekiarowana

0/2 vydzielonego z kruszywa o0 agiym
uziarnieniu wedlug PN-EN 938: rozdz. §
kategoria nie riisza ni:

Gestas¢  ziaren wedlug PN-EN  1096; deklarowana przez producenta
rozdziat 7, 8 lub 9

Nashkliwos¢ wedtug PN-EN 109, rozdz. 7 WA 4 beklarowana

8lub9

Grube zanieczyszczenia lekkie, wediug EN m.pc0,1

1744-1 p. 14.2, kategoria nie wsza ni:

Tabela 1c. Wymagane vglawosci kruszywa tamanego drobnego lub agtym uziarnieniu do
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa Wymagania w zaleosci od kategorii
ruchu
KR 1,2 zjazdy KR3,KR4
Uziarnienie wedtug PN-EN 93B; wymagan Ga85 lub G85
kategoria:
Tolerancja uziarnienia, odchylenie nieckszg GreNR Grc20
niz wedtug kategorii:
Zawartg¢ pytow wedlug PN-EN 933, f16
kategoria nie wysza ni:
Jaka¢ pylu wedtug PN-EN 933, kategorig MBE(L10
nie wyzsza ng:
Kanciastg¢ kruszywa drobnego lub ksaywg Ecspekiarowana Ecs30
0/2 wydzielonego z kruszywa o agtym
uziarnieniu wedtug PN-EN 938; rozdz. 8
kategoria nie riisza ni:
Gestas¢  ziaren wediug PN-EN 109G deklarowana przez producenta
rozdziat 7, 8 lub 9
Nasiakliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, mulz. 7 WA 24 beklarowana
81lub 9
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Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug EN mpc0,1
1744-1 p. 14.2, kategoria nie wsza ni:
2.3. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt 50/70 oraz zjazdy zgodnie z n@rRN-EN 12591.

Wymagana jest Deklaracja Zgodobd dla kadej dostawy (dla kalej cysterny). Mieszanie
asfaltéw z ra@nych rafinerii jest zabronione.

Asfalt powinien spetni@wymagania podane w tabeli 2.

Tablica 2. Wymagania wobec asfaltu stosowanegoatstwyscieralnej

Lp. |Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 50/70
Wiasciwosci obligatoryjne
1 |Penetracja w 25°C [0,1 mm]| PN-EN 1426 50+70
2 |Temperatura ngknienia | [°C] PN-EN 1427 46+54
3 |Temperatura zaptonn [°C] | PN-EN 22592 230
nie mniej nk
4 |Zawartgé [% m/m]| PN-EN 12592 99
sktadnikow
rozpuszczalnych, n
mniej niz
5 |Zmiana masy p| [% m/m]|PN-EN 12607 0,5
starzeniu (ubytek Iy 1
przyrost) nie wgcej niz
6 |Pozostata penetra{ [%)] PN-EN 1426 50
po starzeniu, nie mni
niz
7 |Temperatura mgknienig [°C] PN-EN 1427 48
po starzeniu, nie mni
niz
Wiasciwosci specjalne krajowe
8 [|Zawartg¢ parafiny, ni¢ [%] [PN-EN 12606 2,2
wigcej niz 1
9 |Wzrost temperatul  [%)] PN-EN 1427 9
migknienia po starzeni
nie wigcej niz
10 |Temperatura tamlivazi,| [°C] PN-EN 12593 -8
nie wigcej niz

2.4. Wypehniacz
Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstvicieralm nalezy stosowé& wypetniacz
spetniajcy wymagania podanie w tabeli 3.

Tabela 3. Wymagane wiawosci wypetniacza do warstwicieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa Wymagania w zaleaosci od kategorii ruchuy
KR 1,2 KR3,KR4

Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10 zgodnie z tablig 24 w PN-EN 13043

Jaka¢ pylu wedlug PN-EN 933, MBg10

kategoria nie wysza ni:
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Zawartg¢ wody wedtug PN-EN  1093; 1 % (m/m)
nie wyzsza ni:
Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-7 deklarowana przez producenta
Wolne przestrzenie w suchy V 28145
zag:szczonym wypetniaczu wedtug P
EN 1097-4, wymagana kategoria:

Przyrost temperatury cknienig ARrep8/25
wediug PN-EN 13179, wymagan

kategoria:

Rozpuszczalnd w wodzi WS
wedtlug PN-EN 1744, kategoria ni

nizsza n:

Zawartg¢ CaCQ w wypetniaczy CCno

wapiennym wedlug PN-EN 195
kategoria nie risza ni:

Zawartg¢ wodorotlenku  wapnia K aDeklarowana
wypetniaczu  mieszanym, wyrgang

kategoria:

,Liczba asfaltowa" wedlug PHEN BNpekiarowana

13179-2, wymagana kategoria:

Przechowywanie wypetniacza powinnoélagodne z PN-S-96504.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje astaite spetniajce wymagania okéone w
PN-EN 13808

2.6. Materiaty do uszczelnienia poten i krawedzi

Do uszczelnienia:

- polaczea technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu
wykonywanego w renym czasie nalg stosowa materiaty termoplastyczne,stay asfaltowe
wedtug norm lub aprobat technicznych — spoin stagowh pohczenia rénych materiatéw lub
pofaczenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w nawierzchni lula pgraniczajcymi,
naleey stosow& materialy termoplastyczne, stay asfaltowe wedtug norm lub aprobat
technicznych.

Grubas¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna sgnimie mniej nk 15 mm.
Sktadowanie materiatdw termoplastycznych jest ddan®tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta, w warunkach oklenych w aprobacie technicznej.

Do uszczelniania kragdzi naley stosowé& emulsg asfaltowa lub asfalt drogowy wedtug
PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany polimerami Wwefd PN-EN 14023 ,metadna
goraco”, albo inne lepiszcza wedtug aprobat tezdmych.

3.Sprzet

3.1. Ogollne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne”.
Wykonawca jest zobowkany do stosowania tylko takiego rodzaju sprz ktéry gwarantuje
uzyskanie parametrow wykonania robot zgodnych 2&¢/i®RB.

Sprzt stosowany do wykonania rob6t podlega zatwierdepriez layniera.
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3.2. Spret do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalery wytwarz& na gogco w otaczarce (zespole maszyn i
urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikowz gpezechowywania gotowe;j
mieszanki).

Dozowanie sktadnikbw mieszanki mineralno-asfa#j w otaczarkach, w tym tak
wstepne,  powinno by zautomatyzowane i zgodne z reeepbbocz, a uradzenia do
dozowania skladnikbw oraz pomiaru temperatury powinby¢ okresowo sprawdzane.
Kruszywo o r@nym uziarnieniu lub pochodzeniu najedodawa odmierzone oddzielnie.
Sposob i czas mieszania sktadnikow mieszanki minerasfaltowej powinny zapewhi
rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaliowy

Odchytki masy dozowanych sktadnikéw (w stosunku rdasy poszczegélnych skiadnikow
zarobu) nie powinny iywigksze od + 2%.

3.3. Spret do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowad rozktadarki, przeznaczone do ukladania mieszankeralno-asfaltowe] typu
zag:szczanego, wyposane w elektroniczny uktad sterowania grétdie wbudowywanej
warstwy oraz z mdiwoscia podgrzewania spoiny pochaej.

3.4. Spret do zagszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowa, wtasciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej, cgastalowe gtadkie
lekkie isrednie, walce ogumioneggkie o regulowanym énieniu w oponach.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagan
0golne”.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajgaaiai lub frakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypetniacza

Wypetniacz nalgy przewozé luzem w odpowiednich cysternach przystosowanyctratwsportu
materiatdbw sypkich, umidiwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadumaz
transportu wypetniacz natg chront przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczenie

4.4. Transport asfaltu

Asfalt naley przewozt izolowanymi termicznie cysternami wypasaymi w instalacje
umazliwiajace podiczenie cystern do wdzen grzewczych lub wypogsanymi we wiasne
urzadzenia grzewcze, zgodnie zasadami podanymi w Agielda@chnicznej.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny dyowazone na budow w zaleznosci od posgpu
robét. Mieszanki podczas transportu i postoju przddowaniem powinny liyzabezpieczone
przed ostygriciem i doptywem powietrza (przykrycie, pojemniki rrieizolacyjne lub
ogrzewane itp.). Mieszanki mineralno-asfaltowe, pow by przewaone pojazdami
samowytadowczymi.  Warunki i czas transportu miaska mineralno-asfaltowych, od
produkcji do wbudowania, powinny zapewdhiaitrzymanie temperatury w wymaganym
przedziale.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowejsan by¢ zachowane dopuszczalne
wartasci temperatury. Nalgy rowniez kierowa sie informacjami podanymi przez Producenta
mieszanek.
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Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunkuraibadunku, nie powinien przekrac¢za
godzin z zachowaniem min. temperatury wbudowargag:szczenia. W wytadowywanej do
kosza uktadarki mieszance nie powinny znajdowa grubsze bryty skawalonej (nadmiernie
wystudzonej) mieszanki.

Powierzchnie pojemnikéw aywanych do transportu mieszanki powinny¢bgzyste, a do
zwilzania tych powierzchni mma wywat tylko srodki antyadhezyjne nie wplywge
szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe.

5.Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonywania Roboét

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robot podano w STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogélne". Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji Projekt Technologii i
Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia daekawzgkdniajacy wszystkie warunki, w
jakich bzda wykonywane roboty.

5.2. Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przysipieniem do robot, w terminie (40 dni przed) uzgodiym z Ireynierem,
Wykonawca dostarczy hynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszankineralno-
asfaltowej oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegolinych skiadnikéw. Prigelanie
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ifai asfaltu,

- okréleniu jej wigciwosci i porownaniu wynikow z zafe@eniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna soi€ sig w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przegsppieniem do robét, Wykonawca
dostarczy laynierowi, w terminie z nim uzgodnionym, do zatwieedia zaprojektowany sktad
mieszanki betonu asfaltowego. Recepta powinna by opracowana z materiatow,
zaakceptowanych przez  zymiera do wbudowania, przy wykorzystaniu
reprezentatywnych probek tych materiatow.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiasfaltu podano w tablicy 4.

Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zaw&r lepiszcza do betonu asfaltowego do
warstwyscieralnej.

Wymiar oczek sit Rzedne krzywych Rzedne krzywych

w mm, zawarté&| granicznych uziarnienia granicznych uziarnienia

asfaltu mieszanki mineralnej KR 1, mieszanki mineralnej
zjazdy AC 11 S KR3,KR4 AC11S

Wymiar sita #, [mm]

16 100 - 100 -

11,2 90 100 90 100

8 70 90 60 90

5,6 - - - -

2 30 55 35 50

0,125 8 20 8 20

0,063 50 12,0 50 11,0

ZawartG¢ lepiszcza Bmin5,6 Bmin5,4
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* minimalna zawarté lepiszcza (kategoriafin) w mieszankach mineralno-asfaltowych zostata
podana dla zalmnej g:staici mieszanki mineralnej 2,650 MglmJeli stosowana mieszanka
mineralna ma ingp gestas¢ (py), to do wyznaczenia minimalnej zawaxto lepiszcza podan
wartas¢ Bnin naleey pomnay¢ przez wspoétczynnik a wg réwnania:

0=2,65/p,

Bmin jest to najmniejsza dopuszczalna zawiriepiszcza w mieszance mineralno-asfaltowej
przy projektowaniu jej docelowego wg wymagakreslonych w niniejszej STWIORB, dolaca
suny lepiszcza zaabsorbowanego przez kruszywo i lepisetektywnego, wizacego kruszywo
mineralne w mieszance.

Minimalna zawartéc lepiszcza w zaprojektowanej mieszance(recepciejrp@ by wyzsza od
podanego Bmin o wielké dopuszczalnej odchyiki 0,3 zawieregj bhd dozowania sktadnikow

i btad badania.

Minimalna zawarté lepiszcza asfaltowego odzyskanego w ekstrakcjst -j@ lepiszcze
rozpuszczalne (twogze btonk lepiszcza na ziarnach kruszywa) w projektowanegszance
mineralno-asfaltowe] (recepcie) nie uwahiajaca lepiszcza zaabsorbowanego przez kruszywo.
Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwgieralnej powinny spetnéawymagania podane w
tablicy 5a i 5b.

Tablica 5a. Wymagane wdawosci betonu asfaltowego do warstégieralnej KR 1, 2, zjazdy

Wiasciwosé Warunki zagszczania| Metoda i warunki | Wymiar mieszank
wg PN-EN 13108-20 badania AC11S
Zawartg¢  wolnych C.1.2, ubijanie, 2 x 5( PN-EN 12697-8, p. Vmin1,0
przestrzeni uderzé w temp. V max3,0
140°C15 °C
Wolne przestrzen| C.1.2, ubijanie, 2 x 5 PN-EN 12697-8, p. VFBnin7s
wypetnione uderzé VFBmaxo3s
lepiszczem
Zawartg¢  wolnych C.1.2, ubijanie, 2 x 5( PN-EN 12697-8, p. VMA min14
przestrzeni \ uderzé
mieszance mineralne
Odporng¢ na C.1.1, ubijanie, 2x35| PN-EN 12697-12, ITSRyo
dziatanie wody uderzé lecz
przechowywanie W
40°C z jednym
cyklem zamraania,
badanie w25°C

Tablica 5b. Wymagane wdaiwosci betonu asfaltowego do warstégieralnej KR 3, KR 4

Wiasciwosé Warunki zagszczania| Metoda i warunki | Wymiar mieszank|
wg PN-EN 13108-20 badania AC11S
Zawartg¢  wolnych C.1.2, ubijanie, 2 x 5¢ PN-EN 12697-8, p. V min2,0
przestrzeni uderzé w temp. V maxa,0
140°C+5 °C
Odporng¢ ng C.1.20, watowanie, | PN-EN 12697-22, WTSaRr 0,50
dziatanie deformaciji P28 ~Pioo metoda B w PRDa R peklarowane
powietrzu, PN-EN
13108-20, D.1.6.
60°C, 10 000 cyKli
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Odporng¢ na C.1.1, ubijanie, 2x35| PN-EN 12697-12, ITSRyo
dziatanie wody uderzé lecz
przechowywanie W
40°C z jednym
cyklem zamraania,
badanie w25°C

W zagszczeniu prébek laboratoryjnych mieszanek minerabfaltowych naley stosowa
nastpujace temperatury mieszanki w zatesci od stosowanego asfaltu:
- 50/70 140°C £5°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinodbywa& si¢ w oparciu o recept
laboratoryjra, zatwierdzoa przez Imyniera. Mieszank mineralno-asfaltow nalery
produkowg w  otaczarce, zapewniegj prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich
wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie tempsgrasitadnikOw i gotowej mieszanki
mineralno-asfaltowej. Temperatura lepiszcza asfagp w zbiorniku magazynowym
(roboczym) nie powinna przekraczaartcci:

- dla asfaltu 50/70 180°C.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineraingskata
temperatug wtasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatuesnainki mineralnej
nie powinna by wyzsza o wgcej niz 30°C od najwyszej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej podanej w tablicy nr 6.

Tablica 6. Najnisza i najwysza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej

Lepiszcze asfaltowg Temperatura mieszank
[°C]
50/70 od 140 do 180

5.4. Przygotowanie podia

Podiaze pod warstw $cieralm powinno by oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami
podanymi w STWIORB D.04.03.01; powierzchnia powirnyé skropiona emulgjasfaltovy z
odpowiednim wyprzedzeniem czasowym, nigtym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozkiadarki, wyposae] w ramp skrapiagca, dopuszcza @i
wykonanie skropienia emuisjasfaltova bezpdrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu
asfaltowego.

Powierzchnie krawznikow, witazow, wpustéw i tym podobnych gdzer, przylegajce do
ukladanej mieszanki mineralno-asfaltowej powinny ¢ byzabezpieczone materiatami
termoplastycznymi (&my, pasty itp.) uzgodnionymi z zgnierem.

5.5. Warunki przysipienia do robét

Mieszank mineralno-asfaltow naleey wbudowyw& w sprzyjagcych warunkach
atmosferycznych.

Warstwascieralna z betonu asfaltowego meoby wbudowana, gdy temperatura otoczenia jest
minimum + 5°C.

Nie dopuszcza eiukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrgodiazu, podczas
opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >i/6).

Temperatura otoczenia mw® by nizsza w wypadku stosowania ogrzewania paalta
obramowania (np. promienniki podczerwieni,aglzenia mikrofalowe).
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5.6. Zardb probny i odcinek prébny

Ustalony skiad weégiowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien mfzestatecznym
zastosowaniem zosta sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonani®by
technologicznej i odcinka prébnego.

Préba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnetasciwosci wyprodukowanej
mieszanki mineralno-asfaltowej z recept

W tym celu naley zaprogramowa otaczark zgodnie z recept robocz i w cyklu
automatycznym produkowanieszank. Do bada nalery pobra& mieszank wyprodukowan po
ustabilizowaniu s pracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrsgi pracy otaczarki oraz prawidiowm sktadu mieszanki
mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z unagaliwa segregagj kruszywa.
Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki naky gromadzé w silosie
lub zatadowé na samochdd. Probki do b&daalezy pobierd ze skrzyni samochodu zgodnie z
metod, okreslona w PN-EN 12697-27. Na podstawie uzyskanych wynikosynier podejmuje
decyzg o wykonaniu odcinka prébnego.

Odcinek probny o dlugaoi 50 m powinien b§ wykonany przez wykonawcw warunkach
zblizonych do warunkéw budowy w celu sprawdzenia gprz uzyskiwanych parametréw
technicznych robot.

Wykonawca mee przys4pi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyimera wynikow z
odcinka prébnego i ustalonej technologii ggggzania.

Odchytki zawartéci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm zaprojektowanego
sktadu musg spetnid wymagania zawarte w STWIORB.

Konieczne jest wykonanie odcinka prébnego, co nagjmma 3 dni przed rozpoeziem robot, w
celu:

- stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,

- okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej
do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowapgici warstwy,

- okreslenia potrzebnej ileci przepé walcow dla uzyskania prawidiowego zagczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawcaayje takich materialtow oraz sptm, jakie eda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem.
Wykonawca mee przysipic do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwan
odcinka prébnego przeziyniera.

5.7.Wbudowywanie i zagszczanie warstwyscieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnatlwbudowywana rozktadagkwyposaona w ukiad
automatycznego sterowania grati@ warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z
Dokumentacj Projektovg. W miejscach niedogtinych dla sprgdu dopuszcza ei
wbudowywanie ¢czne.

Rozktadarka powinna poruszai¢ ze stad predkoscia i bez zlgdnych zatrzymywa (np. w
oczekiwaniu na kolejny samochdéd z grarmieszank).

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna Bysprawdzana, co 25 m, w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny Byrownomiernie zagszczone gizkimi walcami drogowymi.
Nalezy stosowd walce drogowe stalowe gtadkie z #iwoscia wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinndé higsza od temperatury minimalnej
podanej w pkt. 5.3.

Ztacza w podbudowie powinny Byednorodne i szczelne.

Ztacza podhinego nie naley umiejscawia w sladach koét. Nalgy unikat umiejscawiania atzy

w obszarze poziomego oznakowania jezdni.

Ztacza podtane medzy pasami kolejnych warstw technologicznych maleprzesuwa
wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm w kierunku popragoz do osi jezdni.
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Ztacza poprzeczne wmuzy dziatkami roboczymi ukladanych pasow kolejnyebarstw
technologicznych naky przesua¢ wzgldem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku patiym
do osi jezdni.

Wczeniej wykonany pas warstwy technologicznej powiniee¢ wyprofilowam krawedz,
rownomiernie zagszczon, bez gknigé. Krawedz ta nie mae by pionowa, lecz powinna by
skasna. Przygotowanie kraslzi polega na odetiu waskiego pasa wzdiukrawedzi cieptej
warstwy.

W wypadku warstw nawierzchni z mieszanki watowaneg uradzen ograniczajcych p (np.
kraweznikow) krawedziom naley nad& spadki o nachyleniu nie wkszym n# 2:1, a za pomac
odpowiednichsrodkow technicznych (np. zamontowanych na walcugowym elementow
wykanczapcych) wykona krawedzie w linii prostej i docisgt rownomiernie na catej diugoi.
Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronngathyleniu jezdni naky uszczelni
krawedz potozoma wyzej, a w strefie zmiany przechyiki - obie kredezie. W tym celu boczn
powierzchni krawedzi naley pokrye gomcym lepiszczem w ilici 4,0 kg/nf. Lepiszcze
powinno by naniesione odpowiednio szybko tak, aby kydme nie ulegly zabrudzeniu. 2¢j
potozona krawedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechyiki) powinna zostaieuszczelniona.
Krawgdz kolejnych warstw m#ze by uszczelniona jednocgsie, jereli kolejne warstwy
ukladane s bezpdrednio jedna po drugiej oraz zgli zabezpieczy si krawedzie przed
zanieczyszczeniem.

Jezeli kolejno uktadane warstwyasuszczelniane odbnie, to przylegajca powierzchng
odsadzki danej warstwy naleréwniez uszczelnt na szerokéci co najmniej 10 cm.
Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powirapetnid wymagania tabeli 7.

Tabela 7. Wiéciwosci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

Typ i wymiar Wskaznik zag:szczenig Zawartg¢ wolnych
mieszanki, [%0] przestrzeni w warstwie
przeznaczenie [% (VIV)]

AC 11S KR-1 >98 1,0-4,0

6.Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogdlne zasady kontroli jadad robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagani@log".

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do odbioru i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materdaakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci,

- deklaracg zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.), ew. wykodawlasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do
wykonania roboét, okidone przez layniera,

- sprawdz¢ cechy zewetrzne gotowych materiatéw z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaypnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Badania Wykonawcyaswykonywane w celu sprawdzenia czy jékonateriatdw budowlanych
(mieszanek mineralno- asfaltowych i ich skladnik@episzczy i materiatdw do uszczelhigp.)
oraz gotowej warstwy (wbudowana mieszankaaqa#nia itp.) spetniajwymagania okrdone
w STWIORB.

Wykonawca powinien wykortate badania w czasie realizacji robot z nightty starannécia i w
wymaganym zakresie.
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Wyniki nalezy zapisywa& w protokotach. W razie stwierdzenia uchybig stosunku

do

wymaga ich przyczyny nalgy niezwitocznie usuig.
Wyniki bada nalery przekazywaé Inzynierowi.
W razie zastrzeen Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wg. WT-2 pkt. 8.9.3.
Zakres badaWykonawcy zwazany z wykonywaniem nawierzchni:

- pomiar temperatury powietrza,
- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopggjczas wykonywania nawierzchni,
- ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

- ocena wizualna posypki,
- wykaz ilcgsci materiatow lub grubi&ei wykonanych warstw,

- pomiar spadku poprzecznego poszczegoélnych wastaitowych,
- pomiar réwnéci warstwy asfaltowej,
- ocena wizualna jednorod§m powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jakci wykonania patczen technologicznych.

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarOw w czasie wytwarzania mieszanki minevaln
asfaltowej podano w tablicy 8.

Tablica 8. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

Lp.

Wyszczegolnienie bada

Czestotliwos¢ bada

BADANIA MATERIALOW

i

iac:

N

1. |Skiad i uziarnienie mieszanki minerall Jedno badanie na 500 ton dostarczonej frakg
asfaltowe;j
2. |Wiasciwosci wypetniacza Jedno badanie na 50 ton dostarczonego wypein
3. |Wiasciwosci asfaltu Jedno badanie dla kdej cysterny
4. |Wiasciwosci kruszywa Przy kadej zmianie
BADANIA MIESZANKI MINERALNO -ASFALTOWEJ
5. |Temperatura sktadnikow Dozor cagly
6. |Temperatura mieszanki Kazdy samochdd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7. |Zawarta¢ asfaltu i uziarnienie mieszank| 1 probka przy produkcji do 500 Mg, 2 probki pr
produkcji ponad 500 Mg
8. |Zawartag¢ wolnych przestrzeni Jeden raz dziennie

BADANIA PO ZAG ESZCZENIU WARSTWY SCIERALNEJ WYKONANEJ Z BETONU
ASFALTOWEGO

Gruba¢ i wskaznik zag;szczenia warstw
wolna przestrzéw warstwie

1000 nf, za wyjtkiem obiektéw mostowych

2 probki z kadego pasa ruchu o powierzchni do

6.3.2. Badanie wiziwosci kruszywa
Z czestotliwoicia podara w tablicy 8 naley kontrolowa& kazdy rodzaj dostarczanego kruszywa
drobnego i kada frakcje grysow. Wyniki powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt.

2.2.

6.3.3. Badanie wkziwosci wypetniacza
Z czestotliwoscia podanm w tablicy 8 naley kontrolowa& dostarczany wypetniacz. Wyniki
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.4. Badanie wiziwosci asfaltu
Z czestotliwoscia podan w tablicy 8 naley kontrolow& dostarczany asfalt. Wyniki powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki
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Z czstotliwoscia podara w tablicy 8 naley kontrolowa& temperatug skladnikdw mieszanki.
Pomiar polega na odczytaniu wskazalpowiednich termometréw zamontowanych w otaczarce
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki

Temperatug mieszanki betonu asfaltowego nalemierzy i rejestrowé przy zatadunku i w
czasie wbudowywania w nawierzchniZaleca si stosowanie termometréw cyfrowych z sgnd
wgtebna. Wyniki powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.7. Temperatura gknienia lepiszcza odzyskanego

Temperatura meknienia lepiszcza wyekstrahowanego z mieszanki raine-asfaltowej nie
powinna przekroczywartasci dopuszczalnych:

- dla asfaltu 50/70 63 °C.

6.3.8. Zawarté¢ asfaltu

Z czestotliwoscia podan w tablicy 8 naley kontrolowa& zawartd¢ asfaltu.

Zawarta¢ rozpuszczalnego lepiszcza z#aj probki pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowe
nie maze odbiegd od wartdci projektowanej, z uwzgtinieniem podanych dopuszczalnych
odchytek £0,3%.

6.3.9. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kadej prébki pobranej z #mej mieszanki mineralno-asfaltowej nie xeo
odbieg@é od wartdci projektowanej, z uwzgtinieniem dopuszczalnych odchytek.

Pojedynczy wynik krednia z wielu oznacaeuziarnienia kadej z liznej mieszanki mineralno-
asfaltowe] nie meze odbiega od wartdci projektowanej o wicej niz wartas¢ dopuszczalnych
odchytek.

W wypadku wymaga dotyczcych uziarnienia, wyranych jako ktérekolwiek z:

- zawartd¢ kruszywa o wymiarze < 0,063mm, +1,5%
- zawartd¢ kruszywa o wymiarze < 0,125mm, +2,0%
- zawartd¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm, +3,0%

- zawartd¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm, +3,0%

- zawartd¢ kruszywa grubego o najekiszym wymiarze wraz z nadziarnem +4,0 %

6.3.10. Zawart& wolnych przestrzeni

Zawartg¢ wolnych przestrzeni w probce Marshalla pobrangjieszanki mineralno-asfaltowe;j
nie powinna wykraczapoza dopuszczalne waftd o wigcej niz:

-ACS 0,5 % (v/v).

Z czestotliwoscia podan w tablicy 8 naley okresla¢ wolna przestrzé w prébkach Marshalla.
6.3.11. Pomiar grubci warstwy

Grubaci wykonane] warstwy nahly okresla¢c z czstotliwoscia podam w tablicy 8.
Dopuszczalna tolerancja £10%.

6.3.12. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wycme wskanikiem zagszczenia oraz zawalitia
wolnych przestrzeni, nie me przekrocz§ wartcgci dopuszczalnych podanych w tablicy 7.
Dotyczy to kadego pojedynczego oznaczenia danej seweosci. Okreslenie g@staici
objetosciowej naley wykona wedtug PN-EN 12697-6.

6.3.13. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oces@alnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowyisa

6.4. Badania dotyere cech geometrycznych i W&wosci warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 9.

Tablica 9. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego AC

[Lp. |Wyszczegobinienie bada | Czestotliwos¢ bada i pomiarow |
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1 Szeroka¢ warstwy co 100 m
2 Rowna¢ podiuzna col0m
3 Rownas¢ poprzeczna nie rzadziej ni co 5 m na kadej jezdni
4 Spadki poprzeczne co 20 m*) na kadej jezdni
5 Rzedne wysokéciowe na kadej jezdni na osi i kragdziach jezdni: co 10 m na
6 Uksztaltowanie osi w plan prostych i co 10 m na tukach
7 Ztacza podhine [ kazde zhcze
poprzeczne
8 |Wyglad zewrtrzny cata powierzchnia wykonanego odcinka
" Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztatde osi w planie naky wykona w
gtéwnych punktach tukéw poziomych

6.4.2. Szerok& warstwy

Szeroké¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinnacbzgodna z Dokumentag]
Projektows, z tolerangg +5 cm -0 cm. Szeroké warstwy asfaltowej iej potazonej,
nieograniczonej kraggnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by
szersza z kalej strony, co najmniej o grubdwarstwy na niej polonej, nie mniej jednak fi
5cm.

6.4.3. ROwné¢ podiuzna warstwy

Pomiary rownéci podtuznej naley wykona w srodku kadego ocenianego pasa.

Do oceny rownéci podtwznej warstwyscieralnej naley stosowa metod z wykorzystaniem taty
4-metrowej i klina lub metody réwnowmej wzyciu taty i klina, mierac wysoka¢ przewitu w
potowie diugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej i co 10 m. Wymagana row#o
podiwna jest okrélona przez wart® odchylenia réwnéci (przéwitu), ktére nie mog
przekrocz¢ 6 mm. Przez odchylenie row§w rozumie st najwickszy odlegtaé migdzy tath a
mierzory

powierzchna.

Przed upltywem okresu gwarancyjnego wartcodchylenia rowngci podiuznej warstwy
scieralnej nie powinna kiywigksza nk 8 mm. Badanie wykonuje egsiwedtug procedury jak
podczas odbioru nawierzchni.

6.4.4. ROWn&C poprzeczna warstwy

Do oceny rownéci poprzecznej naky stosowa metod z wykorzystaniem faty 4-metrowej i
klina lub metody réwnowaej wzyciu taty i klina. Pomiar nalyy wykonywa w kierunku
prostopadtym do osi jezdni, nakxlym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziet,co 10 m.
Wymagana réwn& poprzeczna jest okdlena przez warti odchyler réwnasci, ktére nie
mog by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stanaaych 90% i 100% albo 95% i 100% liczby
wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Odchyledienaici oznacza najwksz odlegia¢
migdzy tak a mierzon powierzchm w danym profilu. Wartéci odchylé, wyrazone w mm,
okredla tabela 10.

Tabela 10.
Droga Element nawierzchni 90% 95% 100%
GZLD Pasy ruchu zasadnicze =<6 ) =<9

Nieréwnaici poprzeczne warstwicieralnej dla zjazdow nie powinny byicksze od 9 mm.
Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartadchylenia réwnéci poprzecznej warstwy
scieralnej nawierzchni drog nie powinnacbyieksza nk 9 mm.

Badanie wykonuje siwedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

6.4.5. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodtankach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z DokumentacpProjektovs, z toleranc + 0,5%.
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6.4.6. Rzdne wysokéciowe

Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerang

+1 cm, -0 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanymdmiaréw nie mge przekracza
przedziatu dopuszczalnych odchyle

6.4.7. Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna kByusytuowana zgodnie z dokumentagjojektows, z toleranci

5cm.

6.4.8. Zhcza poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej prostopadle do osiacZ4a powinny
by¢ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny by w jednym poziomie. Zkcza
poprzeczne i podine uszczelrdi tasma termoplastyczs

6.4.9. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolity tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych sg¢ i spckanych.

6.5. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami

W przypadku wysipienia nieprawidtowgci wykonania robét, Wykonawca ma obauék
usury¢ wady na wiasny koszt. Sposob, zakres i termin wgkia robot poprawkowych nale
uzgodné z Inzynierem.

7.0Obmiar robo6t

7.1. Wymagania ogolne dotygze obmiaru robét
Ogolne wymagania dotygze obmiaru Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wygeanzia
0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowq jest metr kwadratowy (f) wykonanej warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego. Obmiar nie powinien obejm@mdodatkowych powierzchni nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej z waikiem powierzchni zaakceptowanych przezyimera na
pismie.

Nadmierna grub& lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku dokuPnentacii
Projektowej wykonana bez pisemnego upzm@nia Irzyniera nie mee stanowd podstawy do
roszczé o dodatkow zaptat.

8.0dbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty podlegaj odbiorowi wediug zasad oldlenych w STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogolne".

Dokonupcy odbioru rob6t ocenia ich jakb na podstawie przeditonych dokumentow,

wynikéw bada i pomiaréw oraz wnikliwej ocenie wizualnej wykoneh robot.

Jezeli wedtug oceny odbierggego, wykonane roboty pod wezdem przygotowania
dokumentacyjnego lub zakresu robo6t niegetowe do odbioru, odbieegy w porozumieniu z

wykonaw@ wyznacza ponowny termin odbioru.

Podstawowym dokumentem dokonania odbioru jest gébto

Wszystkie uzgodnione roboty poprawkowe i uzupefigiajpowinny by spisane i potwierdzone
przez obie strony.

Wszystkie zmiany dotyeze rodzaju, iléci i technologii mog zost& uznane tylko po

uprzedniej pisemnej zgodzie odbierggo.

8.2. Dokumenty od odbioru robot
Do odbioru czsciowego lub kacowego robét naley przedtayé odbierajcemu dokumenty
zgodne z STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogéine".
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8.3 Odstpstwa od wymaga

J&li podczas odbioru zostanstwierdzone wypadki przekroczenia wadiodopuszczalnych
podanych w STWIORB to kaly taki przypadek jest uznany za wad

Zleceniodawca stosuje wtedy pgienia zgodnie z zasadami WT-2 w zakresie:

- grubgci warstwy

- iloéci zuzytego materiatu

- sktadu mieszanki mineralnej

- zawartdci lepiszcza

- wskanika zagszczenia i zawartd wolnej przestrzeni

- rOWNGCI.

8.4. Sposob odbioru robot

Odbioru rob6t natey dokon@ na podstawie sprawdzevynikow, obserwacji przebiegu robot
oraz komisyjnej oceny jakoi.

W przypadku niezgodrai, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, Roboty wsgjza
niezgodne z DokumentacjProjektova i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na
wiasny koszt.

9.Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden metr kwadratowy finwykonanej i odebranej warstwégieralnej z betonu
asfaltowego po dokonaniu odbioru wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cetsredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjibi@boraz Programu Zapewnienia J&kp

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie materiatdw przeznaczonycprddukcji mieszanki,

- zakup, dostarczenie i zastosowanie materiatdwagooiczych koniecznych do prawidtowego
wykonania rob6t lub wynikagych z przygtej technologii robot,

- opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badania

- wykonanie zarobu prébnego i odcinka prébnego,

- wytworzenie mieszanki,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozé@nie mieszanki,

- zag:szczenie i obecie krawedzi,

- uszczelnienie atzy poprzecznych i podiaych,

- obckcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

- pokrycie tdma asfaltows krawedzi urzdzer obcych i krawgznikow,

- uzyskanie wskazaodpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdepomimvadpaddéw zgodnie
z Ustawg zawary w Dz.U. nr 62 z 20.06.200 1r,

- wykonanie wszystkich niezldnych pomiaréw, bada sprawdzé,

- oznakowanie miejsca Roboét i jego utrzymanie.

— wszystkie inne niewymienione wegj prace i czynn&i (w tym osoéb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.
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10.Przepisy zwazane
10.1. Normy

10.1. Normy

PN-EN 932-3
terminologia
PN-EN933-1

PN-EN 933-3
ksztattu

PN-EN 933-4
Oznaczanie

PN-EN 915-5
wyniku

PN-EN 933-6
PN-EN 933-9
PN-EN 933-10
W

PN-EN 1097-2
PN-EN 1097-4
PN-EN 1097-5
PN-EN 1097-6
PN-EN 1097-7
PN-EN 1367-1
PN-EN 1367-3

PN-EN 1426
PN-EN 1427

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593

Badania podstawowyabsciwosci kruszyw — Procedura i

uproszcggaopisupetrograficznego

Badania geometrycznych wtawosci kruszyw - Oznaczanie skfadu

ziarnowegdletoda przesiewania
Badania geometrychnwiaciwosci kruszyw — Oznaczanie

ziarea pomog wskaznika ptaskdci
Badania geometrychnwiaciwosci kruszyw - Czsé 4.

ksztattiaren - Wskanik ksztattu
Badania geometrychnwiaciwosci kruszyw — Oznaczanie
proaamwej zawartéci ziaren o powierzchniach powstatych w

przekrasia lub tamania kruszyw grubych

Badania geometrychmytasciwosci kruszyw - Czs¢ 6: Ocena
weawosci powierzchni - Wskanik przeptywu kruszywa

Badania geometryctmyitasciwosci kruszyw - Ocena zawaloi
drobnycfastek — Badania bkitem metylenowym

Badania geometrycznytsciwosci kruszyw- Czs¢ 10: Ocena
zawdrb drobnych castek - Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie

strumiempiowietrza)

Badania mechanicznyfctycznych wi&ciwosci kruszyw — Metody
oznaczaodpornéci na rozdrabnianie

Badania mechanicznyictycznych wigciwosci kruszyw - Czs¢ 4;
Oznaczeapustych przestrzeni suchego, gagzonego wypetniacza
Badania mechanicznyictycznych wigciwosci kruszyw - Czs¢ 5:
Oznaczapawartéci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
Badania mechanicznyfictycznych wigciwosci kruszyw —Czs¢ 6:
Oznaczagistadsci ziaren i nasikliwosci

Badania mechanicznyictycznych wigciwosci kruszyw - Czs¢ 7:
Oznadeagestasci wypetniacza — Metoda pikuometryczna
Badania wdmvosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnik@wnosferycznych - G%¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKtd
Badania wdmvosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnik@mosferycznych -G#¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonegzmetod gotowania

Asfalty i produktgfaltowe - Oznaczanie penetracjiaigt

Asfalty i produktyf@towe - Oznaczanie temperaturyghkmnienia —
MetodaRogen | Kula trwatdci podczas magazynowania metod
pozostaima sicie

Badania chemicznyciervosci kruszyw - Analiza chemiczna
Badania chemicznycisevosci kruszyw - Czs¢ 4. Oznaczanie
podatoio wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowgah
dziatamiedy

Asfalty i produkty alébwe - Wymagania dla asfaltéw drogowych

Asfalty i produkty alsébwe - Oznaczanie rozpuszczacio

Asfalty i produkty alsébwe - Oznaczanie temperatury tamligo
Fraassa
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PN-EN 12606-1
1:

Asfalty i produkty astale - Oznaczanie zawaét parafiny— Czs¢

Metoda tyscyjna

PN-EN 12607-1 i PN-EN 12607-3 Asfalty i produktyf@towe - Oznaczanie odportd na

PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12
PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-22
mineralno-

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 13043

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-20
typu

PN-EN 13179-1
PN-EN 13179-2
PN-EN 13398
asfaltow

PN-EN 13399
PN-EN 13587
PN-EN 13588
PN-EN 13589

PN-EN 13614
modyfikowanych

PN-EN 13703

twardniepod wptywem ciepta i powietrza — &£ 1: Metoda
RTFOT J@zes¢ 3: Metoda RFT
Mieszanki mineralno-#efae - Metody badamieszanek mineralno-
asfaltovayica gozco - Cz$¢ 6: Oznaczanieggtasci objetosciowej
metplaydrostatycza
Mieszanki mineralnoadtsfive - Metody badamieszanek mineralno-
asfaltovayrca gogco - Czs$¢ 8: Oznaczanie zawasda wolnej
przestize
Mieszanki mineralnoaétsive - Metody badamieszanek mineralno-
asfaltasiiyna gogco - Cz$¢ 11: Okrdlenie powazania pomgdzy
kruszyweasfaltem
Mieszanki mineralno-tefae - Metody bad@amieszanek mineralno-
asfaltasiiyna gogco - Cz$¢ 12: Okrdlanie wraliwosci na woa
Mieszanki mineralno-tefae - Metody bad@amieszanek mineralno-
asfaltowyica gogco - Czs¢ 13: Pomiar temperatury
Mieszanki mineralno-asfae — Metody bada mieszanek

asfalysh na gagco - Czs¢ 22: Koleinowanie
Mieszanki mineralnocaétsive - Metody badamieszanek mineralno-
asfaltasiiyna gogco - Cz$¢ 27: Pobieranie préobek
Mieszanki mineralnocaétsive - Metody badamieszanek mineralno-
asfaltasiiyna gogco - Cz$¢ 36: Oznaczanie grulsci nawierzchni
asfaltashy
Kruszywa do miesapieumicznych i powierzchniowych utrwale
stosowetm na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przezoacych do mchu
Asfalty i lepiszczdadtowe - Badanie rozpadu - &£ 1: Oznaczanie
indeksizpadu kationowych emulsji asfaltowych, metoda z
wypetrzaen mineralnym
Mieszanki mineralnoca#tsive - Wymagania - @G&¢ 20: Badanie

Badania kruszyw wypahaych stosowanych do mieszanek
bitumigzo - Cz$¢ 1. Badanie metadPiekcienia i Kuli
Badania kruszyw wwmghcych stosowanych do mieszanek
Asfalty i lepiszcasfaltowe - Oznaczanie nawrotu gstego

modydikanych
Asfalty i lepiszczstaltowe - Oznaczanie odposobna
magaayanie modyfikowanych asfaltow
Asfalty i lepiszasfaltowe - Oznaczanie odpogcbdna
magazyramie modyfikowanych asfaltow
Asfalty i lepiszasfaltowe - Oznaczanieagliwosci lepiszczy
asfalymk metod pomiaru cagliwosci
Asfalty i lepiszesfaltowe - Oznaczanie kohezji lepiszczy
asfaltarhymetod testu wahadtowego
Asfalty i lepiszczafadtowe - Oznaczanie agliwosci

asfaltoWmetoda z duktylometrem
Asfalty i lepiszczdadtowe - Oznaczanie przyczemeoemulsji
bitumicaiyprzez zanurzenie w wodzie - Metoda z kruszywem
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PN-EN 13808
PN-EN 14023
emulsji

PN-EN 14188-1
PN-EN 14188-2
PN-EN 22592
Pomiar

PN-EN ISO 2592

BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

Asfalty i lepiszczdadtowe - Oznaczanie energii deformaciji
Asfalty i lepiszczdadtowe - Zasady specyfikacji kationowych

asfaltovayc

Asfalty i lepiszczaadsfwe - Zasady specyfikacji asfaltow

modyfikomsach polimerami Wypetniaczeagdzy i zalewy - Cgsé 1:

Specyfij@mezalew na gaico

Wypeltniacze®y i zalewy - Czi¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno
Przetwory naftom®znaczanie temperatury zaptonu i palenia -

metootwartego tygla Clevelanda

Oznaczanie temperataptonu i palenia - Metoda otwartego tygla
Clevetian

Drogi samochodowemigo rowndci hawierzchni planografem i kat

Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszgeanieszanek mineralno-asfaltowych
I powierzchniowych utrwalena drogach publicznych.

Wymagania techniczne WT-2Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltomae
drogach publicznych. Wymagania techniczne WT-3. Epauasfaltowe 2009. Kationowa
emulsje asfaltowe na drogach publicznych. Rozpmrenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim pomy odpowiadé drogi publiczne i ich
usytuowanie, Dz. U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 styczni@02 r. w sprawie przepisow
techniczno - budowlanych dotygz/ch autostrad ptatnych. (Dz. U. Nr 12, poz. 116)
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