Przedmiar robot

Lp Podstawa wyceny Opis pozycji kosztorysowych sdlo J.m.
1 2 3 4 5
1 Odtworzenie trasy i punktéw wysokdciowych.

1 KNNR 1 0111-010-043 | Roboty pomiarowe przy liniowycibotach ziemnych (drogi). Trasa drog w 0590 K
terenie réwninnym - za€znik obmiarowy punkt 1 ) m
Razem
2 Zdj ecie warstwy humusu
KNNR 1 0113-010-050 | Usuniecie warstwy ziemi urodegjinumusu) za pomacspycharek.
2 Grubgi¢ warstwy do 15 cm odwo6z humusu na odlégio 2 km - zajcznik|  270.00 m2
obmiarowy punkt 2
KNNR 6 0103-030-050 | Profilowanie i zeggczanie podim pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni,wykonywane mechanicznie,przyciu walca wibracyjnego W
3 gruntach kategorii II-VI - zatznik obmiarowy punkt 4 3070.00 m2
Razem
3 Podbudowa
KNNR 6 0106-060-050 | Mechaniczne zagczanie piaskiem warstw odciaeych,grubé¢ warstwy
4 po zagszczeniu 15 cm - zgznik obmiarowy punkt 3 270.00 m2
KNNR 6 0113-010-050 | Warstwa podbudowy z kruszywaaiaego,grub& warstwy po
5 zag;szczeniu 15 cm - zgdznik obmiarowy punkt 4 3070.00 m2
Razem
4 Pobocza
KNNR 6 0113-040-050 | Warstwa pobocasirowego,grubé¢ warstwy po zagszczeniu 10 cm -
6 880.00 m2

zakcznik obmiarowy punkt 5

Razem




