ZPUH Czestaw Buczak ,PROFIL"”

98-200 Sieradz

ul. Dasagkiego 3/11

tel. (0-43) 822-62-39

Egz. Nr 1.

Nazwa opracowania : Projekt techniczny remontu idyagnnej
Mtynisko — Huby — Brzoza

Odcinek : od km 0+947,77 do km 2+317,77.

Rodzaj opracowania :

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Inwestor : Urad Gminy Biata

Opracowat zespot w
sktadzie:

Nr Uprawnie

Podpisy

inz. Czestaw Buczak

upr.proj.2735/94

tech. Adan¥elechowicz

inz. Robert Krawczyk

Data wykonania:
lipiec 2009

Nr umowy:




Spis tresci

I 0 ST 1 o PRSP PP PPTRPRUPTRRR 02
1. D.00.00.00. Wymagania OgOINE. ........ccoeitcemmmeiiiiiiiiiieieeeeee ettt e e e e e e e e e eeeaaaaaeeens 03
2. D.01.00.00. Roboty przygotowawcze.

D.01.01.01.0dtworzenie trasy i punktow WySEBHOWYCH..........cccoeeeieeeiiiiiiiiiii e e 23
3. D.01.02.04 Rozbidrki elementdw drog i UlIC..........vuvieeee i e e 29

4. D.05.00.00 Nawierzchnie
D.05.03.05/02. Wykonanie warstwgieralnej z betonu asfaltowego........c.....cccvviviiiiinnnnnn. 32

5. D.06.00.00.Roboty wykazeniowe.
D.06.03.01. UMOCNI€NIE PODOCZY ....cvvitiiciii it e st R



D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 ym@bania ogoélne odnosiesido
wymaga wspélnych dla poszczegdlnych wymagtechnicznych dotyexych wykonania i
odbioru Robét, ktére zostarwykonane w ramach remontliogi gminnejMtynisko — Huby -
Brzoza na odcinku od km 0+947,77 do km 2+317,77.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rigle
je stosowéaw zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpuaktil.

1.3. Zakres Robot ofiych SST

1.3.1.Wymagania ogolne nale rozumie i stosowé& w powhzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

L.P. NR SST TYTUL SST

1 DM.00.00.00 Wymagania ogolne

BRANZA DROGOWA

2 D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktoyswokaciowych w terenie rowninnym
3 D.01.02.04 Rozbidrki elementow drédic u

4 D.05.03.05/02 Nawierzchnieieralna z betonu asfaltowego

5 D.06.03.01 Umocnienie poboczy

1.3.2. Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgljach Technicznych
beda stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4.0krdlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigfdlacy budynkiem, stanowcy catc¢
techniczno-uytkowa (drogy) albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugosé mostu- odlegtaé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegt@é w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu h&igu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (moniawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do
usungcia po jego zakczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy- opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shaacy do notowania wydarzde zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorowbdRoprzekazywania polege innej
korespondencji technicznej pagdy Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.

1.4.7.Inzynier / Inspektor Nadzoru- osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez
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przez Zamawiacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna
za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

Gdziekolwiek w tefcie poszczegolnych Szczegotowych Specyfikacji Teeamych mowa jest o
Kierowniku Projektu, zapisy te naig rozumie jako dotyegce Infyniera i Inspektora Nadzoru.
1.4.8. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.10Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.11Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzeinia.
1.4.12Konstrukcja nagha (przsto lub przsta obiektu mostowego) czs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twagza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.13Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢é wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.14Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuwzaloa w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15Rejestr Obmiaréw- akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robdét w formie wylicze
szkicow i ew. dodatkowych zgiznikbw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeoegte przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich hadgoréb zwihzanych z ocen
jakosci materiatdbw oraz Robot.

1.4.17 Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Robot, zgodne z Dokumengtacj
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.18Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.19Nawierzchnia- warstwa lub zespodt warstw shcych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépganio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzqca - warstwa znajdaca s¢ migdzy warstw scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze roztenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza warstwa stgaca do wyrodwnania nierowdoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni shamca do przenoszenia obgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadniczagdrna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanwody, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna warstwa, ktorej gldbwnym zadaniem jest ochronwiaezchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinggca - warstwa stosowana w celu unieirtienia przenikania czstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

1) Warstwa odgczagca - warstwa stgaca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.4.20Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigie na plaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0Obiekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.
1.4.220bjazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.230dpowiednia (bliska) zgodmé - zgodné¢ wykonywanych Robdét z dopuszczonymi
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tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olleny z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohdatdwlanych.

1.4.24Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Bagyjowy mae réwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atdzen chronacych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25Pobocze czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaak pojazdow,
umieszczenia uszlzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podice - grunt rodzimy lub nasypowy, dgecy pod nawierzchai do gkbokaici
przemarzania.

1.4.27Podige ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przefcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robot lub innych spraw azamych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem Dokumentacji
Projektowe.

1.4.30Przedsg¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ge#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréow geomeitrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.4.31Przepust- obiekt wybudowany w formie zamkiej obudowy konstrukcyjnej, stae do
przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypami kompdsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanaewy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagatp.

1.4.34. Przetargowa Dokumentacja Projektowa czs$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyii wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robdt.
1.4.36.Przyczotek- skrajna podpora obiektu mostowego. 2doskiada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skfizkomor.

1.4.35. Rekultywacja- Roboty majce na celu upondlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.36.Rozpetosé teoretyczna- odlegt@é miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.37. Szerokdé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu} odlegi@dé migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.38. Szerok@é¢ uzytkowa obiektu - szerokéé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szefokehodnikbw mierzona wswietle pokczy
mostowych z wytczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.398lepy Kosztorys- wykaz Robét z podaniem ich di (przedmiar) w Kkolejnci
technologicznej ich wykonania.

1.4.40.Wiadukt - obiekt zbudowany nad liikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.41 Zadanie budowlane czs$¢ przedstwzigcia budowlanego, stanoysa odabary catasé
konstrukcyjr, lub technologicza zdoln@d¢ do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-gytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu Robét zwianych z
budows, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.



1.5.0gd6lne wymagania dotygz Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodwtoz
Dokumentagj Projektova i poleceniami layniera, jak rownie za zachowanie bezpiecstwa
wszelkich czynnéci na terenie budowy, odpowiedziafidaza metody yte przy budowie, oraz
ich zgodné¢ z zapisami SST.

Metody wyte przy budowie, wyrajace s¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn,
urzadzen i sprztu, musz zapewnté skutecza ochror ludzi, budynkéw i budowli na terenie
budowy i przyleglym do budowy, w szczeg&nbprzed:

-hatasem,

-wibracj,

-drganiami i wstrzsami,

-zanieczyszczeniesrodowiska, itp.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagairuzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, wspokdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw wraz z
zahkcznikiem rysunkowym, Dziennik Budowy oraz Dokumejt&rojektovd.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone geakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
1.5.2.1. Zawart@ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia przekeanych Wykonawcy przez
Zamawiagcego, w tym Dokumentacji Projektowej.

TOM | INSTRUKCJA DLA WYKONAWCOW WRAZ Z FORMULARZAMI
Rozdziatl  Instrukcja dla wykonawcow
Rozdziat2 Formularz oferty i formularze snikdéw do oferty

TOM I WARUNKI UMOWY
Rozdziat|  Formularz umowy

TOMIII DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
Czes¢ A Projekt Budowlany
ZAL. 1 Brana drogowa

Czes¢ B Projekt wykonawczy

Tom | Brara drogowa

A Opis techniczny

B. GZ¢ rysunkowa

TOM IV SPECYFIKACJE  TECHNICZNE  WYKONANIA |  ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

TOMV PRZEDMIAR ROBOT
Tom V.|  Przedmiar robot - formularz kosztarggertowego
Tom V.2 Przedmiar robot - wyliczeniesibd

1.5.2.2. Dokumentacja Projektowa do wykonaniazv¥gkonawe.

Wykonawca we wlasnym zakresie, w ramach ceny Kdotrej, opracuje w 4 egzemplarzach i uzgodni
Z Inzynierem oraz innymi odpowiednimi Instytucjami paize dokumentacije:

-geodezyja dokumentagj powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektowaniasieniem
zmian na map zasadnicz z uzyskaniem potwierdzenia z Wojewodzkieg&radka Dokumentacii
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Geodezyjnej i Kartograficznej (wraz z warsglektronicza w formacie zaakceptowanym przez
Inzyniera),

-inwentaryzagj fotograficzr stanu technicznego drég oraz budynkow przed pigstiem do
realizacji zadania wraz@odpisaniem dwustronnych protokotéw z ich éeiaielami,
-dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wskigét prowadzonych robot, w szczegdoob
dla robét zanikaicych,

-projekty technologiczne i organizacyjne robot dPai@agram Zapewnienia Jadai,

-projekty organizacji ruchu na czas budowy z uwdgieniem wykonania poszczegOllnych
asortymentow robot,

-projekty wykonawcze zabezpieczenia wykopow, ewantch scianek szczelnych wraz z
rysunkami warsztatowymi rozpoggiagow,

-projekty wykonawcze odwodnienia wykopow na czasyadzenia robot,

-projekt roboczy technologii rob6t rozbiorkowych;

-projekt organizacji i harmonogram robot;

-operat odbiorowy.

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t, konieczne o&ask uzupetnienie rysunkow, to
Wykonawca wykona brakage rysunki oraz niezilne specyfikacje wtasnym staraniem i na
koszt wiasny, oraz przedstawi jezymierowi do zatwierdzenia w ifgiach i terminie z nim
uzgodnionym, nie piniej jednak ni na 3 dni przed terminem rozpecia Robot (wg
harmonogramu). Wszelkie ofsienia w powyszym terminie g jednoznaczne z opdieniami z
winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

Wszystkie koszty zwzane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzenig/w
dokumentaciji $ zawarte w Cenie Kontraktowej i nieda podlegaty odtbnej zaptacie.

1.5.2.3. Rysunki przedstawione przez Wykonawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymfiormacjami zawartymi w Kontrakcie,
Wykonawca powinien dostarazywszystkie rysunki, dokumenty zezwolenia zzéane i inne
dane potrzebne do wykonania robot orazagrsecia parametrow technicznych wymaganych w
Kontrakcie. Wykonawca nie sktada te informacje kolejno w e%ciach, ale kada przedtaona
cze$¢ musi by w dostatecznym stopniu kompletna by mdgiéa sprawdzona i zatwierdzona
przez upowanione jednostki niezak@e od catéci projektu. Terminy przekazania powinny by
zgodne z p.1.5.2.2.

1.5.2.4. Rysunki przgie przez layniera

Inzynier powinien sformutow@komentarz i/lub zastrzenia dotyczce rysunkow, dokumentacji
I danych przedstawionych przez Wykongwav ciagu 3 dni od daty ich otrzymania. Te
komentarze lub zastrzenia naley uwaza¢ za przygte przez Wykonawg jesli w ciagu 3 dni od
daty otrzymania nie zgtosi zast¢ea na pimie.

Wykonawca przed zi®niem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skdtowa& si¢ z
Inzynierem. Notatka dotygza konsultacji oraz, $## wymagane przez hyniera, wraz z
ewentualnymi rysunkami w wymaganej §b kopii powinna zosta dostarczona przez
Wykonawe co najmniej na 3 dni przed ddtonsultaciji.

1.5.2.5. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupéindokumentag oraz rysunki dostarczone
Inzynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w czasiekamywania robot. Wykonawca
powinien dostarcaylnzynierowi rysunki powykonawcze w przejrzystej, pegysgormie, w trzech
egzemplarzach dla kdego ukéczonego odcinka robét, ktoryedizie przekazany dozycia lub
bedzie wykorzystany przez specjalistyaziirme lub Zamawiaicego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pdiej niz 3 dni przed dat przekazania. Opienia w przekazaniu
dokumentacji powykonawczejetla traktowane jako optienia w terminowym wykonaniu
robot.

1.5.3. Zgodn& Robdt z DokumentagjProjektove
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz aodatkowe dokumenty przekazane
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przez Irkyniera Wykonawcy stanowi czeé¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w
chatby jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw, ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w warunkach Kontraktu. Wykonawca meze wykorzystywa
btedéw lub opuszcze w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu winienatychmiast
powiadomé Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbinosci opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaéa lzgodne z DokumentacProjektova.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektoweglla uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugz by¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentadProjektowy i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwitocznie
zastpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ic¢daie utrzymywd tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeid innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodnionyzgrrerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone ddggzdow i maszyn pracgych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujeposob uzgodniony z zgnierem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigemh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tie bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lada utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot

Cena Kontraktowa obejmuje réwnieustawienie i utrzymanie tablic informacyjnych i
pamatkowych o inwestycji i uczestnikach procesu inwegigego. Tablice informacyjne i
pamatkowe naley wykong i ustawt w porozumieniu z liynierem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje i ze jest
witaczony w Cen Kontraktows.

W przypadku realizowania Robét na drogach pod mmché/ykonawca jest zobowdany do
utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy kvesie trwania realizacji Kontraktu @o
zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca giokoszty utrzymania ggtosci
ruchu na przekraczanych drogach.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia,
opracowany po wspnym przeanalizowaniu technologii rob6t a przed ygotowaniem
harmonogramu robét, uzgodniony i zatwierdzony zawdpdnim zargzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, Projekt Organizacji Ruchu i zabezpiezzeobdt w okresie trwania
budowy. Przy opracowaniu i wdr@niu tymczasowej organizacji ruchu naleprzestrzega
zapiséw podanych w ,Zasadach organizacji ruchuzaa budowy". Wszystkie te koszty zostan
ujete w Cenie Kontraktowe.

W zaleznoéci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien¢bga bigaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga k@orazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Za utrzymanie ruchu publicznego us@ask wykonanie Robot utrzymaniowych i remontow
biezacych, niezkdnych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim ndéadzie
technicznym, zatoonym dla tej drogi. Powasze nie obejmuje ddiezania i zwalczania
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gotoledzi, ktére wykonuje administrator drogi.

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgizenia zabezpieczg@je takie jak: zapory, czasqwsygnalizagj, $wiatta
ostrzegawcze, sygnaly itp. oraz inimedki zapewniajce bezpieczestwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje powinny zostazaakceptowane przez
Inzyniera.

1.5.5. Zgodn& z wymaganiami zezwatbe

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce rasnyt koszt od odpowiednich
instytucji, (zezwolenia te obejmujzezwolenia na zmignruchu, zezwolenia dotygee tras
dostaw, zezwolenia na pobyt, naywanie krétkofaldwek, na rozpogze robat, itd.).
Wykonawca powinien przedstawilnzynierowi lisk wszystkich pozwole wymaganych do
rozpoczcia i zakaczenia robot zgodnie z harmonogramem.

Wykonawca powinien stosowasie do wymagéa tych zezwolé i powinien umaliwi¢
uprawnionym instytucjom, wykonanie inspekcji i spdzenia robot.

1.5.6. Ochron&odowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i prowadzenia Robot widaeniowych Wykonawcaghlzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgjj,

b)  podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢silo przepisow i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy orgdaie unika
uszkodzeé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie jego sposobu dziatania. Stasuj
si¢ do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgdl na:

1. Lokalizact baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych.

2. Srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnyghami lub substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.7. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem 0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykeoy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiatly, ktore w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nie mpdy¢ stosowane do
wykonywania robot. Nie dopuszcza ¢siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe
promieniowanie 0 skeniu wkkszym od dopuszczalnego, o#mnego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robdét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniofm jednostl, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko. Materiaty, ktoreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, a
po zakaczeniu Robot ich szkodlivié zanika (np. materiaty pylaste) mpdpy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawaaly powinien otrzymé zgod; na wycie tych materiatdow od
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wiasciwych organow administracji patwowej. Konsekwencjezycia materiatow szkodliwych
dla otoczenia, a stanayaiych jakiekolwiek zagrienie dlasrodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.9. Ochrona wiasidoi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemdasndci
publicznej i prywatnej. J&li w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem roboét, zaniedbaniem
lub brakiem dziatd ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wiastio
prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj kosaprawi lub odtworzy uszkodzgn
wlasnag¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wigsndyt nie gorszy i przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawedzle odpowiadéa za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaamcego. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebuddyeh instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikéw oraz kdzie odpowiedzialny za ochratlych uradzex podczas trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére mdgy¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urzdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadominzyniera i wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoBtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera i zainteresowane wiladze orazdie z nimi wspotpracowa
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych znajdagych s¢ w terenie olgtym Robotami.

Jezeli teren budowy oraz drég transportowych przyldgderendw z zabudaewmieszkaniow,
Wykonawca hkdzie realizowa Roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrici dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmudmawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébmp

Inzynier Ilxdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawa a wiacicielami nieruchomsri i dotyczcych korzystania z wiasho i drég
wewrgtrznych. Jednate, ani lrzynier ani Zamawiacy nie Igdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacnkJmowy.
Przyjmuje st, ze w Cenie Umownej zostamijete wszelkie odszkodowania dla oséb i instytuciji,
ktorych zaptata wynika z prowadzenia Robot.

1.5.10. Ograniczenie olagen osi pojazdow

Wykonawca bkhdzie stosowé& sie do ustawowych ogranicie naciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie duzie
powiadamiat layniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy lub tadunki powadaj nadmierne obgienie
osiowe nie hda dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy i Wykonawcadzie
odpowiedzialny za napraw wszelkich Robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.11. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcagdbie przestrzega wszystkich obowizujacych
przepisow dotyczrych bezpiecaestwa i higieny pracy, miedzy innymi Rozpadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezflieczéstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. nr 47 poz1j0raz z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyeej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpietstea i
ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126). W szchegizi Wykonawca ma obowkek zadbé,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nipeeznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni icdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla
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ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrenRobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zakmenia przez
Inzyniera.

Wykonawca hkdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaawirmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgédjlelementy byly w zadowalgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostadgcr

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocz Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. Odtworzenie Robo6t utraconych (zniszcebpyna skutek braku ochrony lub
utrzymania Robot, obgty Wykonawe.

1.5.13. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgensjakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca kdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzen

lub metod i w sposéb agty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.5.14. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotang konkretne normy lub przepisy, ktore
spetnid map materiaty, sprt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaoboty,
beda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania Ilub poprawioneggdania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie pmstanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisyaaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdomjzasadniczo réwny lub
wyzszy poziom wykonania fipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich udriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyriera. Ranice pomégdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przedi@zone Irzynierowi, co najmniej na 3 dni przed gabczekiwanego przez Wykonawc
zatwierdzenia ich przez dgniera.

W przypadku, kiedy liynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnizasadniczo
réwnego lub wyszego poziomu wykonania, Wykonawca zastoswalsinorm powotanych w
dokumentach.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&do o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyte terenie budowy ¢ola uwazane za
witasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera i posipowa
zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot.

11



2. Materialy

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym waggsianiem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotycce
proponowanegozrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatow i
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirzeyniera.
Zatwierdzenie partii (cgci) materiatow z danegarddia nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegérodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badev celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegaédta w sposdb goly spetlniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadd wiagcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiekzrédet miejscowych i jest zobowdaany dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacijtirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do Roboét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdw i miejsc pozyskania piaskiwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Dokumentacji Projektowegldbwykorzystane do Robot lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagBokumentacji Projektowej lub wskaz#zyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyiniera, Wykonawca nie ¢dzie prowadz
zadnych wykopéw w olbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w
Dokumentacji Projektowe;j.

Eksploatacja zrédet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamabki materiatdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy Ilaynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnian wspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiZ2okumentacji Projektowe;j.

2.4. Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, leda ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jeéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatow do innych roboétzrte, dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materialdw zostanie przewaciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedp czasu, gdydola one potrzebne
do Roba6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszozersachowaty swajjakos¢ i whasciwosé
do Robd6t i byly dospne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skladowanigld
zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przekoNgwe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa przewiduje sisos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze, co
najmniej 2 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jéli bedzie to
wymagane dla badgrowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze by p&zniej zmieniany bez zgody igniera.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do dywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych Robot. Spekz uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzghdem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omgmji Robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez d4yniera. Liczba 1 wydajn@ sprztu Ixdzie gwarantowa
przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami stikrgmi w Dokumentacji Projektowej i
wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sgraedacy witasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptn
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje theos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urzdzenia i nargdzia niegwarantage zachowania warunkéw
Kontraktu, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie
materiatdw/sprgtu na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie neelrie zezwolenia od witadz, co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposéhgbi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera. Wykonawca jest zoboaziany do stosowania jedynie takiéhodkow
transportu, ktére nie wptynniekorzystnie na jakdé wykonywanych Robot i wkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniactyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Wykonawca kdzie usuwé& na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rokgbdnie warunkami umowy z
Zamawiagcym, Dokumentagj Projektowa oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektova, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji Robo6t oraz polecenianyyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow Robdét zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okrglonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostanesli wymaga tego edzie Inzynier, poprawione przez Wykonawc
na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wySdk@rzez lmyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Izyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i element&abot eda
oparte na wymaganiach sformutowanych w KontrakBlekumentacji Projektowej, tak w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer uwzgedni wyniki bada
materiatbw i Roboét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera lkda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod graa zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

Obowiazkiem Wykonawcy jest, po wginym przeanalizowaniu technologii robét i przed
przygotowaniem harmonogramu robét, uzgodnienie ma&mgiapcym organizacji ruchu na czas
prowadzenia Robot oraz uzyskanie jego zatwierdzenia

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program Zapewnienia J&ko(PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyivera
Programu Zapewnienia Jakb, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia
Robdét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektovs oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi pinegniera.

W przypadku gdy prowadzone Roboty raledo rodzaju robdt stwarzggjych szczegolne
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 120/20080z.1126)
Wykonawca ma obowkek przedstawienia, najpdiej w terminie 3 dni przed rozpogzdem
Robét, odpowiedniego planu bezpietgtsva i ochrony zdrowia (bioz).

Program Zapewnienia Jalad bedzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

-organizac wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

-bhp,

-plan bioz,

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

-wykaz osob odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow
Robot,

-system (sposob i procedirproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
Robot,

-wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoowadzenie bad,

-sposb6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw steragych a take wycaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji #gnierowi;
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b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

-wykaz maszyn i umgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,
-sposo6b i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow waytania mieszanek

I wykonywania poszczegolnych elementéw Robat,

-spos6b pogpowania z materialami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakkai Robo6t

Celem kontroli Robot drizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazomg jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok Roboét i jakdci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdbw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz Robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowe;j.

Minimalne wymagania, co do zakresu badéh czstotliwosci s okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tanredine, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier lkgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Ireynier tedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczcych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczyclzelleniedociagniccia te lzda tak powane, ze mog
wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych
materiatéw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.
Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialdw ponosi
Wykonawca. laynier jest upowzniony do kontroli wszystkich Robét oraz materiatow
dostarczonych na budewub na jej terenie produkowanych, astapc w to przygotowanie i
produkcg materiatow. laynier powiadomi Wykonawge o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie materiaty i Roboty, ktore nie spetaiajymaga jakosciowych.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadzat dodatkowe badania tych mateviato
ktdre budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usunete lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;pweciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez layniera.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaupkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegate przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonmapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptaciji kryniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bailgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia Jdkd

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatbwznddta ich wytwarzania i zapewniona mudaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololbdt prowadzonego przez Wykonawc
ocenia zgodn& materiatow i Rob6t z wymaganiami SST na podstavada wilasnych oraz
wynikow bada i pomiaréw zawartych w raportach Wykonawcy.

Inzynier maze pobiera probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bad&a albo oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétno
materiatdbw i Robo6t z DokumentacjProjektowa. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych baflapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamawaiajgo

Laboratorium Zamawiagego wykonuje w przypadku zlecenia przezyhiera, nasfpujace
badania i pomiary:

a) przed rozpoezxiem Robot:

-badania jakéci materiatdw przewidzianych do wbudowania,

b) w trakcie Robot:

-badania jakéci stosowanych materiatdw

-badania sprawdzgje do odbioru robot zanikggych i ulegajicych zakryciu,

-badania do odbioru ostatecznego wg poszczegélasoitymentéw SST.

Zakres bad@aokresla kazdorazowo laynier.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) Certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

b) Deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

-Polska Norma lub obowazujaca norma europejsk (PN-EN)

-Aprobat Techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt. a). i ktore spetnigjwymogi Szczegotowej
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumentyveymagane przez SST ida partia
dostarczona do Robékdizie posiada te dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.
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Produkty przemystowe muszosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badzda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowvaazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowyy lanca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowizujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weDniku Budowy bda
dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu Roboét, stanu bezpietzigva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowyzdyazapis w Dzienniku Budowy ¢dzie
opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonateésmap podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy dma czytelne, dokonane trwattechnilky, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. ataione do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumentyda oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:

-dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-dakt przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowe],

-uzgodnienie przez #yniera Programu Zapewnienia Jagio harmonogramow Robat,
-terminy rozpocgzcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw Robot,

-przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
Robotach,

-uwagi i polecenia liyniera,

-daty zaradzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbiorbw Robot zank@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania Robdét podlaggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
-zgodnad¢ rzeczywistych warunkdédw geotechnicznych z ich apisev Dokumentacii
Projektowej,

-dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania Robat,

-dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z aoiém, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdprzedtaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Bugl@bliguje Inzyniera
do ustosunkowania @i Projektant nie jest jednak stepriKontraktu i nie ma uprawniedo
wydawania poledeWykonawcy Robot.

6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadsgjna rozliczenie faktycznego pesti kadego z
elementdw Robot. Obmiary wykonanych Robét przepdasa st w sposob agly w
jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia
0 jakadsci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lkeda gromadzone
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w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia 3akdDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru Robét. Winny byudostpnione na kadezyczenie Irzyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w p. 6.8.1 — 6.8.3 rasface
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacradania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robat,

e) protokoty z narad i ustalg

f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lzyniera i przedstawiane do wglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot dzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokatacy
Projektows, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych Robat i terminie obmiaru, co najmnie3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiarow. Obmiar podlega akegpnzyniera.
Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Szczegdtowych Specyfikacjach Technych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich Robot. &lne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie. Obmiar gotowych Robot nale przeprowadz&a z czstotliwoscia nie
rzadsza niz wymagarn do dokonania miegtznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w Umowie.

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Robo6t nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowej z wyjtkiem Robot zaakceptowanych przezyniera na pgimie. Zwickszona il@d¢
Robét w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykmnabez pisemnego upomvaenia
Inzyniera nie mae stanowé podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

7.2. Zasady oke&tania ilosci Robot i materiatow

Dlugosci i odlegtagci pomidzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jeili Szczegotowe Specyfikacje Techniczne égiae dla danych Rob6t nie wymagaiego
inaczej, objtosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdaidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaa bada atestuyjcych to Wykonawca dulzie posiada wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie ugdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.
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7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. g8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w Sposob aigty
zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzda przeprowadzone przedgeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdt, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanjkggh
przeprowadza e&i w czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podlegggh zakryciu
przeprowadza ei przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazonieodzowne
obliczenia leda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru ObmiaMwrazie braku miejsca szkice mply¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbidér robot

8.1. Ogolne zasady

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegr, zakryciu.

Odbior Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym,

w przypadku wysipienia wad i usterek, wykonanie niedinych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu Robdt. Odbioru Robo6t dokonujezimier.

Gotowas¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
poézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika d@ugd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera. Jaké i ilos¢ Rob6t ulegajcych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie baflawtasnych oraz dokumentéw zawie@jch komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paomiav konfrontacji z Dokumentagj
Projektovy i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza sido dokonania Odbioru Rob6t w przypadku wpstnia wad i usterek
majcych znaczcy wptyw na jaké¢ wykonanych Robot oraz poiejsz negatywn prac calej
konstrukcji w okresie eksploatacji. W takim przygadwykonawca jest odpowiedzialny za
dokonanie wszelkich staraelem likwidacji tych wad i poprawy jakci robot na wiasny koszt..
W przypadku gdy laynier stwierdzi,ze zaistniate wady i usterki nie magtotnego wptywu na
0g0lm jakas¢ wykonanych Robét me dopuci¢c do Odbioru Robot pod warunkiem dokonania
odpowiednich poticen z tytutu ich wysgpowania.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonujegsivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @didRob6t
dokonuje Ilrtynier.

8.4. Odbior ostateczny Robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@ggo wykonania Robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.
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Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwitocznym powiatsnem na pgimie o tym
fakcie Irzyniera. Odbidr ostateczny Robot rgmtw terminie ustalonym w Umowie, ligg od
dnia potwierdzenia przezAgniera zakéaczenia Robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaxzomez Zamawiagego W obecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja Roboty dokona ich oceny jakmwej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafiai pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentadprojektova.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapoznaz srealizacjy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Rob6t zanikajych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robd6t uzupetniacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekosvych lub Robét uzupetnigych
w warstwie scieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi
ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Komisjeodaje odbioru ostatecznego Robotegje
ich jakas¢ i ilos¢ w poszczegolnych asortymentach jest zgodna z WwaranKontraktu, SST
oraz ustaleniami i poleceniamiziyniera. W przypadku stwierdzenia przez kowige jaka¢
wykonywanych Robo6t w poszczegolnych asortymentaelznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacj Projektows z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieasévo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartgs¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymag®rzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo Robot jest protokét odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Projektu.

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawawerojektu i ew. uzupemniage lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew.
PZJ.

6. Deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i
ew. PZJ.

7. Opink technologicza sporadza na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodriS i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnyob6t towarzyszcych (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia, wodocigowej itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wdecielom uradzen.

9. Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz Roba6t i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.
11. Sprawozdanie kierownika budowy wrazéwimdczeniem o zakmzeniu Robot.

12. Protokoty odbioréw eZciowych i robot zanikacych (podlegaicych zakryciu).

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawigggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Roboét uzupgicych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclhd®a@wihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosggowej lrdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w
Szczegobtowej Specyfikaciji Technicznej i w DokumeijitRrojektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Rob@tdobejmowd:

-Robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,

-Wartas¢ uzytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynuea normatywnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

-Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

-Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-Podatki obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfjkdechnicznej DM 00.00.00
Wykonawca ujmie w cenie kontraktowej koszt dostemoa& s¢ do wymaga Warunkow
Umowy i Wymaga Ogdlnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DRL@.00 obejmugcy
wszystkie warunki kontraktowe oktene w w/w dokumentach, a niewyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowtany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nasczadowy i
uzyskanie zatwierdzenia go przez $eisvy organ i administratora drogi. Koszty projekitu
wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponogidfawca. Po stronie Wykonawcyzje
rowniez spetnienie roszcheosob i podmiotdw, ktore w zazku z wprowadzeniem Organizacii
Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robo6t dazaijegokolwiek uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazddéw / przejazddw i orgaqji ruchu obejmuje:

a)Koszt wykonania i zatwierdzenia Projektu Orgagjizauchu,

b)Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu.

c)Budowa drog objazdowych, innych wdzer i obiektéw lub remont istniegych drég w
zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.

d)Optaty/dzierawy terenu.

e)Wszelkie odszkodowania zyane budow, eksploatagj i likwidacja czasowej organizacji
ruchu i czasowe przeniesienie przystankow.

f)Przygotowanie terenu.

2. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuje:

a)Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuei¢gmczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier swiatet

b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

3. Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdéw i organigaachu obejmuije:

a) Usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania

b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 07-07-1994 - Prawo budowlane (Dz.QBZED7.2016) z pdniejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nip62. 628).

Rozporadzenie Ml z dnia 19-11-2001r. w sprawie dziennikadwy, montau i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Rozporadzenie MGPIB z 19-12-1994r w sprawie aprobat i dngiw technicznych dotyazych
wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10, poz. 48).

Rozporadzenie MGPIB z 21-02-1995r w sprawie rodzaju i eakr opracowa geodezyjno-
kartograficznych oraz czynéa geodezyjnych obowrujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25,
poz. 133).

Rozporadzenie Ml z 06-02-2003r w sprawie bezpietteva i1 higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1)

Rozporadzenie Ml z 23 czerwca 2003 r. w sprawie informalgtyczicej bezpieczestwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpiefigiva i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 p0z.1126).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163) z
pbzniejszymi zmianami).

Ustawa o drogach publicznych — tekst jednolity DzNr 204 poz. 2086.

Ustawa prawo ochron§rodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z 2001 r., nonagtja z 18-05-2005.
Ustawa prawo o ruchu drogowym z 20-06-1997 —tedartglity, Dz. U. Nr 58 poz. 515 z 2003 r.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ,
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjichireczne] § wymagania dotycce
wykonania i odbioru Rob6t zezanych z odtworzeniem trasy i punktow wysékowych w
ramach remontdlrogi gminnejMiynisko — Huby - Brzoza na odcinku od km 0+947 & km
2+317,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kdidwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p. 1.1.
zZwiazanych z:

-odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktow wysekowvych w terenie réwninnym oraz
obstug geodezyja realizacji zadania dla drogi gminnej Miynisko —byu- Brzoza o diugi
1,370 km w lokalizacjach zgodnych z Dokumergdjojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSB ggodne z obowzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogdl

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jakowykonania Rob6t i ich zgodié z
Dokumentagj Projektows i poleceniami layniera. Ogélne wymagania Robét podano w SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Do stabilizacji punktéw osi trasy naleizywac:

-palikéw drewnianych lub rurek stalowych - dla ptdw zlokalizowanych w poboczach,
-gwozdzi z folia lub prtéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nakzehni asfaltowej
jezdni.

Wszystkie elementy aywane do stabilizacji punktow powinny niigllugas¢ dostosowasp do
aktualnie panuagcych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwaia stabilizag punktéw w
sposOb okrdony w niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktépozvodu ich zniszczenia lub
warunkéw atmosferycznych nie o@powodowaé roszczé Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

Do stabilizacji punktéw wysokmiowych reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzelsh i
odtworzenia lub zagpzczenia), nalg uzy¢ stupkow betonowych. Jako repery roboczeznzo
wykorzyst& punkty state na stabilnych budowlach wzdiwasy. Do wyznaczenia przekrojow
poprzecznych mma wywaé¢ palikbw drewnianych lub rurek albo gbdw stalowych. Do
wykonania opiséw i oznacaepunktow mana wywat farby chlorokauczukowej w dowolnym
kolorze oprécz biatego.
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2.2.2. Do wykonania oznaczenia granic pasa drogowedery wykorzyst& stupki swiadki
pomalowane nao6tto z czarnym napisem, wykonane z betonu C20/BBpjanego czterema
pretami @10 mm.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Ponadto @ywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

3.2. Sprzt pomiarowy

Roboty pomiarowe naky wykona nastpujacym sprztem geodezyjnym gwarantigym
doktadndci podane w p.5.:

-teodolity lub tachymetry,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyczki, faty, tdmy stalowe i ruletki,

-sprzt GPS.

Wszystkie aywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny lzyektyfikowane oraz
posiadé wymagane przepisami szczegoélnyiwiadectwa legalizacji. Doktadidé instrumentéw
powinna zapewniawykonanie Robot z zaka w niniejszej SST doktadgoia.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogdlne zasady i oznakowanie robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robat,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichezie wykonywane odtworzenie trasy i punktow
wysokaciowych. Prace pomiarowe powinny dywykonywane zgodnie z oboyzujacymi
Instrukcjami GUGIK.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalg wykon& zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymiemymi
w p.10 niniejszej SST. Roboty obejmuyykonanie:

a) odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:

-punktow osi trasy,

-punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

-reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, ymtpocatkéw i koncoéw krzywych
przegciowych i tukow kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenidodatkowych przekrojow wedtug
potrzeb,

d) stabilizacji punktéw w sposéb chraay je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,
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f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnyub uszkodzonych punktow osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspadnych za pomacsprztu GPS, acznie z ich zgtoszeniem do
Paistwowego Zasobu Geodezyjnego,

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w nigdtym zakresie,

h) aktualizacja zasobu mapowego i osnowxspaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegoOtowych ustaleych SST.

i) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowynparowej oraz aktualizacja i odtworzenie
osnowy pastwowej, zgodnie z zasadami omymi w niniejszej SST. Obowzujacy ukiad
odniesienia dla wysokoi - Uktad Kronsztadt 65.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK i
wytycznymi wymienionymi w p.10. Podstawdo prowadzenia prac geodezyjnych jest
odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowangp@owa i robocza). Dopuszczalne jest
okreslanie wspotrzdnych osnowy metodami poligonizacji z zaznaczangelthytek. Zalecan
metod, tych czynnéci jest pomiar GPS. Przed przysieniem do Robdot Wykonawca powinien
uzysk& dane zawierape lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy. W oparciu o
materialy dostarczone przez Zamawi&go. Repery robocze najeuzyska z Pastwowego
Zasobu Geodezyjnego. Wykonawca powinien przeprowaalaiczenia i pomiary geodezyjne
niezlezdne do szczegodtowego wytyczenia Robot. Prace pom@&powinny by wykonane przez
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawcpowinien
poinformowa Inzyniera o wszelkich kklach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy.
Wykonawca dokona réwnieaktualizacji rzdnych osnowy pestwowej we wiaciwym osrodku
zasobu geodezyjnego. Wykonawca powinien sprawdzy rzdne terenu ok&tone w
dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi gdnymi terenu. lJeeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rmne terenu istotnie #aia sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno kkyzmieniane przed paogjiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia otegace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zZymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclron
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaszev czasie trwania Robot. Zai znaki
pomiarowe istnigjce zostam zniszczone przez Wykonawcswiadomie Ilub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia Robdt, to zostame
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozospebce pomiarowe nie wymienione w
p.5.2. a) + i) konieczne dla prawidtowej realiz&Rpbot nalea do obowiazkow Wykonawcy.

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownychrasiyti punktow wysokiciowych

Przed przysipieniem do Robo6t, Wykonawca ma obarek wyznacz§ i zastabilizowé osnove
pomiarova. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow wysdkavych powinno by
takie, aby kady punkt zlokalizowany w okbie Rob6t byt namierzany co najmniej z dwoéch
punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednegokpw osnowy pionowej, z zatona
doktadndcia. Ponadto przy kalym realizowanym obiekcie mostowym powinny ¢by
zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punktyws/ poziomej i co najmniej jeden punkt
osnowy pionowej, niezateie od punktow o ktérych mowa powsj. Repery robocze nédg
zatazy¢ poza granicami Robot zwdAanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze vma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze
naleey zatay¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahidww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgj osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegoadnej. Doktadné¢ osnowy realizacyjnej powinna
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odpowiadé doktadndci osnowy pomiarowej pgestwowej lI-giej klasy. Osnowa realizacyjna
powinna by dowiagzana co najmniej do dwdch punktow osnowyhgtaiowej (poziomej i
pionowej) klasy nie riszej ni ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspétimych punktéw osnowy patwowej, do
ktdrej osnowa realizacyjna ma dylowiazana. Aktualizag t¢ mazna wykon& za pomog
sprztu GPS. Do obowizkéw Wykonawcy naley réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w
trakcie realizacji Robot, w okresie gwarancji ¢kojmi. Osnowe realizacyja nalezy
aktualizow& nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robo6t — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej; za naruszersBowy uznaje 8irowniez uzasadniom
obawe Wykonawcy lub layniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazazyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarogpeziomej i pionowej) lub konieczgd
czestszej aktualizacji osnowy, v okresach granicznych podanych w niniejszej SieThoze
powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkowzaptat.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektows przy wykorzystaniu
osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy fitwowej, ktdra zostata zaktualizowana w sposob ppda
w p. 5.4 G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniatrdecz nie rzadziej iico
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wggej osi trasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie me by wigksze nk 3 cm. Usuniecie punktéw z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robéttapage odpowiednimi punktami
(palikami) po obu stronach osi, umieszczonych pgzmia Robot. Punkty wyznaczgje &
trasy na krzywych powinny lBywyznaczone na tyleegto, aby odlegi pozioma ponidzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej tolerancii
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy Robét), zgodnie z DokumengaByojektovy oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniadRbw miejscach
zaakceptowanych przez zZyniera. Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow naby
stosowa& dobrze widoczne paliki. Odledgioi migdzy palikami nalgy dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowegllegié¢é ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. d&ne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 10 mm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
Dokumentacji Projektowej. Na odcinkach, na ktéryalystepuja tuki pionowe odlegtéc
pomiedzy krzywymi powinny by wyznaczone na tyleggto, aby odlegia pozioma ponddzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej tolerancii
pomiarowej, to jest 10 mm. Podczas wykonywania pegcontowych istniece] nawierzchni,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi projektowanych warstw
nawierzchni w taki sposéb aby przeprowadzane frendsvnawierzchni oraz wbudowywanie
mieszanki mineralno-asfaltowej uaioviato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
zachowaniem wymaganych gruéleooraz spadkéw zgodnych z Dokumenidejojektova.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogbtlne
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6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robét gegidych zgodnie z wymogami i
doktadndciami wymienionymi w punkcie 5. Roboty @b¢ SST odbiera lktynier na podstawie

przedstawionych przez WykonagcszkicOw, dziennikbw pomiarowych i protokotow wg
0golnych zasad.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00MMNymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest dla:

-odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysakowych wyznaczonej sytuacyjnie i
wysokaciowo oraz zastabilizowanej trasyacknie z wykonaniem wszystkich niezimych
czynndci magcych na celu wykonanie i odbior Robot - kilometm(k

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMBymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty obgte SST odbiera krynier na podstawie przedstawionych przez Wykorasakicow,
dziennikbw pomiarowych i protokotow. Czyndmd odbioru mog by¢ rozpoczte po
przedstawieniu protokotu aktualizacji fswowej osnowy pomiarowej. Roboty wykonane
niezgodnie z DokumentacpProjektows i SST podlegaj rozbiérce i ponownemu wykonaniu na
koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie a@bkiceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest
niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Ptaci st za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenigtow wysokéciowych.

Cena jednostkowa obejmuije:

-wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istipigj przebieg trasy punktéw gtdwnych trasy tj.
poczatkdéw i koncow elementow geometrycznych - krzywych péegjwych i tukdw kotowych
oraz ramp przechytkowych z ich zastabilizowanietuagyjnym i wysokéciowym,

-wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z
Dokumentacj Projektows oraz ich zagszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikieta
w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych puwmkiba bieaco do zakaczenia okresu
gwarancyjnego,

-zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperowlwick odtworzenia,

-przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnygb uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspdaidnych, hcznie z ich zgtoszeniem do #wowego Zasobu
Geodezyjnego,

-uzyskanie wszystkich niegbnych danych z Ratwowego Zasobu Geodezyjnego,

-zalecana aktualizacja metodami GPS punktow osmahstwowej (poziomej i pionowej),
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-wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okreslebot, gwarancji i gkojmi punktow
osnowy realizacyjnej,

-aktualizacja zasobu mapowego i osnowyigpaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegotowych ustaleych SST,

-wykonanie otworéw pod stupki graniczne pasa droggoy ze sktadowaniem gruntu na odkfad
lub rozplantowaniem w okolicy stupka,

-wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okrelonych w niniejszej SST na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych oraztpkotéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,

-pozyskanie niezfuinych materiatdw geodezyjnych,

-wykonanie niezdnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

-inwentaryzacja powykonawcza,

-zakup i transport materiatow i sgta,

-oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie,

-wykonanie innych czynrgi niezlzdnych do realizacji Roboét afiych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektova,

-koszt wszelkich odszkodowadla oséb i instytucji, zwzanych z przeprowadzaniem prac
pomiarowych, w tym koszty w&ia w teren i jego przywrécenie do stanu pierwotneg
-wszystkie inne niewymienione g prace i czynrgei (w tym osoOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograé (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pdejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna O-1 - Ogdlne zasady wykonye@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga styegi, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowa poaidcGUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 - Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne sekaciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjngdGeK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 - Osnowy realizacyjne G&J 1983.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG | ULIC

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] Szczegotowe] Specyfikacjichireczne] § wymagania dotycice
wykonania i odbioru Robét zazanych z rozbiérk elementéw drdg, w ramach remontxogi
gminnejMiynisko — Huby - Brzoza na odcinku od km 0+947¢brkm 2+317,77.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgal@ Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienych w p. 1.1.

1.3. Zakres RobaGt oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robdt wymienionych w p. 1.1. i
obejmup rozbiork:, zatadunek gruzu i jego odwoz na miejsce skladoavasarstw nawierzchni
ér. gr. 8 cm, w lokalizacjach zgodnych z Dokumeridtjojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSTh godne z obowizujacymi odpowiednimi Polskimi
Normami i okrgleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogd!

1.5. Ogoélne wymagania dotygz Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kowykonania Robét oraz za ich zgodéoz
Dokumentagj Projektovs i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotyaze Robo6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuija.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Spret do rozbiorki
Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
zatwierdzenie layniera.
3.2.1. Dla wszystkich rozbiérek najeuzy¢ nastpujacego spratu:
- Sprzt pomiarowy,
- tadowarki,
- frezarki,
- spycharki,
- Spr&t reczny.
3.2.2. Dla rozbiorki nawierzchni nale stosowd nastpujacy sprzt:
- tadowarka,
- frezarki,
- szlifierka katowa z tarczami zapasowymi,
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- mtot pneumatyczny ze sgarke spalinova lub miot spalinowy.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport materiatdow z rozbiorki

Materiaty pochodzce z rozbidérek i nadage sé do ponownego wbudowania starpwlasna¢
Inwestora w szczegoéldoi dotyczy to materiatu z frezowania nawierzchroz&state materiaty
stanowi wilasng¢ Wykonawcy i powinny zosta wywiezione na jego sktadowisko Iub
wysypisko. Czs¢ materiatdw, spetlniaca wymagania odpowiednich SST, imo zosté
ponownie wykorzystana po uzgodnieniu zylimierem.Srodki transportu:

- samochody samowytadowcze,

- samochody skrzyniowe,

- innesrodki transportu wymienione w PZJ i zatwierdzoneegrIrzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w SST DM.00QWymagania ogoélne”.

5.2. Wykonanie Robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég obejmujisunecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3 zgodnie z Dokutaep Projektow lub wskazanych przez
Inzyniera.

Materiaty uzyskane z rozbiorek Wykonawca powinierzevies¢ na odpowiednie miejsce
sktadowania.

W czasie wykonywania jakichkolwiek robot ziemnycbdpzas rozbiérek, obowduja zapisy
SST D.02.01.01 i D.00.00.00.

Zatadunek gruzu nérodki transportu naley prowadz¢é za pomoa koparki lub tadowarki. W
trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obgmek biezacego utrzymania w czysto drég
transportowych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00DMMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru Robot dokonujegsha budowie.

Jednostik obmiaru Rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest dla rozbiérki nawierzchni
— metr kwadratowy (f).

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMMymagania ogolne”.
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8.2. Sposob odbioru robot

Odbioru wykonanych Rob6t rozbiorkowych dokonujezyimer na budowie na ogdélnych
zasadach odbioru jak dla Robot zanikgich i ulegagcych zakryciu.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumemndadfrojektova i SST podlegaj niezlzdnym
poprawkom, w zakresie ustalonym przezzyimera, na koszt i staraniem Wykonawcy.
Stosowanie obnek ceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa za jednaestkbmiarowa wg p.7.2 dokonanego
obmiaru i odbioru. Wykonawca uwzgini w Cenie Kontraktowej paytki wynikajace z
pozyskania materiatbw rozbidrkowych. Cena jednostkoobejmuje wykonanie wszystkich
niezlednych czynnéci mapcych na celu zrealizowanie Robo6t ditomych w Dokumentacii
Projektowej. W szczegoldoi zakres Robot powinien obejmotvavszystkie roboty nieziune
do prawidiowego wykonania zakresu przewidzianeg®eokumentacji Projektowejatznie z
Robotami, ktére nie zostaly zinwentaryzowane iatstaty ugte w Przedmiarze Robét.

W szczegdlnéci cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:

9.2.1. Dla wszystkich rozbiorek

- wyznaczenie Robot w terenie,

- zatadunek i odwdz materiatow na wysypisko lutadkiwisko na odlegks do 10 km,

- koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekwaciji,

- koszty bigacego oczyszczania nawierzchni drég dojazdowych ykypiska lub sktadowiska,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu z zagzczeniem gruntu,

- oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie,

- wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, prob i sprawdage

- wykonanie innych czynroi niezlednych do realizacji Robét afych niniejsa SST, zgodnie
z Dokumentagj Projektova.

9.2.2. Dla rozbiorki nawierzchni ttucznioweyj:

- zebranie mechaniczniedaznie,

- sktadowanie w pryzmach.

10. Przepisy zwizane

Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nr @#. 628) wraz z pdiejszymi
zmianami.
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D-05.03.05/02  WYKONANIE WARSTWY SCIERALNEJ Z BETONU
ASFALTOWEGO

1. Wstgp

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacja svymagania dotyege wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z uteeniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12 mm, w ramach
remontudrogi gminneMiynisko — Huby - Brzoza na odcinku od km 0+947¢brkm 2+317,77.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktuipeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.1Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zazanych z uteéeniem
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12 mm gr. <RAl obejmug:

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robét,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdz@negz Irzyniera - recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozkenie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgoaneaprojektowam
grubcicia, niwelet i spadkami poprzecznymi, zggczenie, obecie i posmarowanie bitumem
krawedzi.

1.4.0krdlenia podstawowe
1.4.1Warstwa scieralna — warstwa znajdaga na warstwie wizacej, zapewniaica lepsze
zamkngciem porow w nawierzchni i lepsze uksztattowaniadidw poprzecznych i podinych.

1.5.0g06lne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogblne

2.Materiaty

2.1.Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogoélne stosowania materiatéw, ich pozyskasktadowania podano
w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

2.2.Charakterystyka nawierzchni

Nawierzchnia zaprojektowana na aofgginie ruchem kategorii KR-3 - wg ,Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychiBDiM - 1997 r. Warstwacieralna kdzie
wykonana z betonu asfaltowego BA 0/12 mm i zaptoj@kna zgodnie z "Zasadami
projektowania betonu asfaltowego o zk&zonej odpornici na odksztatcenia trwate" - wydanie
Il uzupetnione, opracowanie Instytutu BadawczegoégirMostéw, Warszawa 1995 r.

2.3.Rodzaje materiatow

Do betonu asfaltowego w warstwéeieralnej wg charakterystyki podanej w pkt 2.2.eaal
stosowa materiaty wg tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania wobec materiatéw do warsfaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr. normy KR-3

1. Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112 Ml; gat. 1, 2

2. Kruszywo tamane zwykie wg PN-B-11112 kl. I,dht. 1, 2

3. Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kl. 1, 1l
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4. Grys izwir kruszony PN-S-96025 Zgiznik G. k.1, 1, gat. 1, 2
5. Piasek wg PN-B-11113 gat. 1,2
6. Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504 podstawowy
7. Asfalt drogowy wg pkt 2.6

2.4 Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanychgesco naley stosowa wypetniacz
podstawowy, zgodnie z wymaganiami normy PN-S-96B88l1l. Przechowywanie wypetniacza
powinno by zgodne z PN-S-96504:1961

2.5.Kruszywo
Uziarnienie kruszywa tamanegozyiego do wytworzenia betonu asfaltowego — BA 0/12 m
na warstw scieralra powinno s¢ miesci¢ w granicach przedstawionych w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maimej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjagvartgci asfaltu
Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii

ruchu
Wymiar KR 1Ilub KR 2 od KR 3do KR 6
oczek
Sit #, mm Mieszanka mineralna, mm

Zawartacé od O od0 |odOdo| od O od O| od O| od O
asfaltu | do20 | dol6 8 do 20 | do 2&” | do 16 | do12,8

lub od |lub od O
O0do do 6,3
12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100| 100 88+100 90+100{ 100
16,0 78+100| 90+100 78+100| 67+100| 90+100f 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100|87+100

9,6 59:86 | 69:100| 100 |59:74| 38:62 | 70+88 | 73+100
8,0 54:83 | 62:93 | 907100 54:67 | 30:50 | 63:80 | 66+89
6,3 48:78 | 56+87 | 78+100 | 48:60 | 22:40 | 55+70 | 5775
40 1 40:70 | 45:76 | 60v100 | 39:50 | 21:37 | 44:58 | 47460

2.0 | 29:59 | 35:64 | 4171 | 29:38| 2136 | 30+42 | 35+48
zawartac

2iamn > 2.0 41:71)| (36+65)| (29+59) |(62+71)| (64+79)| (58:70)| (52+65)

8'22 20:47 | 26+50 | 2752 | 20:28 | 2035 | 18+28 | 25+36
030 | 13:36| 1939 | 18439 | 13:00| 17:30 | 1220 | 18+27

0.18 10+31 | 17+33 | 15%34 | 10:17 | 15:28 | 10+18 | 16+23
0.15 7+23 | 13:25 | 13#25 | 7:12 | 12424 | 8+15 | 12¢17
0075 | 6+20 | 12+22 | 1222 | 6219 | 11222 | 7+14 | 1115
5:10 | 7+11 | 8¥12 | 5:7 | 10:15| 639 | 7+9

Orientacyjng
zawartaé
asfaltuw |5,0:6,5| 5,0:6,5| 5,5:6,5 | 4,55, | 4,3:5,4|4,86,0| 4,8:6,5
MMA, % 6

m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betorju

asfaltowego
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydd warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
r
90 A )/ 10
(
80 A L 20
o A )
> 7
g 70 y 0 e
w -
& eo / w0 8
N «dl B ‘@
= 50 5o ©
= c
§ - A o
[v]
5 40 60 i
g S
o 3 — e 70 &
B I = I
20 80
=
10 90
0 100
0,075 0,15 0,18 0,3 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 20 mm

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 2
¥ 10
80 // 20
= A
o 70 30 o
= P
g 60 2 40 2
N . B
= ©
‘= 50 50 ¢
g 2
5 40 < 60 £
8 . 2
T 30 = 70 9
20 = 80
/ ’//
4
10 90
-~
0 100
0.075 015 018 03 042 0.85 2 4 63 896 16 25 381

12,8 20 31,5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierame] BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8
mm
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128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm

2.6.Asfalt

Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstégeeralnej naley stosowa asfalt drogowy 50/70
wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkéw polskioksfalt powinien speinia
wymagania podstawowe podane w tab. 3 niniejszej ST.

Tablica 3. Podziat rodzajowy i wymagane $diavosci asfaltow drogowych o penetracji od
20x0,1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN-12591:2002 z dostosowaniem do wkanwrpolskich
Lp Wiasciwosci Metoda badanial Rodzaj asfaltu
50/70
Wiasciwosci obligatoryjne

1 Penetracja w Z& [0,1 mm] PN-EN 1426 50+70

2 Temperatura ngknienia PC] PN-EN 1427 46+54

3 Temperatura zaptonu, nie mniegfifC] PN-EN 22592 230

4| Zawartag¢ sktadnikow rozpuszczalnych, nie mnieg fo m/m] PN-EN 12592 99

5 | Zawartd¢ skladnikdéw po starzeniu (ubytek lub przyrost), meiej PN-EN12607-1 0,5

niz [% m/m]
6 Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniej%j PN-EN 1426 50
7 Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mniepriPC] PN-EN 1427 48
Wiasciwosci specjalne krajowe

8 Zawarta¢ parafiny, nie wgcej niz [%] PN-EN 12606-1 2,2

9| Wazrost temperatury reknienia po starzeniu, nie gdej niz [°C] PN-EN 1427 9

10 Temperatura tamlivéei, nie wicej niz [°C] PN-EN 12593 -8

2.7.Emulsja asfaltowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@jwymagania okéone
w WT.EmA-99.

2.8.Dostawa i sktadowanie materiatow
Warunki dostawy i skladowania materiatdow podanoSir $-00.00.00.

3.Sprzet

3.1.0g06Ine wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy, PZJ i warunkami oldlenymi w
SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne".

Wytwornia lub wytwornie mieszanek mineralno - bitaemych, powinny by w pehi
Zautomatyzowane, z rejestrem komputerowymayap mazliwos¢ kontroli w kazdym etapie cyklu
technologicznego, zapewrieg hczm ciagla produkcg i dostave BA na budow w ilosci min.
150 Mg/godz..

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny posigdektualngwiadectwo uwierzytelnienia.
Wykonawca ma obowzek przedstawi Inzynierowi swiadectwo dopuszczenia Wytworni do
produkcji wydane przez Inspek&anitarn i wiadze ochrongrodowiska.

-zespot dwoch uktadarek mechanicznych o wydajnekorelowanej z wydajsoia wytworni, z
automatycznym sterowaniem, pozw@sm na ulgenie warstwy z zaimng grubdcia oraz
szerokdcia, oraz z podgrzewarptyta wibracyjra do wstpnego zagszczania.

-walce stalowe gtadkie z wibracfrednie j atzkie.

-cysterna na wagd

-sprz:t drobny pomocniczy.

4. Transport

4.1.0g06Ine wymagania dotygze transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagagiame".

4.2. Transport materiatow

Do transportu mieszanki przewidujee ssamochody samowytadowcze posiacaj pokrowce
brezentowe zapewnige utrzymanie odpowiedniej temperatury transpomeyjuaieszanki.

tadowna¢ i ilos¢ srodkow transportowych powinna dyak dobrana aby zapewnciagta prac
uktadarki a jednocaie nie dopéci¢ do zbyt dtugiego przestoju przed wytadowaniem ugdavaniem
mieszanki asfaltowej. Transport powinien¢@organizowany w taki sposob aby nie dapi do
spadkow temperatury przewanej mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania iEnl10%
temperatury wygciowe.

Powierzchnia wewgirzna skrzyni samochoddéw przed zatadunkiem muéidpyyskanarodkami
zapobiegacymi przyklejaniu si mieszanki.

Skrzynie samochodow wywrotek muasby¢ dostosowane do wspotpracy z ukladask czasie
roztadunku, kiedy uktadarka pcha przedassdomochdd.

5.Wykonanie robot

5.1.0gdIne zasady wykonywania robo6t
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M}OM@O ,Wymagania ogolne”.

5.2.Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty
Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki baila
laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w oba&cm Inzyniera.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
— doborze sktadnikéw mieszanki,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okreleniu jej wiaciwosci | poréwnaniu wynikéw z zatenia projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui& sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczneg@e krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
mineralnej BA 0/12 mm do warstwégieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjiveazeici
asfaltu podano w tablicy 2. Sklad mieszanki minevadsfaltowej powinien kyustalony na
podstawie bada probek wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powi spenié
wymagania podane w tablicy 4 Lp=15.
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Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spéhlagmagania podane
w tablicy 4 Lp. 6+ 8.

Tablica 4 Wymagania wobec betonu asfaltowego BAR @Aindo warstwyscieralnej

Lp. [Wiasciwosci Kategoria |Kategoria
ruchu KR 1- | ruchu KR-3

2

1. |Modut sztywndci petzanid, MPa Nie wymagal  >14,0
Sig

2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. 6C, mm >55 > 10,07

3. | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°60 mm 2,65,0 2,6:4,5

4. | Wolna przestrzgw probkach jw., % viv 1,5+4,5 2,6:4,0

5. | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 75,0:90,0 78,686,0

6. | Grubai¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o uzianii: 0/16 mm  4,0i5,0 5,0

7. | Wskaznik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0

8. | Wolna przestrzgw warstwie % (v/v) 1,5+5,0 3,0:5,0

1) oznaczony wg wytycznych — IBDiM, Zeszyt nr. 48

2) probki zagszczone Z 50 uderzé ubijaka

5.3.Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Mieszank betonu asfaltowego na warstwviazaca nalery produkowa w wytworni mieszanek
mineralno-asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lulaglsim zapewniajcej prawidlowe dozowanie
sktadnikOw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zaeimie temperatury skiadnikow i gotowej mieszanki
mineralno-asfaltowe.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltu orazsmaieki mineralno asfaltowej powinny dy
zgodne z AprobatTechniczg producenta asfaltu.

5.4.Przygotowanie podia

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna lyyprofilowane i rowne,
bez kolein. Powierzchnia podi@ powinna b§ sucha i czysta. Nierébwio podiaza pod warstwy
scieralrg nie powinny by wigksze od 8 mm.

5.5.Po4czenie mgdzywarstwowe
Przed utgeniem warstwycieralnej, warstwy riej lezace lgda oczyszczone i skropione emulsj
asfaltowy.

5.6.Warunki przysipienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
w ciagu doby byta nie rnsza od + 18C. Nie dopuszcza siuktadania podbudowy z mieszanki
mineralno-asfaltowej podczas opadow atmosferyczoyah silnego wiatru (V* 16 m/s).

5.7.Zar6b prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowgzany do przeprowadzenia w obegtiolnzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu
prébnego. Sprawdzenie zawdrbasfaltu w mieszance okéta sk wykonupc ekstrakaj.
Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] wagm skiadu
zaprojektowanego powinny byawarte w granicach podanych w tablicy 5.
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Tablica 5. Tolerancje zawa#m sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébkoneekstrakciji, % m/m

Lp. Skiladniki mieszanki Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni
mineralno-asfaltowej drég o kategorii ruchu
KR 1-2 KR-3
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # (mm): +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2

2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
3 Ziarna przechodgze przez sito o oczkach # (mm) 0,075 +2,0 +15
4 Asfalt +0,5 +0,3

5.8.Wbudowywanie i zagzczanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana uktadaskwyposaona w uktad

z automatycznym sterowaniem grgbo warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z Dokumentagj Projektowva.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna fliysza od zalecanej przez producenta
asfaltu. Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaic zgodnie ze schematem prgewalca
ustalonym z laynierem. Pocgtkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna gy
zgodna z zaleceniami producenta asfaltu.¢gagganie mieszanki nalerozpoca¢ od krawedzi
nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia utdonej warstwy powinien kiy zgodny z
wymaganiami podanymi w tablicy 4.

Nawierzchnie wykonywabez zhczy cah szerokdcia.

6.Kontrola jakosci rob6t

6.1.0g0Ine zasady kontroli jas@ robdét
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogtln

6.2.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénaadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedstasmvyniki
tych bada oraz receptna mieszankmineralno-asfaltowInzynierowi do akceptaciji.

6.3.Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 6.

Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej
Lp. Wyszczegdlnienie bada Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana dziennej dzialce
roboczej
1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkciji do 300 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni
2 | Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikbw mieszanki minerglno- dozér cigly
asfaltowe]
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowsj zdgpojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
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6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-defaé|

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej pwlegha wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001. Wyniki powinny ldyzgodne z receptlaboratoryja z toleranci okreslona
w tablicy 6.

6.3.3.Badanie wkziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetrag i temperatug micknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wkxiwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotnéé wypetniacza.
6.3.5.Badanie wkxiwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki ndhmer-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaifowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaaveenego na otaczarce.

Doktadn@¢ pomiaru = 2°C. Temperatura powinna &yzgodna z wymaganiami podanymi
w SST.

6.3.7.Sprawdzenie wygllu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenmialnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudoangia.

6.3.8.Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4.Badania dotyere cech geometrycznych i1 wWéawosci warstwy s$cieralnej z betonu
asfaltowego

6.4.1.Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwicieralnej z betonu asfaltowego
podano w tablicy 7.

Tablica 7. Castotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej warstwycieralnej
z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna ¢stotliwos¢ bada

1 Szerokd¢ warstwy 1 badanie co 20 m

2. Rownas¢ podiuzna warstwy 1 badanie {ato 20 m

3. Rownai¢ poprzeczna warstwy 1 badanie co 20 m

4 Spadki poprzeczne warstwy 1 badanie co 20 m

5 Rzedne wysokéciowe warstwy Na kalej jezdni na osi i kragdziach jezdni: co 20 m na
prostych i co 10 m na tukach

6. Uksztaltowanie osi w planie

7. Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 probki z kdego pasa o powierzchni do 506 m

8. Zkacza poprzeczne i podine cata dlug& zlacza

9. Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10. Wyglad warstwy ocena giffa

11. Zageszczenie warstwy 3 probki z #dego pasa o powierzchni do 500 m

12. Wolna przestrzie warstwy j-w.

6.4.2.Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaébyie mniejsza od szerom
zaprojektowanej i nie wksza od niej i 5 cm.

6.4.3.RO6wné¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstwycieralnej z betonu asfaltowego mierzone wg
BN-68/8931-04 nie powinny lBywigksze nk 8 mm.
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwigieralnej z betonu asfaltowego na odcinkach pristyca tukach
powinny by zgodne z DokumentacpProjektova, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzdne wysokeéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwyscieralnej powinny b§ zgodne z DokumentacjProjektova,
Z tolerancy = 1 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwyscieralnej w planie powinna bygodna z D. P., z toleraadp cm.

6.4.7.Grubé¢ warstwy

Gruba¢ rzeczywista utbonej warstwy po zagzczeniu powinna ldynie mniejsza od grulioi
zatazonej, z tolerangj+ 10%.

6.4.8.Zkcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi.
6.4.9.Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwaécieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagva
3+5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikdbw powinny yréwno obcite lub
wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinien énjednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej.

7.0bmiar robot

7.1.0g6Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@0NVymagania ogolne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonanej warstwécieralnej z betonu
asfaltowego BA 0/12 mm grub. 5 cm.

8.0dbioér robot

8.1.0g0Ine zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@0OWymagania ogolne”. Roboty uznaje
sig za wykonane zgodnie z Dokumenta€jrojektowa, SST i wymaganiami lkyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolejanc wg pkt.6 oraz zgodnie z PN-S-96025
daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa ptatndéci

9.1.0g0lIne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 (metr kwadratowy) wykonania warstwycieralnej z betonu asfaltowego
o grub. 5 cm, obejmuije:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-zakup i dostarczenie materiatow,

-opracowanie recepty laboratoryjnej,
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-wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzomegp Irzyniera recepty laboratoryjnej,
-transport mieszanki do miejsca wbudowania,

-mechaniczne rozi@nie mieszanki zgodnie z zaprojektowagrubdcia, niwelet i spadkami
poprzecznymi, zagzczenie, obecie i posmarowanie krawlzi,

-przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfijkac
-wszystkie inne niewymienione &g prace i czynngi (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwazane

10.1.Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne dawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka.

2. PN-B/11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane doawiarzchni
drogowych.

3. PN-B/11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo cdhawierzchni
drogowych. Piasek.

4. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy dktadania.
Specyfikacja — z dostosowaniem do warunkow polskic

5. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznadeanzpuszczalrni.

6. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznagedaemperatury famlivwi
metod, Fraasa.

7. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznageaodpornéci
na twardnienie pod wptywem ciepta i powietrza. dtiet RTFOT.

8. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaueazawartéci parafiny.
Metoda destylacyjna.

9. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczgmeaetracji igi.

10.PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczaemperatury miknienia.
Metodh Piescien i Kula..

11.PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamiermgnds  bitumicznych.

12.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawikenze asfaltowe.
Wymagania.

13.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résan@lanografem i tat

14.EN 22592 Petroleum products. Determination ofhflasd fire points.

Cleveland opens cup method.

10.2. Inne dokumenty

15.

16.
17.
18.
19.

20.

.Zasady projektowania betonu asfaltowego o ¢k&zonej odporngi na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i mods#tywndci mieszanek mineralno-
bitumicznych metogl petzania pod obgieniem statycznym”. IBDIM - Zeszyt 48, 1995 r.
Procedury badado projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo — asfaltowych —
IBDIM, Warszawa 2002, Zeszyt 64.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99, Zeszyt Nr 60,
Warszawa 1999.

»Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalggdwe”. IBDIM — zeszyt 54, 1997 r.
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne iich usytuowanie Dz. U. Nr 43 z
dnia 14 maja 1999 r.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 styczni@02 r. w sprawie przepisow
techniczno — budowlanych dotygz/ch autostrad ptatnych (Dz. U. Nr 12, poz. 116)
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D.06.00.00 ROBOTY WYKQNCZENIOWE
D.06.03.01 UMOCNIENIE POBOCZY

1. Wstgp

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikaciji TechnicznejTBES

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvymagania dotycge wykonania i odbioru
robot zwihzanych z umocnieniem poboczy kruszywem tamanymilgtalyanym mechanicznie,
w ramach remontdrogi gminneMiynisko — Huby - Brzoza na odcinku od km 0+947¢&/km
2+317,77.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot olgfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zganych
z umocnieniem poboczy destruktangrub. warstwy 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SSTzgodne z obowizujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotygee robét
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogjbin

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow
Ogdblne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, puxra
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do umocnienia poboczy na drogach dojazdowych zgodnDokumentagj Projektove bedzie
zastosowany destrukt pochady z frezowania nawierzchni bitumicznej o grub. stary 10 cm.

3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogolne warunki stosowania sptu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2.  Sprzt do umocnienia poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— réwniarki z transportereng¢inaki poboczy),

— spycharki, rowniarki do spulchniania, rozktadamiegfilowania,

— walce statyczne lekkiesrednie,

- plytowe zagszczarki wibracyjne.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotygee transportu
Ogolne warunki transportu podano w SST D-M-00.0QW§magania ogoélne”.
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4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej SST, nina korzysté z dowolnychérodkéw
transportowych w warunkach zabezpiegeggh destrukt przed zanieczyszczeniem
| rozsegregowaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady i oznakowanie robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3AQWymagania ogoine™.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwgdhiajac wszystkie warunki, w jakich chlzie
wykonywane umocnienie pobocza.

5.2.Umocnienie poboczy

Podiaze pod warstw umocnionego pobocza stanawgrunty rodzime lub nasypowe.

Podiaze gruntowe — grunty rodzime lub nasypowe, powinmipowiadé wymaganiom wg
SST D-00.00.00. Wymagany wskak zag:szczeniad= 1,00.

Na odpowiednio przygotowanym podtonaley roztazy¢ warstwe z destruktu.

Gruba¢ roztazonej mieszanki powinna by godna z DokumentacProjektove.

Projekt rozktadania mieszanki powinienclgpracowany w oparciu o wyniki bata

Destrukt po rozigeniu powinien by zag:szczony przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczenie naley kontynuowa do osagnigcia wskaznika zagszczenia nie mniejszego
niz 1,00, okrélonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie k-B204481 i
BN-77/8931-12.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoi robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdin

6.2. Badania przed przygtieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniazegstawi wyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie prowadzenia robot Wykonawcadiie prowadzit badania, ktorych zakres
I czegstotliwos¢ podano w tablicy 1.

Tablical. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Lp. |Wyszczego6lnienie bada Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badain na dziennej dzialce
roboczej
1 Wilgotnadé¢ optymalna gruntu Wcigtym poboczu 2 probki
2 Wskanik zag:szczenia umacnhianych poboczy 2 prébki
3 Wskanik  zagszczenia  podim  pod  w 2 prébki
wzmachiajca

6.3. Pomiar cech geometrycznych umacnianych poboczy.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakzeniu robot podano w tablicy 2.
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Tablica2.  Czstotliwosé oraz zakres pomiarow umacnianych poboczy

Lp. [Wyszczegblnienie Minimalna czestotliwo§é pomiarow
1 Spadki poprzeczne lrazna25m

2 Rownd¢ podivzna co25m

3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z D. P., z toleraact 0,5%.

6.4.2.Réwné¢ poboczy

Nieréwnaici podtuzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova. Maksymalny przewit pod
tata nie mae przekraczal0 mm.

6.4.3.Grubé¢ warstwy

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianie powinny przekraczat 10 % jej wartéci.

7. Obmiar robot

7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANVymagania ogoélne”.

7.2. Jednostkobmiarow

Jednostl obmiarova wykonanych roboét jest 1 2rr(metr kwadratowy) umocnionego pobocza o
grubaci 10 cm.

8. Odbidr robot

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje
sig¢ za wykonane zgodnie z SST, Dokumentaeyjojektowa | wymaganiami layniera, jeel
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkia#y wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m(metra kwadratowego) umocnionego pobocza obejmuije:

-roboty pomiarowe i przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-zakup i dostarczenie materiatéw,

-wbudowanie destruktu z wyréwnaniem,

-zag;szczenie warstwy,

-przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
-wszystkie inne nie wymienione w§j prace i czynnii (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalme réawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
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3. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja.
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