1. Przedmiar Robodt



Przedmiar robot

Roboty pomiarowe

KNNR 10111-010-043
Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych (drogi). Trasa drég w terenie
rowninnym

1. 06
Roboty ziemne

KNNR 6 0103-030-050
Profilowanie i zageszczanie podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,wykonywane
mechanicznie,przy uzyciu walca wibracyjnego w gruntach kategorii II-VI

1. 600*3,1
Podbudowa

KNNR 6 0113-050-050
Dolna warstwa podbudowy z kruszywa tamanego,grubosé warstwy po zageszczeniu 10 cm

1. 600%*3
KNNR 6 0113-040-050
Gérna warstwa podbudowy z destruktu, grubosé warstwy po zageszczeniu 8 cm

1. 600*3
Powierzchniowe utrwalenie

KNNR 6 1005-040-050
Mechaniczne oczyszczenie nawierzehni drogowych nieulepszonych

1. 600%3
KNNR 6 1002-02010-050

Powierzchniowe utrwalanie nawierzchni drogowych emulsjq asfaltowq, grysami kamiennymi
10,0 dm3/n2 6 wym.5-8 mm, transporthkruszywa samochodem samowyladow.3-10t

1. 600%3

Obsypka krawedzi

KNNR 6 0201-010-050
Nawierzchnie gruntowe z mieszanek piaszczysto-gliniastych,grunt vodzimy
piaszezysty,grubos$c warstwy po zageszczeniu 10 em

1. 600%0,35%2
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System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Prof (wer. 6.10)
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