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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 ym@éfania ogélne odnosigsdo wymagéa
wspolnych dla poszczegolnych wymagtechnicznych dotyezych wykonania i odbioru Robot,
ktore zostamwykonane w ramach przebudowy drogi gminnej Miynisk Brzoza na odcinku od km
0+000 do km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne stanowigéZ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i nigige
stosowa& w zlecaniu i wykonaniu Roboét opisanych w podpueKkil.

1.3. Zakres Robét ofiych SST
1.3.1.Wymagania o0goélne nale rozumi€ i stosowé w powkzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

L.P. NRSSTTYTUL SST

1 DM.00.00.00 Wymagania ogolne

BRANZA DROGOWA

2D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych w terenie réwninnym
3 D.02.01.01 Wykonanie wykopow

4 D.03.01.01 Przepusty pod korona drogi

5D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia

6 D.04.02.01 Warstwa odszapca

7 D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinego mechanicznie
8 D.05.03.05 Warstwa wiaca z betonu asfaltowego

9 D.05.03.0\02 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

10 D.06.03.01 Umocnienie poboczy

11 D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

1.3.2. Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specglijach Technicznychela
stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4.0Okrélenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naleéy rozumie& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, niglolacy budynkiem, stanowty catGé techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny guzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugo mostu - odlegto mdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegto wéwietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigonwe).

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu labtgu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (moniawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbur
pojazdéw obstugdpych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawlzeana do usurcia po
jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy - opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
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stronami, staacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoeggn
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przelsmya polecgé i innej korespondencii
technicznej pomidzy Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.

1.4.7.Inzynier / Kierownik Projektu— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzpaez
przez Zamawiajcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

Gdziekolwiek w tefcie poszczegolnych Szczegotowych Specyfikacji Tieazlych mowa jest o
Kierowniku Projektu, zapisy te nag rozumie jako dotyegce InZyniera.

1.4.8. Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kohtra

1.4.10Korona drogi- jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehnia.
1.4.12Konstrukcja nana (przsto lub przsta obiektu mostowego} czs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrgj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.13Korpus drogowy nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.14Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatda w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15Rejestr Obmiaréw- akceptowany przez tgniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuizacy do wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych Robét w formie wyliéze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikbw. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaj potazeniu
przez lrzyniera.

1.4.16Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bada i proazaviych z ocen jako ci
materiatéw oraz Robot.

1.4.17 Materialy - wszelkie tworzywa niezfuine do wykonania Robét, zgodne z Dokumeitacj
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

1.4.18Most - obiekt zbudowany nad przeszikododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.19 Nawierzchnia- warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania olyen
od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémpanio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdara st miedzy warstwscieralry a podbudowy, zapewniajca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrOwnawcza warstwa stzaca do wyrownania nieréwsdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skfadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem estek podiea. Maze
zawierg warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochronaiegchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinggca - warstwa stosowana w celu uniettiienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgej powyej.

i) Warstwa odgczagca - warstwa staaca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
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nawierzchni.

1.4.20Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0biekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pielsz przepust.

1.4.220bjazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.230dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndé¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohdatdwlanych.

1.4.24Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewOw. Hesgowy mae rOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen chroniacych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaask pojazdow,
umieszczenia uezlzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zagda
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podicie - grunt rodzimy lub nasypowy,ecy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.
1.4.27Podice ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.28Polecenie Iriyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji Robo6t lub innych spraw azamych z prowadzeniem
budowy.

1.4.29 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddra autorem Dokumentacji
Projektowe,;.

1.4.30Przeds¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju podtuym)
istniejacego podczenia.

1.4.31Przepust- obiekt wybudowany w formie zamkmej obudowy konstrukcyjnej, stae do
przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypami kogodsogowego lub dla ruchu ko3owego,
pieszego.

1.4.32.Przeszkoda naturalna- elemengrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarie.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna dzietlo ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad droga, kolej, ruagatp.

1.4.34. Przetargowa Dokumentacja Projektowaczs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyk i wymiary obiektwetlacego przedmiotem Robdét.

1.4.36.Przyczoétek- skrajna podpora obiektu mostowego. Adasktada i z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skigykomor.

1.4.35. Rekultywacja- Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlat®@go.

1.4.36.Rozpptos¢ teoretyczna - odlegid¢ miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.37. Szerok@é calkowita obiektu (mostu / wiaduktu)- odlegto medzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptadiej do osi podttnej, obejmuje catkowat
szerokd¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.38. Szerokdé uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szeroko chodnikderzona wéwietle porczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.
1.4.398lepy Kosztorys- wykaz Rob6t z podaniem ich §id (przedmiar) w kolejnci
technologicznej ich wykonania.

1.4.40 Wiadukt - obiekt zbudowany nad liai kolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego

5



zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.41.Zadanie budowlane- czs$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyda odabary catas¢
konstrukcyjra lub technologiczs zdolng¢ do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu Robét zwanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5.0g06Ine wymagania dotygz Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako ich arydnia oraz za ich zgoditoz Dokumentagy
Projektows i poleceniami layniera, jak rownie za zachowanie bezpigstea wszelkich czynrigi

na terenie budowy, odpowiedzialno za metogitel przy budowie, oraz ich zgodno z zapisami SST.
Metody wyte przy budowie, wyrajace st rodzajem zastosowanej technologii, maszynadmeh i
sprztu, musz zapewni skutecznochron ludzi, budynkéw i budowli na terenie budavpyzylegtym
do budowy, w szczegdlno ci przed:

-hatasem,

-wibracj,

-drganiami i wstrzsami,

-zanieczyszczeniedrodowiska, itp.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagainuzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, wspokdne punktow gtownych trasy oraz reperébw wraz z
zalkcznikiem rysunkowym, Dziennik Budowy oraz Dokumegarojektova.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno za ochron pamkpomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone peakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

1.5.2.1. Zawarto Specyfikacji Istotnych Warunkownavienia przekazywanych Wykonawcy przez
Zamawiajcego, w tym Dokumentacji Projektowe;j.

TOM 1 INSTRUKCJA DLA WYKONAWCOW WRAZ Z FORMULARZAMI
Rozdziat 1 Instrukcja dla wykonawcow
Rozdziat 2 Formularz oferty i formularze @a#nikow do oferty

TOM Il WARUNKI KONTRAKU

Rozdziat1 Formularz umowy

Rozdziat 2 Ogolne warunki kontraktu
Rozdziat 3 Szczegdtowe warunki kontraktu

TOM Il DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Wykonawca we wilasnym zakresie, w ramach ceny kkiuveej, w 4 egzemplarzach, opracuje i
uzgodni z Irtynierem oraz innymi odpowiednimi Instytucjami pzsze dokumentacije:

-geodezyjna dokumentacja powykonawcza sieci uzbimjeerenu i wszystkich obiektow, z
naniesieniem zmian na mgrasadnicz z uzyskaniem potwierdzenia z Wojewddzkiegérddka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (wraz wersp elektronicza w formacie
zaakceptowanym przezayniera),

-inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznegégdoraz budynkéw przed przypteniem do
realizacji zadania wraz z podpisaniem dwustronnyplotokotow z ich wil&cicielami,



-dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wskigst prowadzonych robot, w szczeg&ob
dla robét zanikajcych,

-projekty technologiczne i organizacyjne robot dPaiagram Zapewnienia Jada,

-projekty organizacji ruchu na czas budowy,

-projekty posadowienia, konstrukcji wsporczych i@ablznakéw drogowych do projektu statej
organizacji ruchu,

-projekty szczegodtowe tablic drogowych statej oigagji ruchu,

-projekt wykonawcze zabezpieczenixian gkbokich wykopow, ewentualnychécianek
szczelnych wraz z rysunkami warsztatowymi rozpdsggow;

-projekty wykonawcze odwodnienia wykopow na czasyadzenia robot,

-projekt roboczy technologii rob6t rozbiorkowych;

-projekt organizacji i harmonogram robét ziemnych;

-projekt gospodarki odpadami zgodnie z wymaganiabuwigzujacymi, w ramach ktérego do
obowiazkow Wykonawcy hdzie naleec:

(a) opracowanie programu gospodarowania odpadami rpedsznymi i zigenie wniosku o
jego zatwierdzenie przed rozpeciEm robot rozbiérkowych,

(b) uzyskanie decyzji zatwierdzajej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,

(c) sporadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o@sepach gospodarowania
wytworzonymi odpadami i zienie jej do wiéciwego organu ochrongrodowiska przed
rozpoczciem robot rozbiérkowych,

-opracowanie przegilu zerowego budynkdéw, studni oraz drég dojazdowydbjazdowych
zlokalizowanych w odlegto ci do 50 m od granicy pasogowego, oraz wykonanie wtornych
ekspertyz po wykonaniu Rob6ét.

-projekty wykonawcze - warsztatowe elementow zaieezppcych obiekty imynierskie
(rusztowa, deskowé, pomostéw roboczych itp),

-projekty warsztatowe wykonania i momta do konstrukcji obiektu irynierskiego:
barieropoeczy, balustrad, barier, ekrandéw akustycznych osionowych dla kabli,

-operat odbiorowy,

-pozostate drobne projekty robocze wymienione wzppsgolnych SST.

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t, konieczne ékaske uzupetnienie rysunkow, to
Wykonawca wykona brakage rysunki oraz niezine specyfikacje wlasnym staraniem i na
koszt wlasny, oraz przedstawi jezymierowi do zatwierdzenia w ifgiach i terminie z nim
uzgodnionym, nie piniej jednak nt na 6 tygodni przed terminem rozpecia Robot (wg
harmonogramu). Wszelkie ofsienia w powyszym terminie g jednoznaczne z opdieniami z
winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

Wszystkie koszty zwzane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzenigv/w
dokumentaciji $ zawarte w Cenie Kontraktowej i nieda podlegaty odtbnej zaptacie.

1.5.2.3. Rysunki przedstawione przez Wykonawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymfiormacjami zawartymi w Kontrakcie,
Wykonawca powinien dostarazywszystkie rysunki, dokumenty zezwolenia zzéane i inne
dane potrzebne do wykonania robot orazagrsiecia parametrow technicznych wymaganych w
Kontrakcie. Wykonawca nme skifada te informacje kolejno wegziach, ale kada przedtaona
cze$¢ musi by w dostatecznym stopniu kompletna by mbgtaprawdzona i zatwierdzona przez
upowanione jednostki niezalee od catéci projektu. Terminy przekazania powinny by zgodne
Zp.1.5.2.2.

1.5.2.4. Rysunki przgie przez layniera

Inzynier powinien sformutowakomentarz i/lub zastrzelenia dotyce rysunkow, dokumentacji

I danych przedstawionych przez Wykonawev ciagu 28 dni od daty ich otrzymania. Te
komentarze lub zastrzelenia nglaiwaza¢ za przygte przez Wykonawg jesli w ciagu 7 dni od
daty otrzymania nie zgtosi zast¢eé na pimie.

Wykonawca przed zi@niem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skdtowa& si¢ z
Inzynierem.



Notatka dotycaca konsultacji oraz, & wymagane przez ltyniera, rysunki w wymaganej goi
kopii powinny zost& dostarczone przez Wykonagycco najmniej na 7 dni przed dat
konsultacji.

1.5.2.5. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupéindokumentag oraz rysunki dostarczone
Inzynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w czasiekamywania robot. Wykonawca
powinien dostarcaylnzynierowi rysunki powykonawcze w przejrzystej, peygormie, w trzech
egzemplarzach dla kdego ukéczonego odcinka robét, ktoryedizie przekazany dozycia lub
bedzie wykorzystany przez specjalistyaziirme lub Zamawiajcego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pdiej niz 14 dni przed dat przekazania. Opdienia w przekazaniu
dokumentacji powykonawczejetla traktowane jako opiienia w terminowym wykonaniu
robot.

1.5.3. Zgodn& Robo6t z DokumentagjProjektova

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznez allodatkowe dokumenty przekazane
przez lrkyniera Wykonawcy stanowi cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
chatby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow, obouye kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w warunkach Kontraktu. Wykonawca meze wykorzystywa
btedow lub opuszcze w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu winienatychmiast
powiadomé Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbinosci opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiablalzgodne z DokumentacpProjektovd.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektoweglla uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugz by¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentadProjektowy i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwiocznie
zasgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji
kontraktu a do zaka@czenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ie¢dzie utrzymywd tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazlow i maszyn praagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujspeséb uzgodniony z zgnierem.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych t bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot. Cena Kontraktowa obejmuje rowhiastawienie i utrzymanie tablic informacyjnych i
pamatkowych o inwestycji i uczestnikach procesu inwegigego. Tablice informacyjne i
pamatkowe naley wykona i ustawt zgodnie z zapisami SST D.00.00.00.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gi ze jest
witaczony w Cen Kontraktows.

W przypadku realizowania Robét na drogach pod mmché/ykonawca jest zobowiany do
utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy kwesie trwania realizacji Kontraktu: @o
zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca giokoszty utrzymania ggtosci
ruchu na przekraczanych drogach i liniach kolejdwydotyczy to zaréwno obiektow pod, jak i
nad drog.
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Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia,
opracowany po wsgpnym przeanalizowaniu technologii robét a przed ygatowaniem
harmonogramu robét, uzgodniony i zatwierdzony zaowdpdnim zarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, Projekt Organizacji Ruchu i zabezpie@zeobdt w okresie trwania
budowy. Przy opracowaniu i wdi@niu tymczasowej organizacji ruchu naleprzestrzega
zapiséw podanych w ,Zasadach organizacji ruchuzaa budowy”. Wszystkie te koszty zostan
ujete w Cenie Kontraktowe.

W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniené¢bga bigaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizaciji ruchu, wymaga kaorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Za utrzymanie ruchu publicznego us@ase wykonanie Rob6t utrzymaniowych i remontow
biezacych, niezkdnych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim ndéadzie
technicznym, zatoonym dla tej drogi. Powgze nie obejmuje ddiezania i zwalczania
gotoledzi, ktére wykonuje administrator drogi. Wasie wykonywania Rob6t Wykonawca
dostarczy, zainstaluje icbzie obstugiwat wszystkie tymczasowe atizenia zabezpieczgie
takie jak: zapory, czasawsygnalizagj, swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp. oraz indredki
zapewniajce bezpiecasstwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni stataruwki
widocznaci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jesinieodzowne ze wzgtiow
bezpieczéastwa. Wszystkie znaki, zapory i inne anlizenia zabezpieczgje powinny zosta
zaakceptowane przezzyniera.

1.5.5. Zgodné& z wymaganiami zezwalbe

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce rasnyt koszt od odpowiednich
instytucji. (Zezwolenia te obejmujzezwolenia na zmignruchu, zezwolenia dotygee tras
dostaw, zezwolenia na pobyt, naywanie krotkofalowek, na rozpogze robat, itd.).
Wykonawca powinien przedstatviinzynierowi lisk wszystkich pozwole wymaganych do
rozpoczcia i zakaczenia robot zgodnie z harmonogramem. Wykonawcamemstosowa si¢
do wymaga tych zezwolé i powinien umaliwi¢ uprawnionym instytucjom, wykonanie
inspekcji i sprawdzenia robot.

1.5.6. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i prowadzenia Robot wadaeniowych Wykonawcaghizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgjj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsilo przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oragizie unik&
uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstivie jego sposobu dziatania. Stasuj
si¢ do tych wymagabedzie miat szczegolny wzgd na:

1. Lokalizacg baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopévdgaiojazdowych.

2. Srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pyitéub substancjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

-mozliwosci powstania pgaru.

1.5.7. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprd przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie

przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaiech biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Mateliaahopalne bda sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczoregdostpem 0sbb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykeoy.



1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nie mpdy¢ stosowane do
wykonywania robot. Nie dopuszcza ¢siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe
promieniowanie 0 skeniu wkkszym od dopuszczalnego, o¥mnego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do Robdét da mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniof jednostl, jednoznacznie okéjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko. Materiaty, ktoreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, a
po zakaczeniu Robot ich szkodlivgd zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawaaly powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatébw od
wiasciwych organow administracji patwowej. Konsekwencjezycia materiatow szkodliwych
dla otoczenia, a stanayaiych jakiekolwiek zagreenie dlasrodowiska, poniesie Wykonawca.
1.5.9. Ochrona wiasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemdasndgci
publicznej i prywatnej. Jeli w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem
lub brakiem dziata ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wiastio
prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj kosaprawi lub odtworzy uszkodzgn
wlasna¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wigsndyt nie gorszy i przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawedzle odpowiadéa za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzern podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapcego. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebuddyeh instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikoéw oraz lgdzie odpowiedzialny za ochratlych urzdzex podczas trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére mdgy¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urzdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadoninzyniera i wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robodt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyobtalacji Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi #yniera i zainteresowane witadze orazdie z nimi wspotpracowa
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych znajdagych s¢ w terenie olgtym Robotami.

Jezeli teren budowy oraz drég transportowych przyldgderendw z zabudaewmieszkaniow,
Wykonawca hkdzie realizowa Roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrici dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmudawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier Ilxdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawa a wiacicielami nieruchomgéri i dotyczcych korzystania z wilasho i dréog
wewrgtrznych. Jednate, ani lmzynier ani Zamawiacy nie lgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie ¢gola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wadnk
Kontraktu. Przyjmuje 8| ze w Cenie Kontraktowe] zostamjete wszelkie odszkodowania dla
0s06b i instytucji, ktérych zaptata wynika z prowada Robot.

1.5.10. Ograniczenie olagen osi pojazdow

Wykonawca khdzie stosowa sii do ustawowych ogranicée naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw | wypzesaia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaidym takim przewozie duzie
powiadamiat liyniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy nie speilnige tych warunkow
zostaty usunite z terenu budowy. Pojazdy lub fadunki powadaj nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone né&wiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcadzie
odpowiedzialny za napraw wszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.
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1.5.11. BezpiecZsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcagdbie przestrzega wszystkich obowizujacych
przepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy, miedzy innymi Rozpadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezfoeczéstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47 pozl1y0raz z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyce] bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigsteva i
ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126). W szchegiei Wykonawca ma obowkek zadbé,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nipieznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni icdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za ochrenRobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zakmenia przez
Inzyniera.

Wykonawca hdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaowginmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowagédjlelementy byly w zadowalgym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostadgcr

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpoczé Roboty utrzymaniowe nie pbiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. Odtworzenie Robot utraconych (zniszcebpyna skutek braku ochrony Ilub
utrzymania Robo6t, obgty Wykonawe.

1.5.13. Stosowanieedo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdgensjakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca kdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agtzen
lub metod i w sposéb amty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.5.14. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotarng konkretne normy lub przepisy, ktoére
spetnid map materiaty, spra i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaonboty,
beda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania Ilub poprawioneggdania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie p@stanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisyapaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapeww®jzasadniczo réwny lub
wyzszy poziom wykonania faipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugdriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyrera. Raénice pomgdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przediazone Irzynierowi, co najmniej na 28 dni przed glaiczekiwanego przez Wykonagc
zatwierdzenia ich przez igniera.

W przypadku, kiedy liynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnzgsadniczo
rownego lub wyszego poziomu wykonania, Wykonawca zastoswjelsinorm powotanych w
dokumentach.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyte terenie budowy dola uwazane za
wtasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera i posipowa
zgodnie z jego poleceniami.zé#i w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub
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wystapia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékokwoty, o ktdn nalezry zwickszy cere
kontraktowa.

2. Materiaty

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavykstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotycce
proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatow i
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirexniera.
Zatwierdzenie partii (c&ci) materiatow z danegarodia nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badev celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegaédta w sposdb goly spetlniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadd wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiekzrédet miejscowych i jest zobowdany dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjtirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatébw do Roboét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw i miejsc pozyskania piaskiwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu Robdét.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Dokumentacji Projektowefldpwykorzystane do Robo6t lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagBokumentacji Projektowej lub wskaz#zyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie ¢dzie prowadz
zadnych wykopéw w olbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w
Dokumentacji Projektowe;j.

Eksploatacja zrédet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamabk materiatdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli kedzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakgci.

W przypadku, gdy Ilaynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnian wspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiZz2aocjkumentacji Projektowej.

2.4. Materiaty nieodpowiad@je wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, leda zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jeéli Inzynier zezwoli
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Wykonawcy na #ycie tych materiatow do innych roboétzrte, dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatldw zostanie przewaciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedio czasu, gdydola one potrzebne
do Robdét, byty zabezpieczone przed zanieczyszaxeriachowaty swaj jakosé¢ i wkasciwose
do Robot i byly dospne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skiadowanigld
zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przekONgwe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa przewiduje sizvos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze, co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jéli bedzie to
wymagane dla badgrowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze by pézniej zmieniany bez zgody gniera.

3. Sprzt

3.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robdét. Spekz uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofe Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzghdem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omg)i Robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez d4yniera. Liczba 1 wydajn@ sprztu Iedzie gwarantowa
przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami stikmgmi w Dokumentacji Projektowej i
wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sgrzedacy wiasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spin
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje #heos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacjprzed wyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantyge zachowania warunkow
Kontraktu, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. Transport

4.1. Ogblne wymagania

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na € przy transporcie
materiatdw/spretu na i z terenu Robdét. Uzyska on wszelkie n¢einie zezwolenia od wiadz, co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposohgty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera. Wykonawca jest zoboaziany do stosowania jedynie takiéhodkdow
transportu, ktére nie wptynniekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wiaiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniactryniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.
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Wykonawca kdzie usuwéa na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rokgbdnie warunkami umowy z
Zamawiajcym, Dokumentagj Projektows oraz za jaké& zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgodidoz Dokumentagj Projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji Robo6t oraz poleceniantyiniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okrglonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu i
wyznaczaniu Robo6t zostanesli wymaga: tego edzie Inzynier, poprawione przez Wykonawc
na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdét lub wyznaczenia wysdk@rzez lmyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialgoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element®ebot leda
oparte na wymaganiach sformutowanych w KontrakBlekumentacji Projektowej, tak w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer uwzgkdni wyniki bada
materiatdbw i Robot, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdbw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera kzda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcpod graa zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

Obowiazkiem Wykonawcy jest, po wginym przeanalizowaniu technologii robét i przed
przygotowaniem harmonogramu robot, uzgodnienie mm&giapcym organizacji ruchu na czas
prowadzenia Robdét oraz uzyskanie jego zatwierdzenia

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program Zapewnienia J&kb(PZJ)

Do obowinzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyihiera
Programu Zapewnienia Jakm w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia
Robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie Robot zgodnie
z Dokumentagj Projektova oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi pimegniera.

W przypadku, gdy prowadzone Roboty raledo rodzaju robét stwarzgjych szczegdlne
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 120/20080z.1126)
Wykonawca ma obowkek przedstawienia, najpdiej w terminie 7 dni przed rozpogzdem
Rob6t, odpowiedniego planu bezpietgtva i ochrony zdrowia (bioz).

Program Zapewnienia Jadad bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

-organizaci wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

-bhp,

-plan bioz, (kiedy wymagany),

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje | proggwanie praktyczne,

-wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegollnych elementow
Robat,

-system (sposoOb i procedlirproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych
Robat,

-wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie badd,
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-spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw steragych a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Rob6t:

-wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeuth wiasciwosci w czasie transportu,
-sposo6b i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugtdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow waytania mieszanek

I wykonywania poszczegolnych elementéw Robdt,

-sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai Robot

Celem kontroli Robét dxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna
zatazomg jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok Robot i jakdci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie |
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier maze zaada¢c od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz Robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowe;j.

Minimalne wymagania, co do zakresu b@ad#h czstotliwosci sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamredne, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okigajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcZe laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Ireynier lxdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychrelleniedocagniccia te lkeda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robo6t badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadmaaterialdw ponosi
Wykonawca. laynier jest upowzniony do kontroli wszystkich Robé6t oraz materiatow
dostarczonych na budewub na jej terenie produkowanych,astapc w to przygotowanie i
produkcg materiatow. laynier powiadomi Wykonawge o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie materiaty i Roboty, ktore nie spetaiajymaga jakosciowych.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadzat dodatkowe badania tych mateviato
ktére budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;pweciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.
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Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegate przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bailgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia Jdkb

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdbwznddta ich wytwarzania i zapewniona mugdaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololsdt prowadzonego przez Wykonawc
ocenia zgodn& materiatow i Robot z wymaganiami SST na podstavada wiasnych oraz
wynikow bada i pomiaréw zawartych w raportach Wykonawcy.

Inzynier maze pobiera probki materiatéw i prowadgibadania niezaklmie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bad&a albo oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgézno
materiatdbw i Rob6t z DokumentacjProjektowa. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych baflapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamaatajgo

Laboratorium Zamawiagego wykonuje w przypadku zlecenia przezyhiera, nasfpujace
badania i pomiary:

a) przed rozpoezxiem Robot:

-badania jakéci materiatdw przewidzianych do wbudowania,

b) w trakcie Robot:

-badania jakéci stosowanych materiatdw

-badania sprawdzgje do odbioru robot zanikeggych i ulegajicych zakryciu,

-badania do odbioru ostatecznego wg poszczegélasoitymentéw SST.

Zakres bad@aokresla kazdorazowo laynier.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) Certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

b) Deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

-Polsky Norma lub obowazujaca norma europejsk (PN-EN)

-Aprobat Techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt.1. i ktore spetniaj wymogi Szczegotowej
Specyfikacji Technicznej.
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W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumentyveymagane przez SST ida partia
dostarczona do Robékdizie posiada te dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszosiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowvaazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowgy lanca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weDniku Budowy bda
dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Roboét, stanu bezpietsteva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowyzd¥azapis w Dzienniku Budowy ¢bizie
opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonat&saap podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska ghowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwattechnika, w
porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. aalone do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumentyda oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kryniera.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

-dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

-uzgodnienie przez #yniera Programu Zapewnienia J&&io harmonogramow Robat,
-terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw Robot,

-przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w
Robotach,

-uwagi i polecenia liyniera,

-daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania Robot podlagggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
-zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisev Dokumentacji
Projektowej,

-dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie
wykonywania Robdét,

-dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

dane dotyczce jakaci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z @oieém, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdprzedtaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Bug@bliguje Irzyniera
do ustosunkowania @i Projektant nie jest jednak stepriKontraktu i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy Robot.

6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementow Robdét. Obmiary wykonanych Robo6t przepomsa si w sposob agly w
jednostkach przgiych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.
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6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia
0 jakasci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lkda gromadzone
w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia 3akdDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru Robdt. Winny byudostpnione na kadezyczenie Irzyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w p. 6.8.1 — 6.8.3 rpsjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokatacy
Projektovs, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym pownadniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmnej3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiaréw. Obmiar podlega akegpnzyniera.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Szczegdtowych Specyfikacjach Techmych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich Robot. &lne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie. Obmiar gotowych Robot nale przeprowadza z czstotliwoscia nie
rzadsza niz wymagamn do dokonania miestznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w Kontrakcie.

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Robot nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowej z wyjtkiem Robo6t zaakceptowanych przezyniera na pimie. Zwigkszona ilgé
Robdét w stosunku do Dokumentacji Projektowe] wykmnabez pisemnego upoivaenia
Inzyniera nie mae stanowd podstawy do roszcaeo dodatkowy zaptat.

7.2. Zasady ok&ania ilasci Robot i materiatow

Dilugosci 1 odlegtaci pomkdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeli Szczegotowe Specyfikacje Techniczne $giwe dla danych Robot nie wymagaiego
inaczej, objtosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robaidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestuycych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
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legalizacji. Wszystkie ugglzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. @lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag W Sposob aiglty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw Robdét, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanjkggh
przeprowadza e&i w czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podlegggh zakryciu
przeprowadza ei przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazonieodzowne
obliczenia leda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru ObmiaMiwrazie braku miejsca szkice miplyy¢
dofaczone w formie oddzielnego aaknika do Rejestru Obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior Robot zanikagych i1 ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie reajizulegry, zakryciu.

Odbior Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmviajacym,

w przypadku wysipienia wad i usterek, wykonanie niedbych korekt i poprawek bez
hamowania ogdélnego pepu Robot. Odbioru Robot dokonujezimier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzjmiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika d®wgd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera. Jaké& i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie baflawtasnych oraz dokumentéw zawiei@jch komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pajiav konfrontacji z Dokumentagj
Projektows i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza sido dokonania Odbioru Robdét w przypadku wpstnia wad i usterek
majacych znacgcy wptyw na jaké¢ wykonanych Rob6t oraz poiejszy negatywn prac catej
konstrukcji w okresie eksploatacji. W takim przygadWykonawca jest odpowiedzialny za
dokonanie wszelkich staraelem likwidacji tych wad i poprawy jaka robot na wiasny koszt..
W przypadku, gdy liynier stwierdzi,ze zaistniate wady i usterki nie magtotnego wptywu na
0g0lm jakas¢ wykonanych Robét mie dopdci¢ do Odbioru Rob6t pod warunkiem dokonania
odpowiednich poticen z tytutu ich wysgpowania.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @didRobot
dokonuje lzynier.
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8.4. Odbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettypgo wykonania Robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakéczenie Rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmiem na pimie o tym
fakcie Inzyniera. Odbior ostateczny Roboét ngtw terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, licac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakaczenia Robot i przygia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego Robdét dokona komisja wyznaczomez Zamawiagego W obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja Roboty dokona ich oceny jakmwej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafiai pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentadprojektova.

W toku odbioru ostatecznego Roboét komisja zapoznaz srealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Robot zanikagjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniagcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Roboét pekoavych lub Robot uzupetnigych

w warstwie $cieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi
ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Komisjeodaje odbioru ostatecznego Roboteje
ich jakas¢ i ilos¢ w poszczegdélnych asortymentach jest zgodna z WwarnonKontraktu, SST
oraz ustaleniami i poleceniamiziyniera. W przypadku stwierdzenia przez komise jakaé
wykonywanych Rob6t w poszczegolnych asortymentaelznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentagj Projektows z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieasénvo ruchu, komisja dokona paten, ocenigjc
pomniejszon wartaé¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagarzyjtych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Roboét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektowva podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Projektu.

2. Szczeg6towe Specyfikacje Techniczne (podstawawerojektu i ew. uzupeiaie lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty)

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew.
PZJ.

6. Deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i
ew. PZJ.

7. Opink technologicza sporadza na podstawie wszystkich wynikdéw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrisSz i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnyobét towarzyszcych (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia, wodocigowej itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wdecielom uradze.

9. Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz Robaot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.

11. Sprawozdanie kierownika budowy wrazswvadczeniem o zakazeniu Robot.

12. Protokoty odbioréw eZciowych i robo6t zanikacych (podlegaicych zakryciu).

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetmag kxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiieggo.
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Termin wykonania Robét poprawkowych i Roboét uzupghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclhd®a@wihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia Ogodlne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarowa ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosggowej ledzie uwzgtdniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w
Szczegdbtowej Specyfikaciji Technicznej i w DokumeijitRrojektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Rob@tdobejmowd:

-Robocizr bezpdredni wraz z towarzysscymi kosztami,

-Wartas¢ uzytych Materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynuea normatywnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

-Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

-Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-Podatki obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specydijkaechnicznej DM 00.00.00
Wykonawca ujmie w cenie kontraktowej koszt dostemoa& s¢ do wymaga Warunkow
Kontraktu i Wymaga Ogollnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DM.@0.00
obejmupcy wszystkie warunki kontraktowe okiene w w/w dokumentach, a
niewyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowtany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nasczadowy i
uzyskanie zatwierdzenia go przez $eisvy organ i administratora drogi. Koszty projektu
wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponogiaifawca. Po stronie Wykonawcyzje
rowniez spetnienie roszcheoséb i podmiotéw, ktore w zazku z wprowadzeniem Organizacii
Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robét dazalijegokolwiek uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazdéw / przejazddw i orgaqji ruchu obejmuje:

a) Koszt wykonania i zatwierdzenia Projektu OrgagjzRuchu,

b) Ustawienie tymczasowego oznakowania gwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu.

c) Budowa drog objazdowych, innych wadzer i obiektow lub remont istniegych drog w
zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.

d) Optaty/dzierawy terenu.

e) Wszelkie odszkodowania zwane budow, eksploatagj i likwidacja czasowej organizacji
ruchu, w tym odszkodowania za wydhnie tras pojazdéw komunikacji zbiorowej i czasowe
przeniesienie przystankow,.

f) Przygotowanie terenu.

g) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chikaw, kraweznikow, barier, oznakowai
drenau.

h) Tymczasowe zabezpieczenie lub przebudowadasi obcych.

2. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazddw i organjzachu obejmuje:
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a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai¢dymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, barier §wiatet

b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

3. Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organigaachu obejmuje:

a) Usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania

b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 07-07-1994 - Prawo budowlane (Dz.QBZED7.2016) z pdiejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nip62. 628).

Rozporadzenie Ml z dnia 19-11-2001r. w sprawie dziennikadwy, montau i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Rozporadzenie MGPIB z 19-12-1994r w sprawie aprobat i duigiw technicznych dotyazych
wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10, poz. 48).

Rozporadzenie MGPIB z 21-02-1995r w sprawie rodzaju i eakr opracowa geodezyjno-
kartograficznych oraz czynéa geodezyjnych obowrujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25,
poz. 133).

Rozporadzenie Ml z 06-02-2003r w sprawie bezpietteva | higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@13

Rozporadzenie Ml z 23 czerwca 2003 r. w sprawie informalgtyczice] bezpieczgstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpietg®va i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 p0z.1126).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjaeograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163) z
pdézniejszymi zmianami).

Ustawa o drogach publicznych — tekst jednolity DzNr 204 poz. 2086.

Ustawa prawo ochron§rodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z 2001 r., noraatja z 18-05-2005.
Ustawa prawo o ruchu drogowym z 20-06-1997 — tgddholity, Dz. U. Nr 58 poz. 515 z
2003 r.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ’
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Rob6t zazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgkowych w
ramach przebudowy drogi gminnej Miynisko | - Brzoma odcinku od km 0+000 do km
0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i iadtdwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyg@ezykonania Robot wymienionych w p. 1.1.
zZwiazanych z:

-odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktow wysekowych w terenie réwninnym oraz
obstug geodezyjn realizacji zadania, dla drogi gminnej Miynisko | Brzoza dtugdsci
0,948 km;

-oznakowaniem granic pasa drogowego poprzez usteveiadkOw punktu granicznego w
lokalizacjach zgodnych z Dokumentaéjrojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowizujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogdl

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&kowykonania Robot i ich zgod&é z
Dokumentaci Projektova i poleceniami Kierownika Projektu. Ogodlne wymagariRobot
podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Do stabilizacji punktéw osi trasy naleizywac:
-palikéw drewnianych lub rurek stalowych - dla ptow zlokalizowanych w poboczach,
-gwozdzi z folia lub prtéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nakzehni asfaltowej
jezdni.
Wszystkie elementy aywane do stabilizacji punktow powinny niieltugas¢ dostosowam do
aktualnie panuagcych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwaia stabilizag punktow w
sposOb okrdony w niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktopozvodu ich zniszczenia lub
warunkéw atmosferycznych nie o@powodowaé roszczé Wykonawcy o dodatkowvzaptat.
Do stabilizacji punktow wysokmiowych reperéw roboczych, (kiedy zajdzie potrzeba
odtworzenia lub zagpzczenia), nalg uzy¢ stupkow betonowych. Jako repery roboczezinzo
wykorzyst& punkty state na stabilnych budowlach wzdivasy. Do wyznaczenia przekrojow
poprzecznych mma wywaé¢ palikbw drewnianych lub rurek albo ghdw stalowych. Do
wykonania opiséw i oznac#epunktow mana wywaé farby chlorokauczukowej w dowolnym
kolorze oprécz biatego.
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2.2.2. Do wykonania oznaczenia granic pasa drogowetdery wykorzyst& stupki swiadki
pomalowane nao6tto z czarnym napisem, wykonane z betonu C20/BBpjanego czterema
pretami @10 mm.

3. Sprzt

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu

Ogoélne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Ponadto @ywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Kierownika Projektu.

3.2. Sprzt pomiarowy

Roboty pomiarowe naky wykona nastpujacym sprztem geodezyjnym gwarantigym
doktadndci podane w p.5.:

-teodolity lub tachymetry,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyczki, faty, tdmy stalowe i ruletki,

-sprzt GPS.

Wszystkie aywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny lzyektyfikowane oraz
posiadé wymagane przepisami szczegolnyiwiadectwa legalizacji. Doktadidé instrumentéw
powinna zapewniawykonanie Robot z zatg w niniejszej SST dokladgoia.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady i oznakowanie robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robaot,
uwzglkdniajace wszystkie warunki, w jakichedzie wykonywane odtworzenie trasy i punktow
wysokaciowych. Prace pomiarowe powinny dywykonywane zgodnie z oboyaujacymi
Instrukcjami GUGIK.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalg wykon& zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymiemymi
w p.10 niniejszej SST. Zamawialy ma obowizek przekaza Wykonawcy dane geodezyjne
(zawarte w Dokumentacji Projektowej) potrzebne déanania Rob6t wymienionych w p.1.1.
Roboty obejmuj wykonanie:

a) odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:

-punktow osi trasy,

-punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

-reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, yntpocatkow i koncoéw krzywych
przegciowych i tukow kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenigdodatkowych przekrojéw wedtug
potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonieektdw inzynierskich (mostowych) i
zatazenie reperow roboczych przy tych obiektach,
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e) stabilizacji punktow w sposob chracy je przed zniszczeniem,

f) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnit uszkodzonych punktow osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspddnych za pomacsprztu GPS, 4cznie z ich zgtoszeniem do
Paistwowego Zasobu Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w nigditym zakresie,

i) aktualizacja zasobu mapowego i osnowyigtaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegOtowych ustaleych SST.

j) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowynparowej oraz aktualizacja i odtworzenie
osnowy pastwowej, zgodnie z zasadami odmymi w niniejszej SST. Obowzujacy uktad
odniesienia dla wysokoi - Uklad Kronsztadt 65.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK i
wytycznymi wymienionymi w p.10. Podstagwdo prowadzenia prac geodezyjnych zedoy¢
odtworzona i zaktualizowana metodami GPS osnowaigroma (pastwowa i robocza).
Dopuszczalne jest okilanie wspdétrzdnych osnowy metodami poligonizacji z zaznaczaniem
odchytek, lub za pomacpomiaru GPS. Przed przypteniem do Robot Wykonawca powinien
uzysk& dane zawierape lokalizagt i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow. W
oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdélowego wytyczenia Robét. Prace
pomiarowe powinny by wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poimowa: Inzyniera o wszelkich letlach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i K reperéw roboczych. Wykonawca
dokona réwnig aktualizacji rednych osnowy p@stwowej we wilaciwym osrodku zasobu
geodezyjnego. Wykonawca powinien sprawdezy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji
projektowe] § zgodne z rzeczywistymi gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #ia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie
roboty, ktére bazaj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia otegace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zZymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclron
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafizev czasie trwania Robot. zHi znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgapgo zostafn zniszczone przez Wykonawéwiadomie

lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestid@ane do dalszego prowadzenia Robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@d@sprace pomiarowe nie
wymienione w p.5.2. a) + j) konieczne dla prawid&wealizacji Robot nafe do obowazkow
Wykonawcy.

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiyti punktéw wysokiiowych

Przed przysipieniem do Robd6t, Wykonawca ma obaereék wyznaczy i zastabilizowa osnove
pomiarows. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow wyschkavych powinno by
takie, aby kady punkt zlokalizowany w okbie Robét byt namierzany, co najmniej z dwoch
punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednegokpw osnowy pionowej, z zatom
doktadndcia. Ponadto przy kalym realizowanym obiekcie ignierskim powinny by
zastabilizowane, co najmniej dwa dodatkowe punktyoavy poziomej i co najmniej jeden punkt
osnowy pionowej, niezateie od punktow, o ktdorych mowa powej. Repery robocze nalg
zalawy¢ poza granicami Robét zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeppocze
naleey zatlay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahdww stalowych,
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osadzonych w gruncie w sposéb wykluazgj osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika
Projektu. Repery robocze powinny doyyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy repera i jego adnej. Dokladné¢ osnowy
realizacyjnej powinna odpowiaélaloktadndci osnowy pomiarowej gestwowej ll-giej klasy.
Osnowa realizacyjna powinna dydowiazana, co najmniej do dwoch punktow osnowy
panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie zseej ni llI-giej. Przed dowgzaniem osnowy
realizacyjnej do osnowy patwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspéttiaych punktow
osnowy pastwowej, do ktérej osnowa realizacyjna m& lopwigzana. Aktualizagj te mazna
wykona za pomog sprztu GPS. Do obowizkow Wykonawcy naley rowniez utrzymanie
osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robot, akresie gwarancji i gkojmi. Osnove
realizacyjr nalery aktualizow& nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robo6t — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej; za naruszersrowy uznaje sirowniez uzasadnion
obawe Wykonawcy lub layniera,ze takie naruszenie nagtto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazazyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiaro@pgziomej i pionowej) lub konieczgé
czestszej aktualizacji osnowy, v okresach granicznych podanych w niniejszej SteThmoze
powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkowzaptat.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektova przy wykorzystaniu
osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy fstwowej, ktora zostata zaktualizowana w sposob ppda
w p. 5.4 G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacBrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej, nico
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wggej osi trasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie me by wieksze nk 3 cm. Usuniecie punktéw z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Roboétapage odpowiednimi punktami
(palikami) po obu stronach osi, umieszczonych pgzmia Robo6t. Punkty wyznaczgje &
trasy na krzywych powinny kdywyznaczone na tyleegto, aby odlegi& pozioma pomidzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zalmnej tolerancii
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy Robét), zgodnie z DokumensaByojektovs oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniadRow miejscach
zaakceptowanych przez zyniera. Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow naky
stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naglestosowa w przypadku nasypéw o
wysokasci przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ¢bszych nk 1 metr. Odlegtéci miedzy
palikami lub wiechami nafy dostosowé& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych. Rzine niwelety punktéw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 5 mm w
stosunku do r@nych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej. Na odcinkach, na
ktorych wystpuja tuki pionowe odlegté¢ pomidzy krzywymi powinny by wyznaczone na
tyle gesto, aby odlegks pozioma pomidzy styczia z poprzedniego punktu a punktem na
krzywej nie przekraczata zaionej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm. Podczgkamywania
prac remontowych istniggej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzechnpbejmuje
wyznaczenie kraedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki spasaly przeprowadzane
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszankineralno-asfaltowej uniiwiato
wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowem wymaganych grubo oraz
spadkow zgodnych z Dokumentaéjrojektova.
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5.7. Ustawienidwiadkow granic pasa drogowego

Ustawienieswiadkéw granic pasa drogowego nglevykon& w miejscach zatamania granic
pasa drogowego, poprzez nawierceRaEnymswidrem otworu w gruncie nagokasci 50cm o
srednicy ok. 20 + 30 cm, w ktérym ustawiamy stupek,nast¢pnie zasypujemy gruntem
rodzimym i zagszczamy. W przypadku, gdy grunt rodzimy jest sgdigbrylony tak,ze nie ma
mozliwosci szczelnego wypetnienia otworu, natedo tego celu wykorzystgpiasek. Materiat z
otworéw naley rozplantowa w okolicy stupkawiadka.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robét gegidych zgodnie z wymogami i
doktadndgciami wymienionymi w punkcie 5. Roboty @b¢ SST odbiera ktynier na podstawie

przedstawionych przez WykonagcszkicOw, dziennikbw pomiarowych i protokotow wg
0goInych zasad okénych pkt 6.1.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O0MMMymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest dla:

-odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysa@kowych wyznaczonej sytuacyjnie i
wysokaciowo oraz zastabilizowanej trasyacknie z wykonaniem wszystkich niezimych
czynndci mapcych na celu wykonanie i odbior Robot - kilometm(k

-ustawienieswiadkow punktu granicznego — sztuka (szt.).

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMW@ymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty obgte SST odbiera ktynier na podstawie przedstawionych przez Wykorasakicow,
dziennikbw pomiarowych i protokotow. Czyndmd odbioru mog by¢ rozpoczte po
przedstawieniu protokotu aktualizacji fqsiwowej osnowy pomiarowej. Roboty wykonane
niezgodnie z DokumentacpProjektows i SST podlegaj rozbiorce i ponownemu wykonaniu na
koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie a@bkiceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest
niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Ptaci st za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenigtow wysokdéciowych.
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Cena jednostkowa obejmuije:

-wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istipigj przebieg trasy punktéw gtdwnych trasy tj.
pocatkéw i koncow elementow geometrycznych - krzywych péegjwych i tukéw kotowych
oraz ramp przechytkowych z ich zastabilizowanietuagyjnym i wysokéciowym,

-wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z
Dokumentagcj Projektows oraz ich zagszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikieta
w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych pawkiba bieaco do zakaczenia okresu
gwarancyjnego,

-zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperowlwick odtworzenia,

-przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnygb uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspdadnych, hcznie z ich zgtoszeniem do #&wowego Zasobu
Geodezyjnego,

-uzyskanie wszystkich niegbnych danych z Ratwowego Zasobu Geodezyjnego,
-aktualizacja metodami GPS punktow osnowggtaowej (poziomej i pionowe)),

-wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okreflebo6t, gwarancji i gkojmi punktow
osnowy realizacyjnej,

-aktualizacja zasobu mapowego i osnowyigtaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegotowych ustaleych SST,

-wykonanie otworow pod stupki graniczne pasa droggoy ze sktadowaniem gruntu na odkiad
lub rozplantowaniem w okolicy stupka,

-ustawienie stupkowswiadkow granic pasa drogowego z zasypaniem grumtgmimym lub
piaskiem i zagszczeniem,

-wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okreslonych w niniejszej SST na podstawie
szkicOw i dziennikbw pomiarow geodezyjnych oraztpkétow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,

-pozyskanie niezfuinych materialtdw geodezyjnych,

-wykonanie nieztdnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

-inwentaryzacja powykonawcza,

-zakup i transport materiatow i sgta,

-oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie,

-wykonanie innych czynrgi niezlzdnych do realizacji Roboét afiych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektova,

-koszt wszelkich odszkodowadla oséb i instytucji, zwzanych z przeprowadzaniem prac
pomiarowych, w tym koszty wégia w teren i jego przywrdocenie do stanu pierwotneg
-wszystkie inne niewymienione g prace i czynrgei (w tym osoOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograé (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pdejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna O-1 - Ogdlne zasady wykonye@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga styegi, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowa poajdGUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 - Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne sekaciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjngdGeK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 - Osnowy realizacyjne GBJ 1983.
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D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE )
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Rob6t zazanych z wykonaniem wykopéw, w ramach przebudovegdr
gminnej Miynisko | - Brzoza na odcinku od km 0+0f®km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irké&tawy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres RobaGt oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p.1.1,
zZwiazanych z wykonaniem wykopow wzdtgatego projektowanego zadania:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dowiezienie sprgu,

- wyznaczenie granicy robdt,

— wykonanie wykopow pod poszerzenia,

— wykonanie profilowania i zagzczenia podiea pod jezdni i pobocza,

- wykonanie wykopow pod réw odparoway,

— wykonanie wykopéw w miejscach zabezpieczeniadrer uzbrojenia podziemnego rurami
dwudzielnymi typu AROT,

— zasypanie wykopéw po zabezpieczeniwdzs,

— wywoz ziemi z wykopu na odlegiédo 10 km,

— przeprowadzenie wymaganych badboratoryjnych,

— wykonanie niezédnego odwodnienia na czas budowy,

— odwiezienie sprgu.

W lokalizacjach zgodnych z Dokumenta€jrojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowaizujagcymi normami i okréeniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektows, SST i poleceniami liyniera.

Ogoblne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogjoin

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow
Dokumentacja Projektowa zaktada wywoz éat@runtéw z wykopdw na wysypisko.
Wyjatkowo Inzynier maze dopydci¢ czesciowe wykorzystanie gruntéw z wykopu do budowy
nasypoéw, pod warunkiem przeprowadzania przez Wykoadiezacych bada pod wzgédem
przydatndci do budowy nasypow zgodnie z wymaganiami SST D@OO0 oraz sktadowania
przebadanego gruntu na osobnych oznakowanych poygnma sktadowisku przyobiektowym
Wykonawcy.

29



3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

Przy wykonywaniu Robot Wykonawca powinien dysponowastpujacym sprztem:

a) koparki,

b) rowniarki,

c) spycharki,

d) sprzt do zagszczania — dobrany odpowiednio do robét,

e) sprzt do robot ecznych,

f) sprzt do odwodnienia wykopéw zgodnie z technolpdiVykonawcy, pozwalagy na
odwodnienie wykopow dla wykonywania Robét pajizwierciadta wody gruntowe;.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymaganiarogj.

4.2. Transport gruntow

Grunty pozyskane z dokopu lub ukopu (wykopu) i nHaos¢ do wykorzystania do budowy
nasypow naley przewigé¢ na sktadowisko przyobiektowe Wykonawcy. Grunty spetniagce
tych wymaga nalery odwies¢ na wysypisko Wykonawcy. Wykonawca pokryje wszelkbszty
skladowania i utylizacji. Zwgkszenie odleglxi transportu ponad wiellkkoi zatwierdzone nie
moze by podstaww roszczé Wykonawcy dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport.

Jako érodki transportowe mima wy¢é samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe,
Inne przedstawione w PZJ i zatwierdzone przeyrirera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady i oznakowanie robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3(DOWymagania ogoélne™.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwzdhiajac wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane
roboty ziemne i wykopy.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopu polega na wybraniu gruntu do odpdwiej gtbokasci, wyprofilowaniu
powierzchni dna wykopu do wymaganego spadku orggszazenie gruntu do wymaganych
parametrow. Zagpzczenie dna wykopu nale kontrolow& wg normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z BN-77/8931-12 lub dlantfiw gruboziarnistych ptgtVSS zgodnie
z PN-S-02205. Po wykonaniu wykopow Wykonawca dokeabezpieczenia wykopow przed
przedostawaniem gido niego wody (opadowej i gruntowej). Wykonawocgdde wiasnym
staraniem utrzymywat system odwodnienia przez calgzledny czas. Jesli nasgpi
zawilgocenie gruntu w wykopie, to dodatkowe napralykonawca wykona na wtasny koszt.
Wilgotnos¢ gruntu w wykopie przy zagzczeniu nie powinna #0i¢ sic od wilgotngci
optymalnej:

-w gruntach niespoistych 2%,

-w gruntach mato ¢rednio spoistych + 0% i -2%,
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone dno wykopu ulegto nadmiernemu zawilgocetaiuprzed
przystpieniem do uktadania kolejnych warstw ngleodczeka do czasu jego naturalnego
osuszenia lubay¢ srodkdéw zaakceptowanych przezymiera i Projektanta.

Technologia wykonania wykopu musi ughwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania Robot ziemnych, zaleca postpowanie z wykopem w kierunku podnoszenia
sic niwelety. Wykonawca przedstawi do akceptacjizylmera przewidywany sposéb
odwodnienia wykopow oraz spitz do tego przewidziany. Akceptacja odwodnienia prze
Inzyniera nie wyscza odpowiedzialriei Wykonawcy za doprowadzenie gruntu do wilgétio
optymalnej. Sposob i kolej’é realizacji wykopow musi uwzgtiniat etapowanie Robot i ich
postp w pozostatych bramch. Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopow z naggzeniem
powodujpcym utrudnienia w realizacji innych Robét lub w spb powodujcy zagraenie ruchu
pieszego lub kotowego. Warunkiem rozpegma wykopow jest w wypadku wykonywania
wykopdw ponkej zwierciadta wody gruntowej, obminie tego zwierciadta do poziomu
umazliwiajacego wykonywanie Robot. Wykopy naje wykonywa& w sposéb zapewnigy
stateczn& oparcia obiektow gsiednich oraz skarp wykopu. W przypadkachtpiwych
Wykonawca jest zobowtany do wykonania obliczenia statecaricskarp oraz zabezpieczenia
obiektoéw gsiednich. Obliczenia te podlegajprawdzeniu przez igniera oraz Projektanta.
Jakiekolwiek uszkodzenia obiektowisgednich na skutek obsweia sk gruntu, Wykonawca
usunie wkasnym staraniem. Grunty z wykopow mglprzewozé w sposob uniemiwiajacy
wysypywanie s przewaonego materialu na dreglub nanoszenie gruntu na kofach
samochodéw na drogi dojazdowe. W wypadku wpighia zanieczyszczania drég dojazdowych
przewa@onym materiatem Wykonawca podejmieodki w celu uprztniecia materialu oraz
uniemaliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poaeie&oszty tych czynrigi
wykonanych przez odpowiednie ghy lub innych Wykonawcow wskazanych przezyimiera.

5.3. Wymagania dla wykonanych wykopow

Wykopy naley wykonywa& z zachowaniem po#szych wymaga

5.3.1. Gdy dno wykopu stanowi koryto pod konstrgk@wierzchni

-nieréwna¢ powierzchni mierzona tatdtugasci 3m nie mae by wigksza nk + 3cm;
-pochylenie poprzeczne powierzchni niemae s¢ od zat@onego o wgcej niz + 0,5 %;

-r6znica w stosunku do projektowanychednych powierzchni nie nie przekracza + lcm,
- 3cm;

-szerokad¢ korpusu ziemnego w wykopie niegksza nk £ 10cm;

-0$ korpusu ziemnego w wykopie przesttaiod osi projektowanej o nie gagej niz £ 10cm;
5.3.2. Skarpy i przeciwskarpy w wykopie

-pochylenie skarp i przeciwskarp rowéw w wykopie miaze r@ni¢ sic od projektowanego o
wigcej niz £10%;

-maksymalna nieréwrso powierzchni skarp i przeciwskarp w wykopie przadmiusowaniem
nie maze przekraczat10cm.

5.3.3. Rowy

-szerokd@¢ dna rowu nie mze r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £5cm;

-rzedne profilu dna rowu nie magprzekracza+ 1cm, - 3cm;

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rohétmnych

Sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowamigodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej SST oraz w Dokumentacji Progie;.

W czasie kontroli szczegGjruwag; nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposib nie pogassyach wiaciwosci;

b) zapewnienie stateczéw skarp;
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c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Rolbdt ich zakéaczeniu;

d) doktadné¢ wykonania wykopow;

e) zag@szczenie i néNos¢ gruntu w wykopie;

f) biezacego oczyszczania nawierzchni jezdni z zanieczgdzcmnoszonych samochodami
przewaacymi grunt.

Tab. 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna i§é badai i pomiaréw
1 | Rzdne powierzchni dna wykopu
Réwnai¢ powierzchni dna Pomiar tdma, szablonem, tato dtugdci 3 m i poziomia
2 |wykopu pod konstrukej lub niwelatorem:
nawierzchni - w punktach gtéwnych tuku, na prostych - w agsich
Pochylenie poprzeczne co 200 m,
3 | powierzchni dna wykopu pod |- natukach o R 100 m - co 100 m,
konstrukcg naw. - na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktorezhud
4 | Pochylenie skarp watpliwosci - co 50 m,
5 | Rowngé skarp - przy wykopach nieliniowych, miejscowych (zatoki,
6 | Szerok&é rowdw zjazdy, przepusty itp.) — w punktach charakteryatych
7 | Rzdne profilu dna rowu
8 | Badanie wskanika zagszczenia 3 x na 500 m?2 wyprofilowanego i zgggczonego dna
wykopu,
9 | Badanie nénosci nie mniej nk 3 badania na dzieamziatke robocz (dla
danego rodzaju wykopu)

Wymagania dotycice doktadnéci wykonania wykopoéw podano w p.5.3.

6.3. Wymagania dotyagze zagszczenia i hénosci gruntu

Bezpdrednio po profilowaniu dna wykopu nale przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie naley kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia lub
odksztatcenia oraz wtornego modutu odksztalceniskaiik zag:szczenids nalezy okresli¢ w
poréwnaniu do wynikdw otrzymanych wg normalnej prétroctora, zgodnie z BN-77/8931-12.
W przypadku, gdy w dnie wykopu wysuja grunty, dla ktorych okeenie wskanika
zag:szczenia jest trudne lub gdy jednogre badany jest modut odksztatcenia, do badania
mozna wykorzysta piyte statyczm typu VSS, wg PN-S-02205:1998. Badanie modutu
odksztatcenia oraz wskaika odksztalcenia polega na statycznym giasiiu gruntu phd o
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.i€owe obcizenie doprowadza gido wartgci
rownej 0,25 Mpa (wg PN-S-02205:1998). Moduty odiiztnia pierwotnyE; i wtorny E,
odpowiadajce przyrostowi osiada wywotanemu przyrostem olgenia jednostkowego w
zakresie od 0,05 do 0,15 MPa, obliczamy na podstaworu:

Ei, E2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskéwA4p=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy raznicy naciskow, mm

Wartasci wskanika zagszczenials lub wskanika odksztatcenid, = EJ/E;, oraz wartéci
wtérnego modutu odksztatceriia powinny odpowiadéparametrom podanym w Tabeli 2.
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Tab. 2. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i oosci
Rodzaj wykopu sl lo E>

dno wykopu jako podize-koryto pod konstrukgj |>1.00 |<2,20 |>100 MPa
nawierzchni drogi (pod warstwodsiczapca wg
D.04.02.02)

dno wykopu jako podtege-koryto pod konstrukej

nawierzchni zjazdow na pola uprawne 1) 2)
>0,97 |<250 |[>60"/100” MPa

dno wykopu pod elementy odwodnienia przepusty
w stosunku do powierzchni gérnej warstwy
nasypu (podiza — koryta):

- na gkbokasci do 1,2m

- na gkbokasci ponizej 1,2m >1,00 (<2,20 nie sprawdzacsi
> 0,97 < 2,50 nie sprawdzaesi

Y dot. gruntéw spoistych w dnie wykopu
2 dot. gruntow niespoistych w dnie wykopu

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia oraz nBaosci nie mo@ by¢ oshkgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najegpodpc¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
w wykopie, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenialg, 10)
oraz wtornego modutu odksztatceni&;), Mozliwe do zastosowaniarodki proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjyiniera i Projektanta. Wyniki kontroli zagzczenia i
nosnosci gruntu w wykopie Wykonawca powinien wpisyévdo dokumentow laboratoryjnych.
Uzyskanie prawidtowych wynikow zagzczenia oraz Baosci konkretnej warstwy w wykopie
powinno by potwierdzone przez kyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.4. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie Roboty, ktore wykazuyieksze odchylenia wymagaod okrélonych w punktach 5 i

6 niniejszej SST podlegajozbidrce oraz powinny Bywykonane ponownie na koszt i staraniem
Wykonawcy. Stosowanie obgik ceny za niewkeiwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00MMNymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest metr sz&ienny (m3) wykonanego wykopu.

8. Odbidr robo6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DM.00MM/ymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z Dokumentaé€jrojektows i wymaganiami
SST jeeli wszystkie wyniki bada przeprowadzonych przy odbiorach okazaly sgodne z
wymogami. W przypadku niezgodstd, cha® jednego elementu Robo6t z wymaganiami, roboty
ziemne uznaje siza wykonane niezgodnie z DokumengaBjrojektows i SST. Wykonawca
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zobowhzany jest do ich naprawy na wtasny koszt i wtasrsgaraniem. Technologia naprawy
musi by uzgodniona z Kierownikiem Projektu i Projektantem.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s¢ za metr sz&ienny (m3) wykonanego wykopu na podstawie obmiapgeny jakdci
Robd6t w oparciu o wyniki pomiaréw i baglé&aboratoryjnych.

Cena jednostkowa jest ceusredniory dla zalazonego sposobu wykonania i obejmuije:

-prace pomiarowe i przygotowawcze,

-wykonanie wykopu,

-odwiezienie gruntu na wysypisko Wykonawcycznie z kosztami sktadowania lub utylizaciji
lub, po zatwierdzeniu przez Kierownika Projektu, skéadowisko przyobiektowe, odktachdt
na miejsce wbudowania,

-profilowanie dna wykopu oraz skarp w wykopie i torgodnie z DokumentacProjektova,
-zagzszczenie dna wykopu,

-ewentualne wykonanie obliczestatecznéci skarp wykopu w sytuacjach przewidzianych
niniejsz SST,

-koszty niezkdnych uzgodnig z Projektantem,

-zabezpieczenie skarp wykopu w sposéb d&rey przez Wykonawg na zasadach wg p.5. oraz
we wszelkich niez@dnych przypadkach (deskowania state lub przesuwal® inne sposoby
okreslone przez Wykonawgecw PZJ),

-usungcie wszelkich uszkodaeobiektow powstatych na skutek wykopow, w tym wykagch
skarp wykopu,

-odwodnienie wykopu na czas niedny do jego wykonania i utrzymania,

-doprowadzenie do wiaiwej wilgotnasci w wypadku nadmiernego nawilgocenia,

-koszty ulepszenia gruntu w podtowykopu w sytuacjach przewidzianych w p.6.3,

-biezace utrzymanie w czysfoi nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczysacpanoszonych
samochodami przewacymi grunt,

-rekultywacja terenu ewentualnego wysypiska,

-wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, préb i sprawdage

-oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzyejan

-wszystkie inne niewymienione g prace i czynr&ei (w tym osoOb i sprgu) rzeczowe i
calagsciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziegnagania i badania.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. WWyan& ogolne.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczessieaznika zagszczenia gruntu.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Qltemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania pelo

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania pkagpruntow.

10.2. Inne dokumenty
Dz. U. Nr 62, poz. 628, Ustawa z dnia 27 kwietrG@2r. o odpadach.
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D.03.00.00 ODWODNIENIE
D.03.01.01PRZEPUSTY POD KORONA DROGI

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikaoihiecznej § wymagania dotycge wykonania i
odbioru Rob6t zwizanych z wykonaniem przepustow pod kardrogi, w ramach przebudowy drogi
gminnej Miynisko | - Brzoza na odcinku od km 0+0f®km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkttwy przy zleceniu i realizacji Rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot afych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejawjykonanie przepustéw pod koeodrogi:
- zelbetowegdrednicy g 600 mm,

- PEHDsrednicy g 500 mm,

wraz zesciankami czotowymi, w lokalizacjach zgodnych z Dalentacy Projektovd.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Scianki czotowe - konstrukcje stabilizape przepust na wlocie i wylocie oraz
ograniczajce i podtrzymujce nasyp drogi.

1.4.2. Diugosé¢ przepustu- odlegid¢ migdzy krawedziami zewwtrznymi scianek czotowych
przepustu, mierzona po osi przepustu w jego dnie.

1.4.3. Pozostate oktenia podane w niniejszej S ggodne z polskimi normalni, Dokumentac]
Projektowa oraz definicjami zawartymi w ST DM.00.00.00."Wyraa@ ogolne".

1.5. Ogoblne wymagania dotyice Robot

Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania @JjoIn
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoRobot, ich zgodng z Dokumentag Projektove i
poleceniami layniera.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustiigtych niniejsz SST s:

- deskowanie systemowe do wykonaaianek czotowych i skrzydetek,

- cement klasy 32,5 lub 42,5 N lub R rodzaju CEMblmieszanek betonowych i zapraw oraz

taw fundamentowych pod prefabrykaty rurowe i praggkirzynkowy,

- rury (kregi) zelbetowesrednicy 600, dla obgienia klasy A,

- rury PEHD dérednicy 8500 mm, dla olagenia klasy A,

- beton C20/25 (B25) do wykonania taw fundamentdwygodscianki czotowe i skrzydetka oraz

ochrony izolacji poziomej nad przepustem skrzynkoyy

- beton C25/30 (B30) do wykonanigianek czotowych i skrzydetek,

- beton C8/10 (B 10) do wykonania warstwy wyréwnasypod phy¢ denra wiotu i wylotu przepustow,

- prety zbrojeniowe ze stali St3SX-b, BSt500S - wg Dokatacji Projektowe,

- siatka z pgtdw 08mm ze stali A-1 w rozstawie, co |0 cm jakogienie ochrony izolacji,

- lepik asfaltowy na zimno lub gamo do izolacji powtokowej przeciwwilgociowej,

- papa asfaltowa z wkiadlkz tkanin technicznych do grubej izolacji poziomeepustu skrzynkowego,
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- papa zgrzewalna do uszczelnienia stykow,

- piasek, wg PN-B-11113:1996 o wshkéu raznoziarnistéci U > 3 lub mieszanka naturalna wg
PN-B-11113:1996 do wykonania podsypek, obsypegyipek przepustow,

- mieszanka z kruszywa naturalnego wg PN-B-11196,18lo0 wykonania taw fundamentowych i
podsypek pod ptyty denne wiotéw / wylotow.

Prefabrykaty, beton, cement i materialy izolacyjpewinny posiada Aprobat Technicza
potwierdzajca ich zgodné z wymaganiami.

2.3. Prefabrykaty betonowe, beton i jego skiadnik

2.3.1. Wymagane wiewosci betonu

Prefabrykaty rurowe zwyklezelbetowe powinny ki wykonane z betonu zwyklego o klasie
wytrzymalaci na sciskanie co najmniej C25/30 wg PN-EN 206-1:2003dsRavowe parametry
gotowego prefabrykatu rurowego:

- nasikliwosé <5 %,
- Scieralnd¢ na tarczy Boehmego <3mm,
- mrozoodporn&t > F150.

Do wykonaniascianek czotowych oraz ptyty dennej nalezastosowa beton zwykty o klasie
wytrzymataci na sciskanie C25/30 oraz klasie ekspozycji XF3 wg PN-ED6-1:2003. Zalecana
konsystencja mieszanki betonowej to:V2 +V3 badagdN-EN 12350-3:2001 lub S | -r S3 badana wg
PN-EN 12350-2:2001.

Do wykonania belek fundamentowych pod wioty / wylptzepustow naly zastosowabeton zwykty

o klasie wytrzymatéci nasciskanie C20/25 oraz klasie ekspozycji XF1 wg PN-EM-1:2003.
Zalecana konsystencja mieszanki betonowej to:V2 b&tgana wg PN-EN 12350-3:2001 lub Sl + S3
badana wg PN-EN 12350-2:2001.

Do wykonania warstwy wyréwnawczej pod piytenr nalery zastosowabeton zwykly o klasie
wytrzymalcci na sciskanie C8/10 oraz klasie ekspozycji XF1 wg PN-ED6-1:2003. Zalecana
konsystencja mieszanki betonowej to: VI + V2 badamp PN-EN 12350-3:2001. Dopuszcza si
konsystengj VO w przypadku zagszczania zagzczarkami ptytowymi.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elementdnstkukcji przepustéw powinno speffiia
wymagania normy PN-B-11111:1996, PN-11112:1996BPN-113:1996 i/lub PN-EN 12620:2004. W
przypadku stosowania normy PN-EN 12620:2004 Wykeagwzedstawi wyniki badgotwierdzajce
wymagane parametry kruszyw, zgodne z viaidmi przedstawionymi w tabelach 1-3.

Do betonéw stosowanalezy grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym wypgiaziarna do
16 mm. Stosowanie grysow z innych skat dopuszozapail warunkiem zaakceptowania przez
Kierownika Projektu.

Grysy powinny odpowiadavymaganiom podanym w tabeli 1.

Tablica 1. Wymagania dla grysu do betonowych elééweikonstrukcji przepustow

Lp. [Wiasciwosci Wymagania
Zawartg¢ pytow mineralnych, %, nie wiej niz: 1
Zawartgc¢ ziarn nieforemnych, %, nie gaej ni: 20

3 |Wskanik rozkruszenia, %, nie ggej niz:
- dla grysow granitowych 16
- dla grysow bazaltowych i innych 8
4  |Nashkliwosc¢, %, nie wecej niz: 1,2
5 |Mrozoodporné wg metody bezgoedniej, %, nie wice] 2
6 |Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowanej metody 10
bezpdgredniej (wg PN-B-11112 ), %, nie gaej niz:
7 |Zawarté¢ zwiazkOw siarki, %, nie wicej niz: 0,1
8 |Zawartd¢ zanieczyszczeobcych %, nie wigcej niz: 0,25
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9 |Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych. Barwa cieczy naj  wzorcowa
kruszywem nie ciemniejszazni

10 |Reaktywnéc alkaliczna (wg PN-B-067 14-34 ) nie wywotujacal
zZwiekszenia
wymiaréw

liniowych

ponad 0,1%

11 |Zawartd¢ podziarna, %, nie \atej niz: 5

12 |Zawartd¢ nadziarna, %, nie atej niz: 10

Nalezy stosowa piaski pochodzenia rzecznego, albedabe kompozyg piasku rzecznego i
kopalnianego ptukanego. Piaski powinny odpowiadgmaganiom podanym w tabeli 2.

Tabela 2. Wymagania dla piasku do betonowyelbetowych elementow konstrukciji przepustow

Lp. Whasciwosci Wymagania

1 [Zawarté¢ pytow mineralnych, %, nie wiej 1.5

2 |Zawarté¢ zwiazkOw siarki, %, nie wicej niz: 0,2

3 |Zawartg¢ zanieczyszczeobcych, %, nie 0,25

4 |Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych. wzorcowa

Barwa cieczy nad kruszywem nie ciemnigj
5 |Reaktywnéc¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 nie wywotupca zwekszenia
wymiarow liniowych ponad

Zwir powinien spetnia wymagania normy PN-B-06712 i Dz. U. Nr 63 dla m&® w zakresie
cech fizycznych i chemicznych.
Zwir marki 30 powinien odpowiadavymaganiom podanym w tabeli 3.

Tabela 3. Wymagania dlaviru marki 30 do betonowych ielbetowych elementéw konstrukcji
przepustow

Lp. [Wiasciwosc Wymagania
1 |Wytrzymala¢ na miadzenie, wskanik rozkruszenia, %, 12
2 |Zawartd¢ ziarn stabych, %, nie waej niz: 5,0
3 |Nasikliwosé, %, nie wecej niz: 1,0
4 |Mrozoodporné¢ po 25 cvklach i po 5 cvklach, %. « 5.C
5 |Zawartd¢ ziam nieforemnych, %, nie yaej niz: 20
6 |Zawartd¢ pytow mineralnych, %, nie wagej niz: 15
7 |Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wej niz: 0,25
8 |Zawartd¢ zwiazkOw siarki, %, nie vecej niz: 0,1
9 |Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wzorcowa

nad kruszwwem nie ciemnieisza:

2.3.3. Uziemienie mieszanki mineralnej

Skiadniki mieszanki mineralnej dla betonu powinny lbak dobrane, aby krzywa uziarnienia
mieszanki mineralnej méeita sk w krzywych granicznych dobrego uziarnienia zgodnie
tabeh 4.
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Tabela 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Utamek masowy kruszywa
Wymiar bloku oczka sita [mm] przechodzcego przez sito dla
ziarna< 16 mm [%]
3Lf 10C
16 10C
8 60-76
4 36-56
2 21-42
1 12-32
0,5 7-2C
0,2t 3-8

2.3.4. Cement
Do wyrobu betonowych elementow konstrukcji przepustalery stosowa cement klasy 32,5 lub 42,5
rodzaju CEMI wg PN-EN 197-1:2002.

Tabela 5. Wymagania dla cementu PN-EN 197-1:2002

Lp. Wymagania Klasa cementu
325N | 325F | 425N | 425F
1 [Wytrzymala¢ na po 2 dniach - >10 >10 > 20
sciskanie, MPa, nie mnigjo 7 dniac > 1€ - - -
niz: po 28 dniach 325<Rp<525 | 425<R,<62,5
2 |Czas wazania pocatek wiazania, najwcze
niej po uptywie min. 75 60
3 |Stata¢ objtosci, mm nie wgcej niz: 10
4 |Zawartd¢ SG;, % masy cementu, niegeej niz ,mm:
CEMI, CEMII 3,5 4,0
CEM Il 4,0 4,0
5 |Zawart@¢ chlorkow, nie wecej niz, % 0,1(

Cement powinien pochodzz jednegarodia dla danego obiektu. Pochodzenie cementwijas¢
okreSlona atestem - musi byatwierdzona przez hygniera.

Cement klasy 32,5 lub 42,5ywac nalezy do produkcji betonu dézianek czotowych i prefabrykatéw.
Cement klasy 32,5 nalguzy¢ do zapraw, stabilizacji pod przepust.

2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepust@elbetowych kcianek czotowych naby stosowa: lepik asfaltowy
na zimno lub gaico spetiajcy wymagania PN-74/B-24620 lub PN-57/B-24625,¢pagfaltove z
wkiadka z widkien technicznych, inne i nowe materialy amjljne sprawdzone éwiadczalnie i
posiadajce Aprobaty Techniczne - po akceptaciyiniera.

2.5. Stal zbrojeniowa

Stal stosowana do zbrojenia betonowych elementonstikdkcji przepustow musi odpowidda
wymaganiom PN-H-93215.

Do wykonania zbrojenia naig uzy¢ pretow o srednicach zgodnych z Dokumentacja Projelgtoxre
stali zbrojeniowej klasy A-1 gat. St3SX-b oraz kasll gat.BSt500S.

Nie dopuszczasizamiennegozycia innej stali i innycBrednic bez zgody kyniera.

Stal zbrojeniowa powinna bykladowana w sposéb izolowany od padigruntowego, zabezpieczona
od wilgoci, chroniona przed odksztalceniem i zaryiseczeniem.
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2.6. Fundament pod przepust

Fundament pod przepust rurowy oraz skrzynkowy wwi@my z mieszanki naturalnej o
wskaniku réznoziarnistéci U > 5,0 spetniajcej wymagania PN-B-11111:1996 jak dla klasy
min. In, stabilizowanej cementem klasy 32,5 wald 00 kg/mi. Podsypka powinna byag:szczana w
stanie wilgotnéci optymalne.

2.7. Obsypka i zasypka

Do wykonania podsypki, obsypki i zasypki przepustéalery uzy¢ piasku naturalnego o
wskazniku raznoziarnistéci U > 3 spetniaicego wymagania PN-B-11113:1996 jak dla gatunki Rlu
wzglednie mieszanki naturalnej o parametrach jw.

2.8.  Wszystkie pozostate materiaty powinny pimiaaktualne badania pozwaleg na ocefiich
wihasciwosci | stwierdzenie ich przydatéc do wbudowania.

3. Sprat

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM 00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprzt do wykonywania przepustow

3.2.1. Roboty ziemne

— koparka

— piyta wibracyjna lub inny lekki spgz zagszczajcy do zagszczenia podia gruntowego,
fundamentu pod przepust, obsypki i zasypki przepust

3.2.2. Montaprzepustu

— zuraw samochodowy,

3.2.3.  Wykonanie robét betonowych

— sprzt reczny do przygotowania deskowania i zbrojenia,

—  wytwornia mieszanek betonowych,

— agregat pdotworczy,

— wibrator poggzalny,

— deskowanie systemowe..

3.24. Sprg do odwodnienia wykopow

Specyfikagg sprztu do odwodnienia wykopow Wykonawca zaproponujergygicie technologii
odwodnienia wykopow, ktéry podlega zatwierdzenieprKierownika Projektu.

Dopuszcza siinny sprzt przedstawiony przez Wykonagw PZJ i zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

4. Transport

4.1. 0Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 , Wymagaiine".

4.2. Transport materiatow

Odwaz gruntu z wykopu powinien by godny z zapisami SST D.02.01.01.

Do transportu rurzelbetowych i betonowych nale uzywaé samochodow skrzyniowych lub
naczep, niskopodtogowych. Przexooe rury nalgy rozmigci¢ rownomiernie na catej powierzchni
ladunkowej i zabezpieczyrzed przemieszczeniem i spadaniem.

Do transportu mieszanki betonowej apglawzywaé samochodow wywrotek lub samochodowych
mieszarek do betonu. Transport mieszanki betongwogjinien by zorganizowany w sposob
uniemaliwiajacy rozsegregowanie sktadnikow na czas transporttingn umaliwi ¢ dowiezienie i
wbudowanie mieszanki przed rozpgmem whzania betonu.

Do transportu materiatéw sypkich najeuzywaé srodkow transportu zabezpiecaaych przed ich
zabrudzeniem zanieczyszczeniami obcymi czy w padigaementu workowanego, przed wptywami
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atmosferycznymi. Zbrojenie i elementy deskowaniazmao przewozi dowolnymi srodkami
transportowymi zatwierdzonymi przez Kierownika Bkyj.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST DM.AMOOVymagania ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowgany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formieodzgpnej z Ikynierem

— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepwsidtug Dokumentacji Projektowej,

— czasowego przetenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu Degumentacji
Projektowej lub wskazowek tgniera.

5.3. Roboty ziemne

53.1. Wykopy

Metoda wykonywania robot ziemnych powinnacbygodna z SST D.02.01.01 ,Wykonanie
wykopow" oraz SST D.00.00.00 ,Wykonanie nasypow".

Wykopy naley wykonywa& z bezpérednim zatadunkiem gruntu seodki transportowe i odvé@ni
na skladowisko przyobiektowe lub poza miejsce RoBGt wykonaniu wykopdw podite gruntowe
nalezy wyrowna i zagsci¢. Wskanik zagszczenia dla przygotowanego padigowinien by zgodny z
SST D.02.01.01.

Sciany wykopow winny by zabezpieczone na czas rob6t wg Dokumentaciji Ronjek i zalecé
Inzyniera. W szczegdlsoi zabezpieczenie polega na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

— podparciu lub rozparcitian wykopow,

— stosowanigcianek szczelnych.

Do podparcia lub rozparcigcian wykopéw ména stosowa drewno, elementy stalowe lub inne
materiaty zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Stosowanécianki szczelne magby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegaytku. Typ scianki
oraz sposob jej zagdienia w grunt musi hy zgodny z Dokumentagj Projektove lub
dokumentagj technicza Wykonawcy zatwierdzarprzez lriyniera.

Po wykonaniu robdiciank; szczeln nalery usunaé, za& powstad szczelig zasypé gruntem i zagCic.

W uzasadnionych przypadkach, za zgodyniera,scianki szczelne mima pozostawiw gruncie.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna pgzostawiona niedobrana warstwa gruntu, o
grubagci co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykoMarstwa ta powinna ldyusungta
recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparkrzymadowaniem niepowodagym spulchnienia
gruntu.

Odchytki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentacji projektowej nie
mog przekracza+1,0 cmi-3,0 cm.

Podczas prowadzenia Rob6t Wykonawca zapewrsiciwa odwodnienie wykopu zgodnie z SST
D.02.01.01.

5.4. Roboty betonowe

54.1. Wykonanie mieszanki betonowej

Mieszanka betonowa dlgelbetowych i betonowych elementéw konstrukcji ptegpw powinna
odpowiadéa wymaganiom PN-EN 206-1:2003 jak dla betonu odpdmigg klasy wytrzymaleci i
ekspozyciji.

Urabialnéc mieszanki betonowej powinna pozwolna uzyskanie maksymalnej szczébiopo
zawibrowaniu bez wyspienia pustek w masie betonu lub na powierzchni.

Urabialngc powinna by dostosowana do warunkéw formowania, ékreych przez:

—  ksztalt i wymiary elementu konstrukcji orfagé¢ zbrojenia,

— zakladamgtadka¢ i wyglad powierzchni betonu,
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— sposoby ukladania i zsgczania mieszanki betonowe.

Konsystencja powinna bygodna z p.2.3.1. Nie m® ona by osiagnicta przez wgksze zuaycie wody
niz to jest przewidziane w skladzie mieszanki. Zalsgasprawdzanie dwiadczalne urabialsoi
mieszanki betonowej przez pedlormowania w warunkach zitinych do rzeczywistych.

Dopuszczalna zawagbpowietrza w mieszance betonowej oznaczana zgadhld-EN 12350-7:2001
nie powinna by wicksza od wartkei wyspecyfikowanej o wcej niz 4%.

Recepta mieszanki betonowej iady¢ ustalona dowolmetod, doswiadczalr lub obliczeniowo-
dodwiadczal, zapewniajca uzyskanie betonu o wymaganych setevosciach.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odhygiawytacznie w betoniarkach przeciwbig/ch lub
betonowniach. Sktadniki mieszanki wg recepty robperisz byt dozowane wagowo z dokiado:

- £ 2 % dla cementu, wody, dodatkéw,

-+ 3%dla kruszywa.

Obijetos¢ sktadnikdéw jednego zarobu betoniarki nie powingéfaniejsza ni 90 % i nie mae byt
wigksza nt 100 % jej pojemriei robocze.

Czas mieszania zarobu mustmstalony déwiadczalnie, jednak nie powinien onddyrétszy ni 2
minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej nie zma&ni¢ si od konsystencji zakonej (wg recepty
roboczej) wecej niz + 20 % wskanika Ve-Be. W przypadku nagtego spadku temperatory)°C
wykonywanie mieszanki betonowej nglgrzerwa, za wyptkiem sytuacji szczegoélnych, w uzgodnieniu
z Kierownikiem Projektu.

5.4.2. Wykonanie deskowa

Przy wykonaniu deskowianalery stosowa zalecenia PN-88/B-06251.

Deskowanie powinno Bywykonane zgodnie z DokumentaBrojektovd i powinno zapewiisztywnadé

i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie powinnodskonstruowane
w sposob umaiwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypelnieniem mieszanketonovd,
deskowanie powinno bBysprawdzone, aby wykluczyvyciek zaprawy i madiwos¢ znieksztatce lub
odchyle&n w wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania migiegnowane przed wypetnieniem
ich mieszank betonowy powinny by obficie zlewane wagd

5.4.3. Wyklinanie zbrojenia

Zbrojenie powinno bywykonane wg Dokumentacji Projektowej i wymagarmy PN-B-06251.

Sposéb wykonania szkieletu musi zapéwnezmiennéé geometrycza szkieletu w czasie transportu
na miejsce wbudowania. Do tego celu zaleeatggizenie wzidw na przegiciu pretéw drutem
wiazatkowym wyarzonym osrednicy nie mniejszej 71i0,6 mm (wazanie na podwojny krzy albo
stosowdé spawanie. Zbrojenie musi zach@wdokladne polgenie w czasie betonowania. Ngle
stosowad podktadki dystansowe prefabrykowane z zapraw cewsch albo z materiatow z tworzywa
sztucznego. Niedopuszczalne jest stosowanie pakiad petdw stalowych. Szkielet zbrojenia
powinien by sprawdzony i zatwierdzony przezymiera.

Sprawdzeniu podleggj

- $rednice aytych petéw,

- rozstaw pgtOw - réznice rozstawu ptéw gtdwnych w ptytach nie powinny przekraé¢dam, a w
innych elementach 0,5 cm,

- rozstaw strzemion nie powinierznic sie od projektowanego o wgej niz £ 2 cm,

- roznice diugdci pretow, potazenie miejsc kaczenia ich hakami, odgiia - nie mog odbiegé
od dokumentacji projektowej o yaej niz + 5 cm,

- otuliny zewrtrzne utrzymane w granicach wymagmojektowych bez tolerancji ujemnych,

- powiazanie zbrojenia w sposob stabiligy jego potaenie w czasie betonowania i zegczania.

5.4.4. Betonowanie i pignacja

Betonowanie konstrukcji natg wykonywa wytacznie w temperaturach niezezych ni + 5° C. W
wyjatkowych przypadkach dopuszczalsetonowanie w temperaturzesaej ni 5° C, jednak wymaga
to zgody Irzyniera oraz zapewnienia mieszance betonowej terypgra 20° C w chwili jej
uktadania i zabezpieczenia uformowanego elemengd pitrat ciepta w czasie co najmniej 7 dni.
Bezparednio po zakaczeniu betonowania zaleca przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi, zapobiegaymi odparowaniu wody z betonu i chrgrymi beton przed deszczem i

inna wodh.
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Woda stosowana do polewania betonu powinna spetiyiamagania normy PN-B-32250. Dopuszcza si
inne rodzaje piegnacji po akceptacii kryniera.

Rozformowanie konstrukcji, #eli Dokumentacja Projektowa nie przewiduje inaazepe nasipi¢ po
oskgnieciu przez beton co najmniej 2/3 wytrzyniaiqrojektowe;.

5.5. lIzolacja przeciwwilgociowa

Przed przysipieniem do montal przepustu rurowego, rury naje zaizolowad zewretrznie
dwukrotnie przygtym srodkiem. Do montau przepustu maa przystpi¢ po odparowaniu emulgatoréw
Z izolacji powtokowej i jej catkowitym utwardzeniu.

W przypadku przepustu skrzynkowego mlerykona dodatkowo grufpizolach poziona pod dola
piyta przepustu - na wykonanej tawie fundamentowej oraptycie goérnej - przed przykryciem
izolacji warstw ochronm z betonu C20/25. Izolacpruly poziona wykonuje st z podwaojnej papy
asfaltowej z wkiadk z tkanin technicznych, na lepiku.

W wypadku uszkodzenia izolacji przeciwwilgociow&jykonawca powtorzy zabieg na koszt
wiasny. Zasypywanie przepustura@osté rozpoczte po dokonaniu odbioru izolacji przezymiera.

5.6. Monta przepustu rurowego w wykopie

Rury betonowe @600 mm najeutozy¢ na wykonanej lawie fundamentowej grebio35 cm,
wykonanejz mieszanki naturalnej stabilizowanej cementem Wcild00 kg/mi, zagszczanej przy
wilgotnosci optymalnej +1%, -2%, z zachowaniem odpowiednggadkow podinych oraz
wymaganego wskaika zagszczenia, ktdry wynosi ts1,00.

Utozone rury zelbetowe nalgy u podstawy obsygamateriatem z tawy fundamentowej i
dogesci¢, zabezpieczag w ten sposob przepust przed przemieszczeniemyrocz

Rzedne posadowienia elementow pagyggodnie z DokumentagdProjektovd.

Nie dopuszcza sipozostawienia w przepeie elementdw, ktore ulegly uszkodzeniu podczastanon
W przypadku wysipienia drobniejszych uszkodzgnp. odpryski) Kierownik Projektu me
rozway¢ mazliwos¢ wbudowania elementu pod warunkieng uszkodzenie niecbzie miato
wplywu na prag przepustu oraz po przedstawieniu przez Wykonawzaakceptowaniu przez
Kierownika Projektu metody zabezpieczenia uszkadzen

Styki elementéw powinny liywypetnione zaprawcementow wg PN-B-14501 lub uszczelkami
gumowymi, zaizolowane i zabezpieczone pasami @apozgrzewalnej szeraé@ 20cm lub na lepiku.

5.7. Scianki czolowe

Nalezy wykon& tawy betonowe z betonu C20/25 (B25) pémlanki czotowe oraz skrzydetka
przepustow oraz podsypkyr. 25cm z mieszanki naturalnej, pod ptyty denteaw / wylotéw. Na
podsypce wykonujegivarstvwe wyrownawca z betonu C8/10 (B 10) grudmd 5cm.

Na wczéniej przygotowanym fundamencie oraz podsypce i twa@swyrOwnawczej montujemy
deskowanie oraz zbrojenieianek czotowych wg p.5.4.2 i p.5.4.3, kitdre zalewamieszank
betonow klasy C25/30 (B30). Powierzchrdeianek czotowych, ktére po zasypaniu zagé pod
ziemi, nalery zagruntowd i pokny izolacp przeciwwilgociovd - analogicznie jak rury.

5.8. Obsypka i zasypka wykopu

Po wykonaniu przepustéw wykop nalezasypa materialem wg p.2.7. Zasypywanie prowadzi
nalezy warstwami nie grubszymi 1i30cm, z rownoczesnym bigym sprawdzaniem wskaika
zag:szczenia.

Obsypywanie i zasypywanie przepustu malerzeprowadzi w taki sposob, aby nie uszkoélzi
izolacji przepustudcianek czotowych.

Wartas¢ wskanika zagszczenia wykonanej warstwy obsypki i zasypki zade jest od
giebokasci powierzchni badanej warstwy, wg SST D.00.00R6.wykonaniu zasypki przepustu
grubaci 30 cm, dalsze zasypywanieina kontynuowagruntem nasypowym.

5.9. Wykonawca zapewni odwodnienie wykopow na tzaowy przepustow. Przed przyseniem
do Robot Wykonawca przedstawizimiera projekt technologii odwodnienia wykopow wrze
szczegOtow specyfikacy sprztu wytego do tego celu. W razieatpliwosci Kierownika Projektu do
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zastosowanych ugdzenr. Wykonawca przeprowadzi na wiasny koszt prezentziatania sprgu a w
razie stwierdzenia przez Ayniera jego nieprzydatda do celu, do jakiego ma sl€, dokona
odpowiednich zmian w projekcie technologii.

W przypadku, gdy wyprofilowane i zeggczone dno wykopu ulegto nadmiernemu zawilgoceaiu,
przed przysipieniem do ukladania kolejnych warstw lub elementgrgfabrykowanych natg
odczeka do czasu jego naturalnego osuszenia iyl w tym celusrodkdéw zaakceptowanych przez
Inzyniera i Projektanta. Doprowadzenie gruntu do wilgiei optymalnej oraz dodatkowe naprawy
Wykonawca wykona na wiasny koszt i wiasnym stamanie

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM,00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Kontrola prawidtowai wykonania rob6t przygotowawczych i robét zieninyc
Kontrole robot przygotowawczych i robot ziemnych mgleprzeprowadz z uwzgkdnieniem
wymaga podanych w punkcie 5.215.3.

6.3. Kontrola robét betonowychelbetowych

Badania mieszanki betonowej (przed rozpaemn betonowania oraz 2x wagu zmiany roboczej):
—  urabialné,

— konsystencja,

— zawartéci powietrza w mieszance betonowej. Badania betonu

— badanie wytrzymadoi nasciskanie na probkach - | seria (3 probki) na dzietzaiatic,

— badania nieniszgze betonu w konstrukcji (kiedy wymagane przez/inera),

— badanie nagiliwosci - | serie (3 probki) na caly zakres robot,

— badanie odporia na dziatanie mrozu (na etapie projektowania zaige betonowe)).
Kontrok zbrojenia przeprowadza g uwzgkdnieniem wymagapodanych w punkcie 5.3.3.

6.4. Kontrola wykonania elementow prefabrykovediny

Elementy prefabrykowane najesprawdzaw zakresie:

— ksztatu i wymiardw (diuga, wymiary wewtrzne, grub&c scianki - wg dokumentacii projektowej),

— wygladu zewntrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2),

— parametréw fizycznych i mechanicznych wg p.2.3.1.

Dopuszczalne odchytki w wymiarach oraz vagigie podano w tablicy | i 2 PN-83/8971-06.01 orbiz P
EN 1916:2005.

6.5. Kontrola pakczenia prefabrykatow i szczelin dylatacyjnych

Pohczenie prefabrykatow oraz wykonanie szczelin dgiggch powinno b§ sprawdzone wizualnie w
celu poréwnania zgodét zmontowanego przepustu z Dokumentdejojektove oraz ustaleniami

punktu 5.6 5.7.

6.6. Kontrola izolacfcian przepustu
Izolacja $cian przepustu powinna bysprawdzona przez egkziny w zgodnéci z wymaganiami
punktu 5.5.

6.7. Kontrola zagszczenia

Kontrola zagszczenia obejmuje sprawdzenie parametrOweszagenia podia wykopu, tawy
fundamentowej, podsypki, warstw obsypki i zasypkepustu. Wskanik zag:szczenia sprawdzagsi 3
miejscach na kalej warstwie i dla kadego przepustu. Wymagany minimalny wslia zagszczenia
lawy fundamentowej to I& 1,00 a warstw podka, podsypki, obsypki i zasypki zgodny z SST
D.00.00.00.
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7. Obmiar robot

7.1. Og0lIne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O@OBWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest dla wykonania:

- przepustu kotowegzelbetowego g 600mm - metr (m),

- przepustu PEHD g 500mm — metr (m),

wraz zesciankami czotowymi i wszystkimi robotami towarzysgmi wymaganymi niniejggSST.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQ®E/magania ogdine”.

Odbioru robot dokonuje gina zasadzie odbioru robét zaniksch i ulegajcych zakryciu. Roboty
uznaje s¢ za wykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektova i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgireugpkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot

Odbidr Rob6t polega na:

— kontroli jakaci materiatow

— petnym sprawdzeniu wynikéw badboratoryjnych,

— zgodndci potazenia przepustu zgdnymi projektowymi,

— sprawdzeniu uteenia uszczelek, wypetnienia spoin i izolacji praggigociowe),

— sprawdzeniu wynikow badaagszczenia wykonywanych warstw pozio tawy fundamentowe),
podsypki obsypki i zasypki,

— sprawdzeniu zgodsa wykonania Robét z Dokumentadjrojektovy.

W wypadku stwierdzenia jakichkolwiek niezgodciavykonanych Robét z Dokumentaéfrojektove
oraz przywotanymi normami i przepisami brawymi, Wykonawca wykona odpowiednie Roboty
poprawkowe usuwag wszystkie wady na wkasny koszt w czasie i w dposghamujcy posgpu innych
Robot Kontraktu.

Stosowanie obaek ceny za niewdgiwa jakas¢ Robdt jest niedopuszczalne.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatroi

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jednostik obmiarowa wg p.7.2 wykonania kompletnego przepustaz ze wszystkimi
robotami towarzysgymi.

Cena jednostkowa obejmuije:

— wytyczenie Robot w terenie,

— zakup i transport do miejsca wbudowania Wwizepotrzebnych materiatow,

— wykonanie lub zakup mieszanek betonowych,

— profilowanie i zagszczenie podi@ gruntowego w gotowym wykopie - plagdoujcto w SST
D.02.01.01,

— zabezpieczenieggokiego wykopuciankami szczelnymi,

— wykonanie faw fundamentowych pod przepusty z raigld naturalnej stabilizowanej cementem,
— wykonanie izolacji rur i uszczeldig@olczen,

— ulazenie rurzelbetowych 600 mm,

— ulazenie rur PEHD @500 mm,

— wykonanie kompletnyclicianek czotowych przepustéw z momm i demontzem deskowania,
zbrojeniem, fundamentami, podsypkami i wasisivyrownawca,
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— wykonanie izolacjgcianek czotowych,

— warstwowe zasypywanie przepustodcianek czotowych wraz z zesgczeniem - platrio
ujeto w D.02.00.00,

— biezace utrzymanie robot z odwodnieniem wykopow,

— wykonanie wszystkich wymaganych badaomiarow, préb i sprawdie

— oznakowanie i zabezpieczenie Robét oraz jegprmamie,

— wykonanie wszystkich innych czyniad nieztzdnych do realizacji Robét afbych niniejsz SST,
zgodnie z DokumentagcProjektovd.

10. Przepisy zawjzane

BN-74/8935-04 Przepusty kolejowe i drogowe. Elemgmefabrykowane.

PN-EN 206-1:2003 Beton €& 1. Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodni.
PN-63/B-06251 Robotyelbetowe i betonowe. Wymagania techniczne.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania.

PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

PN-57/B-24625 Lepik asfaltowy z wypetniaczami stwany na gaico.

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-EN 197-1:2002 Cement €Z 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodwo dotyczce
cementow powszechnegaytku.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. wir i
mieszanka.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndbgao nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-EN 10020:2003 Definicja i klasyfikacja gatunkétali.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Rozporadzenie MTiGM z dn. 30-05-2000 r. w sprawie warunki@aehnicznych, jakim powinny
odpowiada drogowe obiekty iynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63, p6z. Y35
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM
PODLOZA

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robo6t zazanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@, w ramach przebudowy drogi gminnej Mtynisko | rz&a na odcinku
od km 0+000 do km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i iadtdwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p.1.1 i
obejmup profilowanie i zagszczenie koryta pod konstrukcje nawierzchni drogyriéko | —
Brzoza w lokalizacjach zgodnych z Dokumenidejojektova.

Podiae — koryto pod warstwy konstrukcji nawierzchni w @dmiotowym zadaniu stanowi
podtaze wykopu lub gérna warstwa nasypu (zale od lokalizacji).

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacii sgodne z normami, wytycznymi i okteniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Ogoblne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogjoin
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania Robét i ich zgod&® z Dokumentagj
Projektow i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuja.

3. Sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Kierownika Projektu.

Przy mechanicznym zagzczaniu podtza gruntowego Wykonawca powinien dysponowain.
nastpujacym sprawnym technicznie sgtem:

1. Do profilowania podiza:

- rOwniarka,
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- spycharka,

- koparko-tadowarka,

- Spr&t reczny.

2. Do zagszczania podima:

- walec stalowy gtadki i okotkowany,

- walec ogumiony,

- lekki walec eczny

- zagszczarki ptytowe wibracyjnexczne,

- inny sprat reczny.

Wykonawca do wykonania koryta, profilowania i zszczenia podia maze wy¢ innego
sprztu wymienionego w PZJ i zaakceptowanego przez Kiarka Projektu.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygze transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatow

Ewentualny nadmiar gruntu z profilowania paogdto naley wywies¢ samochodami
samowytadowczymi na sktadowisko lub wysypisko Wydkany, z zachowaniem czysto drog
dojazdowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST DM.00®MPNymagania ogolne”.

5.2. Warunki przysipienia do robot

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akieefi Projekt Organizacji Robot na czas
Robdét i Harmonogram Robot uwzdhiajacy wszystkie warunki, w jakichgdzie wykonywane
koryto. Harmonogram powinien uwzglhiat wykonanie Robot odcinkami w taki sposoéb, aby
zabezpieczy koryto przed zawilgoceniem.

W czasie prowadzenia Robét nalevykona tymczasowe odwodnienie w celu odprowadzenia
ewentualnych wéd opadowych.

5.3. Profilowanie i zagszczenie podia

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzt, czy istniejce rzadne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkduych podiga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmriem wysze ni projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony | wggstija zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez Kierownika Projektu, dowieé dodatkowy grunt spetnigy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, wdm koniecznej do uzyskania wymaganychdizych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia wg tab.1.
Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna korytawymaganego profilu oraz zggczenie
zgodnie z projektem. Spadki poprzeczne pod warsbdsiczapca oraz dolma warstwe
podbudowy nalgy wykona zgodnie z DokumentacProjektova.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownéci powstate przy zagzczaniu powinny hky naprawione przez
Wykonawe w sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Wilgotnos¢ gruntu podtaa przy zagszczeniu nie powinna zgi¢ sig od wilgotngci optymalne;j:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0% i -2%,
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Wykonawca kdzie chronit podige i koryto przed nadmiernym zawilgoceniem.zele
wyprofilowane i zagszczone podie ulegnie nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do ukladania podbudowy naleodczekd do czasu jego naturalnego osuszenia
lub uzy¢ srodkdw zaakceptowanych przez Kierownika Projekudjektanta.

Po osuszeniu podia Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualzieci wykonanie
niezlednych napraw. Wykonawca dokona osuszenia i napaatyaza-koryta na kosz wiasny.
Obowiazkiem Wykonawcy jest rownigpowtorzenie wszystkich bafigakosciowych wg p.6.2.1
i6.2.2.

5.4. Wymagania dotyaze zagszczenia i nénosci
Bezpdarednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie
podicza naley kontynuow@& do osiagniccia wymaganego wskaika zagszczenia
(odksztatcenia) oraz wtdrnego modutu odksztatcenia.
Zageszczenie podia—koryta nalgy okreslac za pomog oznaczenia wskaika odksztatceni#o
poprzez poréwnanie pierwotnego i wtérnego modutlksathtcenia.E2/E1 podczas badania
modutu odksztatcenia warstwy wg PN-S-02205:199%r¥ypadkach, gdy w badaniu agnicto
wymagany modut odksztalcenia warstwy a nielmee jest osiagniecie zagszczenia na
podstawie badawskanika odksztalcenia, nima positkowa sie wskanika zagszczenials
wedtug BN-77/8931-12 lub inn metod dopuszczom i zaakceptowan przez Kierownika
Projektu np. metagizotopows.
Badanie modutu odksztatcenia oraz wskka odksztatcenia polega na statycznym stamiu
gruntu ptyt o srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.fi€owe obcizenie doprowadza
sie do wartdci rownej 0,25 Mpa (wg PN-S-02205:1998).
Moduty odksztatcenia pierwotnyEl i wtorny E2, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu
przyrostem obaizenia jednostkowego w zakresie od 0,05 do 0,15 MPBlGzamy na podstawie
WZzoru:
El, E2 = % D Dp/Ds) [MPa]
gdzie:

D érednica ptyty (D=300), mm

Dp - #biica naciskow (Dp=0,10), MPa

Ds - przyrost osiadadpowiadajcy raznicy naciskdw, mm
Wartasci wskanika zagszczenials lub wskanika odksztatcenido = E2 /E1 oraz wartdci
wtornego modutu odksztatcerizZ powinny odpowiadaparametrom podanym w Tabeli 1.

Tab.1l. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i s00sci
Rodzaj podiea Is lo E,

Podtaze-koryto pod konstrukejnawierzchni:
- pod drog gminmg Miynisko | - Brzoza (po¢>1,00 |<2,20 |>60"/100% Mpa
odsiczapca)

Podiaze-koryto pod konstrukej nawierzchn
Zjazdow >1,00 |<2,20 |nie sprawdza gi
Y dot. gruntéw spoistych w dnie wykopu
2 dot. gruntéw niespoistych w podto

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia i nénosci nie mo@ by¢ oshgnicte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntow rodzimych w podtg to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia i wtdérnego
modutu odksztatcenia. Mbwe do zastosowanigrodki proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Kierownikowi Projektu i Projektantowi.

48



5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsgrzonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania kolejnych warstw
konstrukcyjnych, to powinien on zabezpie€zydiae przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeeriwnika Projektu.

W przypadku nadmiernego zawilgocenia wyprofilowamegzag:szczonego podi@m, naley
postpowa zgodnie z zapisem w p.5.3.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i padto

W wypadku witpliwosci, co do jakéci wykonanych Robot, Kierownik Projektu mm zazada
wykonania bada dodatkowych lub zmiefi czstotliwos¢ ich wykonania w stosunku do
czestotliwosci podanej w niniejszej SST.

W czasie prowadzenia Robét natlesprawdzé zag:szczenie i nénos¢ podiaza-koryta zgodnie z
wymaganiami wg p.5.4. @gtotliwos¢ bada powinna by zgodna z Tabel?2.

Tab.2. Wymagane ¢gtotliwosci bada

Rodzaj badania @ztotliwos¢ bada
Wskaznik zag:szczeniad 1 badanie na 500 ntecz nie
Wskaznik odksztatceniagl mniej niz 2 badania na dziennegj
. : dziatce (dla danego rodzaju
Wtérny modut odksztatcenia,E podiaza)

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad@ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjpodan w p.5.3.

Wyniki kontroli zag:szczenia i nénosci gruntu w poditau — korycie Wykonawca powinien
wpisywa do dokumentéw laboratoryjnych. Prawidtiod¢@ag;szczenia oraz saosci podiaza
powinna by potwierdzona przez Kierownika Projektu wpisem vedniku budowy.

6.2.2. Cechy geometryczne

Dopuszczalnessponizsze tolerancje w doktadea wykonania podiga — koryta.

Nierownas¢ powierzchni wyprofilowanego i zagzczonego podi@, mierzona tat3m + 3 cm
Pochylenie poprzeczne powierzchni, mierzong 3at i poziomiq elektroniczia + 0,5 %
Niweleta powierzchni, rfnica w stosunku do projektowanyclkednych + 1 cm, - 3 cm
Odchylenie osi korpusu drogowego + 10 cm

Szerokd¢ koryta + 10 cm

Pomiarow nalgy dokonywa tasma, szablonem, niwelatorem, 4a88m i poziomia@ elektroniczn,
Z ponizssz czestotliwoscia:

- co 100 m — w punktach gtownych tuku i na prostych

- co 50 m — na tukach o promieniu R < 100 m,

- co 25 m — na tukach o promieniu R < 100 m oraniejscach, ktore budavatpliwosci,

- w punktach charakterystycznych — w przypadku gpetvania dla koryta nieliniowego

6.3. Zasady pogbowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny byhaprawione przez Wykonawaoa jego koszt.

Nie przewiduje i potrcen za obniong jakos¢ robot.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O0MMMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Je(Z:Inosthg obmiarowy jest dla wyprofilowanego i zagzczonego koryta — metr kwadratowy
(m”).

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMW@ymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z DokumentacProjektows | wymaganiami
Kierownika Projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodroi chat jednego elementu Robot z wymaganiami, Roboty @zsiajza
wykonane niezgodnie z Dokumentaéjrojektovs i SST. Wykonawca zobowzany jest do ich
naprawy na wiasny koszt i wkasnym staraniem. Teldyi@ naprawy musi kyuzgodniona z
Kierownikiem Projektu i Projektantem.

Stosowanie obraek ceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Placi st za metr kwadratowy (fi profilowania i zagszczania koryta ziemnego (pozéopod
konstrukcg nawierzchni).

Cena jednostki obmiarowej jest e@amredniory dla zal@zonego sposobu wykonania i obejmuje:
- profilowanie koryta,

- ewentualny wywo6z nadmiaru gruntu powstatego padgarofilowania koryta, na skladowisko
lub wysypisko Wykonawcy,

- zag:szczenie koryta,

- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodniemg&o

- ewentualne osuszenie zawilgoconego paaito

- doziarnienie lub inne ulepszenie pagtav okolicznéciach podanych w p.5.4,

- koszty ewentualnych uzgodnie Projektantem,

- wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, prob i sprawdae

- oznakowanie Robat i jego utrzymanie,

- wykonanie wszystkich innych czynsed niezlgdnych do realizacji Robét afiych niniejsa
SST, zgodnie z Dokumentadprojektova.

10. Przepisy zwizane
10.1. Normy
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-77/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozea® wilgotnéci
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10.2. Inne dokumenty

Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParg¢zawa
1998.

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.

Ogolne Specyfikacje Techniczne GDDP Warszawa, 1998.
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.02.01 WARSTWA OD3\CZAJACA

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robét zazanych z wykonaniem warstwy ceggapcej, w ramach
przebudowy drogi gminnej Miynisko | - Brzoza na wdk od km 0+000 do km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk@tawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres RobaGt oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robét wymienionych w p. 1.1,
zZwiazanych z wykonaniem warstwy eggapcej z mieszanki kruszywa naturalnego, ghdbo

15 cm w na poszerzeniach konstrukcji drogi w ldadjach zgodnych z Dokumentac]
Projektowvs.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia wyte w niniejszej SST as zgodne z obowizujacymi normami i okréeniami
podanymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkaastosowanych materiatdw i wykonanych
Rob6t oraz za ich zgodébz Dokumentagj Projektova, Szczegotow Specyfikacg Techniczia
oraz zaleceniami Kierownika Projektu. Ogdélne wynmmagadotycace Robdét podano w SST
DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Materiatem do wykonania warstwy acisapce] jest mieszanka kruszyw naturalnych:

- piasku, wg PN-B-11113:1996,

- _wiru, wg PN-B-11111:1996,

- mieszanki naturalnej, wg PN-B-11111:1996,

0 maksymalnym wymiarze ziaren do 31,5mm, wymieszartakich proporcjach aby spetniata
wszystkie ponisze wymagania.

W przypadku, gdy mieszanka wykonywana jest popmgmieszanie powsszych kruszyw,
wymagane jest opracowanie recepty laboratoryjnepdapcej proporcje mieszania
poszczegoblnych sktadnikow, tak aby wgrpwa mieszanka uzyskata wymagane ningjSST
parametry.

a) warunek szczelsoi, okrelony zalenoscia:

%35

Ogs
gdzie:
D15 - wymiar sita przez ktore przechodzi 15% ziarrskgwa na warstev
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85 % ziamungu podiaa
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Warunek powyszy jest automatycznie spetniony w przypadku, gdg warstw odsiczapca
znajduje s warstwa z gruntu (kruszywa) stabilizowanego spamwéydraulicznym lub,
geowtdknina o wigciwosciach separagych..

b) warunek zagszczalndci, okreslony zalenoscia:

U= 9o >5

le
gdzie:
U - wskanik roznoziarnistgci
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odsiczapca
d1o - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10 % krusayworzcego warstw odsiczapca
c) wartg¢ wspotczynnika wodoprzepuszczadnbk;o wyznaczona wg PN-55/B-04492 i badana
na probce w stanie zeggczonym powinna kiywicksza od 8 m/dap
Dopuszcza si okreslenie wartdci k;o na podstawie obliczenia wspotczynnika filtracji Ioazie
uziarnienia materialu oraz jego porowatio Zalecane metody obliczeniowe to: wg wzorow
Slichtera lub USBSC (met. ameryiska). Wymagane jest aby tak obliczona w&rtbyta
odpowiednio wysza, zalenie od rodzaju materiatdrednio 2.5-, 3-krotniek;o > ok. 20m/dob)
i skonfrontowana 2z warfcia wyznaczon laboratoryjnie. Po kilkukrotnym zbadaniu
wodoprzepuszczalsoi i obliczeniu filtracji oraz wyznaczeniu koreladjczbowej pomedzy
tymi dwiema metodami, nima przej¢ na metod obliczeniova — po wczeéniejszej akceptacii
Kierownika Projektu.
d) wskanik piaskowy — SE > 55, badanie wediug PN-EN 93381 Zat. A,
e) zawarté¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm — nie wicej nz 6%, wg PN-EN 933-1:2000 (na
mokro),
f) zawarta¢ ziarn na sicie # 1mm — nie mnieg0%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
g) zawarté¢ ziarn na sicie # 2mm — nie mnieprid5%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
h) zawarté¢ nadziarna na sicie # 31,5mm — niegedj niz 8%, wg PN-EN 933-1:2000 (na
mokro),
1) zawart@¢ zanieczyszczeobcych — nie wicej niz 0,2%, badanie wediug PN-76/B-06714.12,
j) zawart@¢ zanieczyszcze organicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza wizorcowa,
badanie wedtug PN- 78/B-06714/26.

2.3.Zr6dta materiatow

Zrodta materiatébw powinny ky wybrane przez Wykonawc z wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem Robo6t. Nie piniej niz 14 dni przed rozpogziem Robét z #gyciem tych
materiatdbw, Wykonawca powinien dostarézyKierownikowi Projektu wyniki bada
laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatbWVyniki bada laboratoryjnych
dostarczone przez Wykonagvpowinny dotyczy wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.2.
Materialy z zaproponowanego przez Wykonawoodta kpda zaakceptowane do wbudowania
przez Kierownika Projektu, jeli dostarczone przez Wykonaywwyniki bada laboratoryjnych i
wyniki ewentualnych badalaboratoryjnych prowadzonych przez Kierownika Bkby pokaa
zgodnad¢ cech materiatowych z wymaganiami oomymi w p. 2.2. Zaakceptowanigodia
materiatdbw nie oznaczage wszystkie materialty z tegoddta keda przez Kierownika Projektu
przyjete do wbudowania. Jakiekolwiek materiaty z takiggadta, ktdre nie spetmiwymaga
okreslonych w p.2.2 zostanodrzucone.

2.4. Sktadowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy aczisacej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skitadowania, t
Wykonawca Robot powinien zabezpie€&ruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi kruszywami. Podiee w miejscu skladowania powinnodyowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.
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3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagji Kierownika Projektu. Do wykonania warstwy adsapcej z kruszywa nalgy
stosowa:

- rowniarki,

- walce drogowe,

- inny sprzt zag:szczajcy, zapewniajcy uzyskanie wymaganego wgkiéka zagszczenia w
miejscach trudno dagtnych,

- Sprzt reczny.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagisre”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywo doprowadzone do wilgotém optymalnej, naley dostarczéana budow w warunkach
zabezpieczagych je przed wysychaniem, wptywami atmosferycznynsegregaeg. Nalery
uzy¢ srodkéw transportowych wymienionych przez Wykonawe PZJ oraz zatwierdzonych
przez Kierownika Projektu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST DM.00®MPNymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podta
Podizem dla ukladanej warstwy agtzapce] jest warstwa podia — koryta wykonana i
odebrane zgodnie z SST D.04.01.01.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Wbudowywanie materiatu w warsgnodsiczapca prowadzi st w jednej warstwie, grulsei
min. 15 cm na poszerzeniach w konstrukcji drogi.usgywo do wykonania warstwy
odsiczapcej powinno by rozkladane przyayciu rowniarki.

W przypadku wbudowywania materiatu w jednej warstvgowinna ona méetaka gruba¢, aby
ostateczna gruBé warstwy po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Warstwa
odsiczapca powinna b§ roztazona w sposéb zapewniay osagniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy nahy przystpic¢ do jej zagszczania przez
watowanie. Watowanie powinno pepbwa stopniowo od krawdzi do srodka warstwy przy
przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gprkawedzi warstwy przy przekroju o
pochyleniu jednostronnym. Jakiekolwiek nieréweio lub zageébienia powstate w czasie
zag:szczania powinny iy wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa datoe lub
usungcie materiatu, @2 do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach omdgpnych dla
walcow, warstwa odgzapca powinna b§ zagszczona zagpzczarkami prtytowymi lub
ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez ¢tagrnka Projektu.

Zageszczanie naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia kadej warstwy nie
mniejszego i

- 0,99 dla pojedynczego wyniku z dziennej dziaiki,
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- 1,00 dlasredniej wynikéw z dziennej dziatki roboczej,
w porownaniu do warkei uzyskanej na podstawie badania Proctora (metodiab II),
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481. Wsaka zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.
W przypadku gdy réwnoczeie wymagane jest okilenie n@gnosci lub trudne jest okéenie
wskaznika zagszczenia wg powaszych metod, maa postay¢é sii metody oznaczenia
wskaznika odksztatcenia lo na podstawie aeh ptytowych opisanego w PN-64/8931-02, z
uwzgkdnieniem zmian jak iej.
Badanie wskanika odksztatceniao polega na statycznym olaganiu gruntu phyd o srednicy
D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa. iKmwe obcizenie doprowadza gido wart@dci rownej
0,35 MPa. Moduty odksztatcenia pierwotBg i wtérny E2, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu przyrostem olagienia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 MBl&gzamy
na podstawie wzoru:

1, [E2 = % D (Dp/Ds) [MPa]
gdzie:
D - srednica ptyty (D=300), mm
Dp - r&nica naciskéw (Dp=0,10), MPa
Ds - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm
Wartas¢ tak wyznaczonego wskaika odksztatcenido = E, / E; oraz wtérnego modutu
odksztatcenia powinny ldyzgodne z Tabell

Tab.1l. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i modutu odksztatcenia

Lokalizacja warstwy agzapcej Is lo E>
- droga gminna Mtynisko | - Brzoza| >1,00 <2,20 > 120 Mpa
- zjazdy >1,00 <2,20 > 120 Mpa

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zeggczania powinna l8y rowna wilgotnéci optymalnej,
okreslonej w badaniu Proctora, zgodnie z PN-88/B-044@&toda | lub II). Wilgotné¢ przy
zag:szczaniu nie powinna zai¢ sie od wilgotngci optymalnej o wgcej niz + 2,0 %.

5.4. Utrzymanie warstwy odszapcej

Warstwa odsczapca po wykonaniu, a przed ukeniem nasipne] warstwy powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. Nie dopuszcza rsichu zadnych pojazdow transportowych.
Ruch technologiczny powinien bytak poprowadzony, aby w jak najmniejszym stopniu
dopusci¢c do rozjedzania i rozldnienia warstwy. J Kierownik Projektu stwierdzi,ze
uszkodzenia warstwy oglszapcej @ na tyle due, ze wymaga to ponownego dggczenia
warstwy i powtdrzenia badawskanika zagszczenia i nénosci, to ich koszt obaizy
Wykonawe.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania przed przygieniem do Robot

Przed przysipieniem do Robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw lub mieszanki
kruszyw przeznaczonych do wykonania Robét i praedstwyniki tych bada Kierownikowi
Projektu, wedtug zasad okienych w p. 2, w celu akceptacji materiatow. Badatd@ powinny
obejmowd wszystkie wiaciwosci okreslone w p. 2.
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W przypadkach watpliwych lub spornych naly przeprowadzi badania w jednostce
specjalistycznej, ktére pozwplna ocen wiasciwosci materialu w zakresie oldlenym w
niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1. Badania wikziwosci kruszywa

Badania wihéciwosci kruszywa przeznaczonego do wbudowania ayalprzeprowadza z
czestotliwoscia nie mniejsz niz 1 badanie na 250 Yrwbudowanego kruszywa. Dla idej
badanej partii kruszywa oprocz avosci z p.2.2.2. naley dodatkowo wykona badanie
wilgotnosci optymalnej i maksymalnejegtasci objetosciowej szkieletu gruntowego.

6.3.2. Cestotliwos¢ bada kontrolnych

Czestotliwos¢ bada i pomiaréw kontrolnych w czasie Robd6t przy budowiearstwy
odsiczapcej z kruszyw, powinna ldyzgodna z Tabel2.

Tabela 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej
Lp.| Wyszczegolnienie badla | Minimalna czstotliwas¢ badai i pomiarow

pomiaroéw
1| Szeroké¢ warstwy 10 razy na 250 m
2| Rownai¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3| Rownas¢ poprzeczna 10 razy na 250 m
4| Spadki poprzeczne 10 razy n&50 m
5| Rzedne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co |00 m dla pozostatych drég
6 | Uksztaltowanie osi w planieco 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i drog

*)

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Podczas budowy: w 3 punktach nadey dziatce roboczej, lecz nie

Grubas¢ warstwy
rzadziej ni raz na 200 M

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejai na 250 fm

Zag:szczenie, mase, 1 badanie na 200 warstwy lecz nie mniej aiv 2 punktach na
wilgotnas¢ kruszywi dziennej dzialce roboc

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksaiaitia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

8

Jereli wielkos¢ dziatki roboczej wynikaicej z przygtego przez Wykonawcetapowania Robot jest
mniejsza od powierzchni podanych paejy Wykonawca ma obowdek wykona badania dla kalego
odcinka podlegagego odbiorowi. W wypadku atpliwosci co do prawidtowci przeprowadzonych
bada, Kierownik Projektu mge zaadat bada uzupetnigjcych lub zled je do innego laboratorium.
Zwigkszenie iléci bada nie mae raci¢ zadaa Wykonawcy o dodatkoyzaptas.

63.2.1. Szerokd warstwy nie mge st rozni¢ od szerokéxi projektowanej o vecej niz + 10 cmi—5 cm.
63.2.2. Nieréwngxi podizne i poprzeczne warstwy adgajcej naley mierzy¢ 4 metrovy fata, zgodnie z
nornmy BN-68/8931-04. Nierowrdoi nie mog przekracza20 mm.

63.23. Spadki poprzeczne warstwy godspce] na prostych i tukach powinny dyzgodne z
dokumentagj projektovy z tolerancj + 0,5%.

63.2.4. Rénice pomgdzy rzdnymi wysokéciowymi warstwy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat+ I cmi- 2cm.

63.2.5. @ w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej czedj niz + 3cm
drog ekspresowych lub o4ggj niz £ 5¢cm dla pozostatych drog.
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63.2.6. Grub& warstwy powinna hyzgodna z okiéona w Dokumentacji Projektowej z toleramej 1cm,
-2cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wdgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spulchnienie warstwy, uzupetlnienie nowym nadéen o odpowiednich wiaiwosciach,
wyréwnanie i ponowne zeggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ngiini tych robét nagii ponowny pomiar i ocena
grubaci warstwy, wedtug Wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.4. Zasady pagiowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od dmgch w
niniejszej SST powinny lBynaprawione przez spulchnienie, wyrdwnanie i powt@agszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej walsstyiedopuszczalne.

7. Obmiar rob6t

7.1.  OgdIne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.OQ@QAHmMagania ogoine™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiaru jest dla warstwy agizapcej, min. grubéci 15 cm dla konstrukgji drogi na poszerzeniach
- metr kwadratowy (f.

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek dodatkowych, wykonanych powierzchigwykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z watkiem zaakceptowanych nasmie przez Kierownika Projektu.
Nadmierna grubg lub nadmierna powierzchnia warstwy gfspcej w stosunku do Dokumentacii
Projektowej, wykonana bez pisemnego upoiesia Kierownika Projektu nie e stanowd podstawy do
roszcze o dodatkow zaptat.

8. Odbiodr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.O@QWYmagania ogoine”.

8.2. Sposdb odbioru robdt

Odbidr warstwy odgzapcej jest dokonywany na zasadach odbioru Robét ajacyich i ulegajcych
zakryciu i powinien b§ przeprowadzony w czasie ustiwiajacym wykonanie ewentualnych napraw
bez hamowania pegiu Robdt.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynidl#h z biezacej kontroli materiatow i Robot.
Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawienikgw bada Wykonawcy z bigacej kontroli
jakaosci materiaddw i Robot, ewentualnych uzupehaggh badai pomiardéw oraz oghzin warstwy.

Do odbioru zagszczenia warstwy odszapcej Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne
zestawienie warfoi wskanika zagszczenia oraz modutdw odksztalcenia wraz z wegimi srednimi dla
calego odbieranego odcinka, wykonane na podstakied) kontroli zagszczania warstwy.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentdejojektows i SST podlegaj rozbidrce i ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosogvabnzek ceny za niewkgiwa jakas¢ Robot
jest niedopuszczalne.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotyeze podstawy ptatrici
Ogadlne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci jest jednostka obmiarowa wg p.7.2 wykonanej weysodsiczapcej, zgodnie z obmiarem i
ocery jakasci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy na stadie wynikdw pomiaréw i bada
laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonanej warstwy gdsapcej obejmuije:

— prace pomiarowe,

— zakup i dostarczenie materiatu.

— przygotowanie mieszanki, w tym wymieszanie, odigia doprowadzenie do odpowiedniej wilgoton

— opracowanie ewentualnej recepty na mieszank

— wykonanie odcinka probnego,

— transport i rozieenie materiatu na podio,

— roziazenie materialu na warspwdsiczapca w jednej warstwie,

— wyroéwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu i grébio

— zag:szczanie wyprofilowanej warstwy aggahce)j,

— utrzymanie calej warstwy oglszapcej oraz poszczegolnych jej warstw w trakcie tnadnnych
Robat, niedopuszczenie do zabrudzenia, fo@uia i rozjedzania materiatu,

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utmign

— wykonanie wszystkich nieztinych bada, pomiaréw, prob i sprawdige

—wykonanie wszystkich innych czynim niezlgdnych do realizacji Robo6t aftych niniejsa SST,
zgodnie z DokumentagcProjektove.

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaiigotnasci

PN-B-11111:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo nahealo nawierzchni drogowyclwir i
mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdaenawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa ndhwado nawierzchni drogowych.
Piasek.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania badania. Zat.B.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Ogolne Specyfikacje Techniczne, GDDP, Warszawa 1998

Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych.¢&ez2. Zahcznik.
GDDP Warszawa 1998.
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbtowej Specyfikacjichidcznej § wymagania dotyece
wykonania i odbioru Robo6t ze#anych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, w ramach przebudowgidgminnej Miynisko | - Brzoza na
odcinku od km 0+000 do km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kastdwy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot aftych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujyszystkie czynni umazliwiajace i majce na celu
wykonanie warstwy podbudowy z mieszanki kruszywandaego stabilizowanego mechanicznie o
uziemieniu 0/31,5mm, grubo 10 cmoraz na poszerzeniach drogi warstwy:

- Z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanegohaeicznie o uziemieniu 0/63 mm, grgbpl2 cm,

- Z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanegohaeicznie o uziemieniu 0/31,5mm, grebic8 cm.

w lokalizacjach zgodnych z Dokumentagjrojektova.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikaci ggodne z norm podstawow PN-S-06102:1997,
normami zwazanymi, wytycznymi i okrdeniami podanymi w SST DM.00.00.00. , Wymagania ngtl

1.5. Ogoblne wymagania dotyice Robot

Ogdlne wymagania dotygze Robét podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ojéine
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robot i ich zgodéo z Dokumentagj
Projektows i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyee materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatow

Do wykonania podbudowy przewidzianeyaie kruszywa tamanego niesortowanego o uziarnieniu
0/31,5mm i 0/63mm Ilub mieszanki kruszyw famanychzngoh frakcji, ktdére zmieszane w
odpowiedniej proporcji dadaiziarnienie zgodne z tahdl. Dla takich kruszyw wymagana jest recepta
laboratoryjna, podaga proporcje mieszania poszczegoélnych frakcji kmisz

Nie dopuszcza sistosowania materiatdbw odpadowych takich jakie hutnicze, tupki powglowe,
gruz, destrukt betonowy. Nie najestosowa materiatdw innych, nipochodzcych z rozkruszenia skat.

Do wykonania Robot zwrkanych z wypetnieniem wysp kanalizoych stosuje sidestrukt pozostaty

po frezowaniu nawierzchni bitumicznych.
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2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa tamanego
Krzywa uziemienia mieszanek kruszywa famanego pmavimigcic sk w obszarze dobrego

uziarnienia wyznaczonym przez krzywe graniczne alg.[T Sktad ziarnowy kruszywa sprawdzaza
pomoe analizy sitowej wg PN-EN 933-1:2000.

Tabela 1. Uziemienie mieszanki kruszywa tamanego

. Przechodzi przez sito [%]
Sito kwadratowe [mm] niesort 0/63 mm niesort 0/31,5 mm
63 100 100
31k 76-10C 10C
20 62-10C 77-10C
16 5€6-94 69-94
12, 49-85 6C-8E
8 4C-75 50-75
6,3 35-68 44-68
4 28-58 37-58
2 18-42 25-42
1 14-32 18-32
0.t 9-24 14-24
0,2¢ 5-1E 7-1E
0,12¢ 4-12 4-12
0,07* 2-1C 2-1C

Ponadto podbudowa zlokalizowana bexpdnio na podizu gruntowym powinna spehdia
warunek szczeloi warstwy (nieprzenikania gztek):

D
<5 (1)

85
w ktorym:
D15 -Wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 15&n warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przeezhod85% ziarn gruntu podia, w
milimetrach.
Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w @dkp zastosowania w warstwiedeej ponrej
stabilizacji spoiwami hydraulicznymi lub przy zasiwaniu warstw geowtdkniny sepaiej.
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Tabela 2. Wisciwosci kruszywa na podbudowy

Wymagani
Lp. Wiasciwosci Niesort | Niesort
0/63 mm |0/31.5 mm
1 0ZA)awartcéc ziarn mniejszych 10,075 min, nie wicej niz, 10-2 210
2 | Zawart@¢ nadziarna, nie wcej niz, % 10 5
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, nie wcej niz, % 40 35
4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz, 1
% 1
5 | Wskanik piaskowy po giciokrotnym zagszczeniu met. 30-70 30-70
[ lub Il Proctora
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6 |Scieralngé¢ w bebnie Los Angeles: a) catkowita po 50 35
petnej liczbie obrotow, nie wtej niz, %

b) po 1/5 liczby obrotow, w stosunku do ubytku nasy 35 30
petnej liczbie obrotow, nie wtej niz, %

7 | Nasakliwosé, nie wicej niz, % 5 3

8 | Mrozoodporné:, ubytek masy po 25 cyklach zatania, 10 5
nie wiecej niz, %

9 | Zawartd¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3, 1 1

nie wigcej niz, %

10 | Kalifornijski wskaznik nosnosci (CBR), nie mniegj 60 120
niz, %

2.4. Woda
Do zwilzania kruszywa stosujesiioct czyst, wodocigows, dla ktdrej nie okida st wymaga.

3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu
OgdIne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Sprzt do wykonania robot
Uzywany sprzt powinien ponadto ldyzgodny z ofeg Wykonawcy przedstawiarw PZJ i zatwierdzan
przez Kierownika Projektu.

Do wykonania podbudéwkruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznieyaesowa:

—  mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytvaaia mieszanki z kruszyw - tylko w przypadku
braku maliwosci zakupu mieszanki bezpednio u producenta,

— rowniarki albo ukladarki kruszywa,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne ilub statgsz

— cysterny z waglz madiwoscia regulacii skropienia,

— w migjscach trudno dephych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijata mechaniczne lub
mate walce wibracyjne,

—  spretreczny.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagayiéne'".

4.2. Transport materialtow
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymi samowytadowczyrfliodkami transportu w sposob, nie
powodujicy rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmianotriigici mieszanki.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogadlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.ARQA/ymagania ogoine™.

5.2. Przygotowanie podta
Podtzem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki Zrw& tamanego jest, zai@ie od lokalizacji
wbudowania warstwa ogszapca, wykonana wg SST D.04.02.01 wykonana wg ninggjS5T.
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5.3. Przygotowanie kruszywa tamanego
Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymiesaataki sposob, aby uzyskaiagtos¢ uziarnienia
wg Tabeli | i zwikenie do wilgotnéci optymalnej z tolerangj10%, -20% jej warkei.

5.4. Transport i rézielanie kruszywa

Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo naky dostarczana budow w warunkach zabezpiecaajch je
przed wysychaniem i segregacj

Materiat wbudowuije gii zag:szcza w jednej warstwie o grédlobzgodnej z DokumentagcProjektove.
Materiat wbudowywany na warstwodsiczapca zaleca & rozkiad& za pomog réwniarek,
stopniowo nasuwag¢ materiat na powierzchyiwarstwy odsczapcej. Transport materiatu powinien
odbywa sie wytacznie po ja roziazonym kruszywie warstwy podbudowy.

Kierownik Projektu mge dopugci¢ rozkladanie warstwy podbudowy na warstwie aodspce)
uktadarkami mechanicznymi, pod warunkiera,nie doprowadzi to do roz@zania i rozluinienia
materialu w warstwie odszapcej, spowodowanego transportem materialu do ukiadaw
przypadku, gdy to nagii, Wykonawca powinien przendalalsze uktadanie warstwy podbudowy i
powtorzy profilowanie i zagszczenie warstwy oalszapcej, hcznie z wymaganymi badaniami
zag:szczenia i Nencsci.

5.5. Profilowanie

Przed zagszczeniem razielane kruszywo nalg wyprofilowat do spadkéw poprzecznych i
pochyleéx podiwznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czgsiofilowania naley
wyroéwng lokalne zagibienia za pomagcréwniarki lub spycharki.

5.6. Zagszczenie

Podbudow nalezy zag:szcz& walcami wibracyjnymi stalowymi gtadkimi i ogumiomy. W ostatniej
fazie zagszczania naley sprawdzt profil powierzchni podbudowy tat za pomog sznurka lub
inna metody. Zag:szczenie podbudowy nalewykonywa przy zachowaniu wilgotrdoi optymalnej.
Zageszcezenie warstwy podbudowy oraz jegm@¢ powinny by rébwnomierne na calej szergkoi
nalezy je sprawdzadla kadej zagszczanej warstwy.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu i zggczeniu, a przed uleniem naspnej warstwy, powinna gy

utrzymywana w dobrym stanie. zé¢ Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadKierownika

Projektu, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obaxeiny naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch oraz powitdvaglania zaggzczenia i néncsci Koszt

napraw i powtornych badavyniktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ofga Wykonawe.

5.8. Wymagania jakgiowe wykonania podbudowy
5.8.1. Zgodn& rzednych niwelety z projektem
Odchylenia rzdnych profilu podianego w stosunku do projektu nie powinny przekracza cm,
+lcm.
5.8.2. Rown& podbudowy w przekroju podiaym
Odchylenie profilu poditnego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechairjanierzone zgodnie
z norny BN-68/8931-04, 4-metraydata, nie powinny przekracz@rzy uktadaniu mechanicznym dla
podbudowy pomocniczej £ 2 cm.
5.8.3. Zgodn& spadku podbudowy
Nalezy stosowa spadki poprzeczne zgodne z zatlyymi w Dokumentacji Projektowe.
Ra&znice wartgci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunkurdigktowanych nie powinny
przekraczawartaici bezwzgtdnej spadku wicej niz 0 £ 0,5%.
5.8.4. Szerokg podbudowy
Szeroké¢ podbudowy powinna ldy zgodna z DokumentacjProjektowa z uwzgkdnieniem
projektowanych odsadzek - czyli poszéraearstwy podbudowy w stosunku do warstviadgch
powyze).
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Odchylenia szerokoi, mierzone od osi drogi nie powinny przekracz&cmi -1cm w stosunku do
Dokumentacji Projektowe;.

5.8.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie e by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej @esdj niz £ 5cm.
5.8.6. Grub& warstwy podbudowy

Odchylenia grubgci wykonanej podbudowy w stosunku do peisj w Dokumentacii Projektowej
nie powinny przekroczy+10%, -0% grub&ei projektowane;.

Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasagniozegrubdci mniejsze] ni podana w
Dokumentaciji Projektowej.

5.8.7. Nénas¢ i zag:szczenie podbudowy

Badanie wskanika odksztatcenia /, polega na statycznym atamiu materialu w warstwie ptyo
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPaxkowe obcizenie doprowadzagdo wartéci rownej
0,45 MPa. Moduly odksztalcenia pierwotly i wtérny E,, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu przyrostem olagenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 MW@ (
.Instrukcji bada& podtaza gruntowego..."), obliczamy na podstawie wzoru:

Ei, B2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskéwAp=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm

Wartas¢ wtornego modutu odksztalcenia oraz wsha odksztalcenia po zesgczeniu warstwy,
powinny by zgodne z tabgB.

Tab. 3. Wymagania 8a0osci | zagszczenia

Rodzaj wykopu E lo
droga gminna > 180 Mpa <2,20
. nie sprawdza| nie sprawdza
zjazdy : )
Sie Sie

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jada robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM. 00.00.00 ,Wymagania oglbln

6.2. Badania przed przysieniem do robot

6.2.1. Kontrola jakii materiatdw w okresie dostaw i przygotowania @aeki wg pkt. 2.315.3
Kontrola jakdci materiatdw polega na lagcym przeprowadzaniu baglavtasciwosci materiatdw na
reprezentatywnych prébkach w okresie dostaw, dti kaiszywa nie wikszej nk 250 n i poréwnaniu
wynikdéw z wymaganiami okéonymi w punkcie 2 przed rozpagzem Robét. Dodatkowo dla kdej
przebadanej partii natg okresli¢ wilgotnas¢ optymala, maksymala gestas¢ szkieletu gruntowego oraz
wskaznik nasnasci CBR.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podariegdia do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznie pozytywne wyniki badania &ocsci ptyta VSS, wykonane na odcinku
prébnym z przebadanej partii materiatu, oceniandrzig z wymogami p.5 niniejszej Specyfikacii.
6.2.2. Kontra] jakasci wykonania podiza

Kontrola jakdci wykonania podiza polega na sprawdzeniu zgoftowykonanej warstwy z
wymaganiami podanymi w odpowiednich SST wg p.5.2 .

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerarstalonych w niniejszych SST, usterki w wykonaniu
podiaza naley usurag.
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63. Badania w czasie robot

Badania w czasie rob6t obejmujkontrok uziemienia na podstawie analizy sitowej
wbudowywanej mieszanki kruszywa famanego, zstodiwdicia | badanie na kale 100m
wbudowanego materiatu.

Dodatkowo dla przebadanej partii riglekresli¢ parametry mieszanki z pozycji | +5, Tabela 2.
Wilgotnos¢ naturalm materiatu kontroluje siwg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalepobier&

co najmniej po dwie probki z kdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkaatplivwych.

Kontrolg zag:szczenia i néncsci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nglprzeprowadza
co najmniej | raz na 250 varstwy, lecz nie rzadziej:nR razy na dziennej dziatce oraz w miejscach
watpliwych wskazanych przez Kierownika Projektu,

Wymagania dla zagzczenia i nimasci podano w p. 5.8.7.

6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyeych cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4
Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardow wykonanej podbudowy z kruazgtabilizowanego
mechanicznie

Tabela 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie
Lp.| Wyszczegolnienie badla| Minimalna czstotliwas¢ badai i pomiarow

pomiarow
1 | Szerokét podbudowy 10 razy na 250 m
2 |Rowng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 250 m
4 | Spadki poprzecznt 10 razy n&50 m
5 | Rzedne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i drog

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztaltowanie osi w plarieo 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog
*) ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nazd@j dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej ni raz na 200

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejai na 250 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksa@ta osi w planie naly wykona w
punktach gtéwnych tukow poziomych

6.5. Zasady poghtowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtéciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazmicksze odchylenia od olglenych w punkcie 5.8
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie materiaryrownanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchrwaiananej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szergdoprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom iey lezacym, to Wykonawca powinien na wkasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubad¢ do potowy szerokixi pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtorne zZggczenie.
6.5.2. Niewtgciwa grubéc¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warsbhay
odpowiedn. gicbokas¢, zgodnie z decyzjKierownika Projektu, uzupetnione nowym materialem
odpowiednich wigciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.
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Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wak tych robdt nagti ponowny pomiar i
ocena grubii warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtgciwa nagnaos¢ podbudowy

Jezeli nadnaos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganejmasci, zalecone przez Kierownika Projektu.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcallpolowy tylko wtedy, gdy zarenie
nasnosci podbudowy wynikto z niewkaeiwego wykonania robo6t i ich utrzymania (w tym pmat)
przez Wykonawe podbudowy.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.O@QUWWYmagania ogoéine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarove jest dla podbudowy z kruszywa famanego stabilim@ga mechaniczni®
uziemieniu 0/31,5mm, grubai 10 cm- metr kwadratowy () oraz na poszerzeniach drogi warstwy:
- uziarnienia 0/63 mm, gruba 12 cm - metr kwadratowy @

- uziarnienia 0/31,5 mm, grudm 8 cm - metr kwadratowy (

8. Odbiér robot

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQME/magania ogdine”.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Podbudowa podlega odbiorowi Robot zanikggh albo odbiorowi egciowemu wg ogolnych zasad jw.
Roboty wykonane niezgodnie z DokumendadProjektowa i SST podlegaj rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonaw8josowanie obnek ceny za
niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.3. Dokumenty i badania do odbioru

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows i wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniemaolgr wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Badania polegajna sprawdzeniu:

- zgodnéci uziarnienia i wiéciwosci materiatow,

- zgodnéci rzednych niwelety z projektem,

- zgodnéci podtuznych i porzecznych spadkow,

- rowndci podiuznej i poprzecznej,

- szerokéci podbudowy,

- konstrukgiji i grubéci podbudowy,

- zagszczenia,

- NGSNOSCI.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogadlne ustalenia dotyce podstawy ptatrsoi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi s¢ za jednost obmiarows wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

Cena jednostki obmiarowej jest gedredniora dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuije:
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- zakup i transport mieszanki kruszywa i destrulgtuniejsce skladowania,

- sprawdzenie i ewentualnaprawg podiaza,

- przygotowanie mieszanki, w tym doprowadzenidgepdpowiedniej wilgotrei,

- transport i wbudowanie kruszywa tamanego,

- profilowanie,

- zagszczenie,

- biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwaniaych Robot, niedopuszczenie do
zabrudzenia i roziunienia warstwy w przypadku dopuszczenia do trafspor

- badania materiatow, opracowanie ewentuakwgpty, badanie B00SCi | zag:Szczenia, ustalenie
wilgotnasci optymalnej, wykonanie innych badparzewidzianych w niniejszej SST oraz dodatkowo
zleconych przez Kierownika Projektu,

- 0znakowanie i zabezpieczenie Robot orazyégymanie,

- wykonanie wszystkich nieatinych bada, pomiaréw, prob i sprawdie

- wykonanie wszystkich innych czyroniezizdnych do realizacji Robot ajbych niniejsz SST,
zgodnie z DokumentagcProjektove.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzewartéci zanieczyszcze obcych.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornii metod, bezpdrednk.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznagzzawartéci zanieczyszcze organicznych.
PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznychseigosci kruszyw. Oznaczanie skiadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.

PN-EN 933-2:2000 Badania geometrycznychseweosci kruszyw. Oznaczanie skitadu ziarnowego.
Nominalne wymiary otwordéw sit badawczych.

PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznychéeweosci kruszyw. Czs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn.
Wskanik ksztattu.

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznychsgmweosci kruszyw. Czs¢ 5: Ocena zawargoi drobnych
czastek. Badanie wskaika piaskowego. Zatznik A.

PN-EN 1097:2:2000 Badania mechanicznych i fizycamyasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycanpasciwosci kruszyw. Cgs¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizychnytasciwosci kruszyw. Cgs¢ 6: Oznaczanie
gestasci (wraz z paniejszymi ziarn i nagkliwosci. poprawkami)

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tama@m@awierzchni drogowych.
PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zkmstabilizowanych mechanicznie.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngan¥égania i badania. Zgiznik B.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
Instrukcja bada poditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParg¢zawa
1998.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.05 WYKONANIE WARSTWY WIAZACEJ Z BETONU
ASFALTOWEGO

1. Wsigp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowe] Specyfikacjichiecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru Robot zazanych z wykonaniem nawierzchni z beton asfaltowegmach
przebudowy drogi gminnej Miynisko | - Brzoza na wdkui od km 0+000 do km 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyama Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych wipl.

13. Zakres Robot aftych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnai umazliwiajace i majce na
celu wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowegolBAhm, jako warstwy wiacej grubéci 4 cm w
lokalizacjach zgodnych z DokumentgByojektovy.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Modut sztywnéci - jest to stosunek nageniasciskapcego przy petzaniu do odksztatcenia
jednostkowego wywotanego przez to rgpnie w okrélonych warunkach badania (of@enia,
temperatury i czasu), wyrany w MPa.

1.4.2.Pelzanie- jest to wolno posgpujace trwate odksztalcenie o charakterze lepko-plastya ciata
statego, gdy dziata na nie state i ograniczoneeikaici obcazenie bez wzglu na czas jego trwania.
1.4.3. Odksztatcenie jednostkowe przy petzanijest to stosunek zmniejszenia wymiaru probki
materiatu wzdha osi dziatania sihgciskapcej do jej pierwotnego wymiaru w oklenych warunkach
badania (obaienia, temperatury i czasu) wyoge w procentach.

1.4.4. Okrélenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowkzujacymi Polskimi normami i
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00 , Wymagania Ogain

1.5. Ogdlne wymagania dotyce Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania RoboOt oraz za ich zgodéoz
Dokumentagj Projektovs i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego natwansiazaca nalezy stosowa:

- polimeroasfalt DE30B spetnigy wymagania TWT PAD-2003 i posiaglzy odpowiedri
Aprobat Techniczag;

- piasek tamany, mieszankirobry granulowan, kruszywo tamane granulowane Kl. | gatunku | wg
PN-B-11112:1996;

- grysy i zwir kruszony z surowca naturalnie rozdrobnionegolkhatunku | wg Zat. G PN-S-
96025:2000

- wypetniacz wapienny wg PN-61/S-95504;

- srodki adhezyjne.
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2.2. Asfalt modyfikowany polimerami DE 30 B

Tabela 1 Wymagania dla asfaltu DE30 B wg TWT-PAD2Xeszyt 65

Lp. | Whasciwasci Wymagania Metoda bada
1 | Penetracja w temperaturze 25°C, 0,1 mm 50+70 NN46
2 | Temperatura mknienia, nie mniej i, °C 63 PN-EN 1427
3 | Temperatura famliwii, nie wysza ni, °C -10 PN-EN 12593U
4 | Ciagliwos¢ w 25°C, nie nisza nk, cm 40 PN-C-04132
5 | Gestai¢ w 25 °C, g/cm 1,0+1,1 PN-C-04004
6 | Temperatura zaptonu nie mniegniC 200 PN-EN-ISO 2592
7 | Nawrot spezysty w 25 °C, nie mniej aj % 50 TWT-PAD-2003
Po odparowaniu
9 | Wzgkdna zmiana masy, nie gaej niz, %, 1,0 PN-EN 12607-1
m/m
10 |[Zmiana temperatury rgknienia
o 6.5 PN-EN 1427
wzrost, nie wgcej niz, °C
spadek, nie wicej niz, °C 2,0
11 |[Zmiana penetracji w 25 °C
o 1
wzrost, nie wgcej niz, % 0 PN-EN 1426
spadek, nie wicej niz, % 40
12 | Chgliwos¢ w 25°C, nie nisza nk, cm 20 PN-C-04132
13 | Nawrot spgzysty w 25 °C, nie mniej ij % 50 TWT-PAD-2003

Dopuszcza giinne rownowane metody bada

2.3. Wypelniacz podstawowy

Zawarté¢ weglanu wapnia CaC§w skale stanowcej surowiec do produkcji wypetniacza powinné by
nie mniejsza 1i90%.

Nie przewiduje si stosowania pytdw z odpylania otaczarni jako wypelra.

Tabela 2. Wkciwosci wypetniacza podstawowego

Lp. | Wasciwosci Wymagania
Zawarté¢ ziarn mniejszych od, %:

1 |- 0,18 mm nie mniej ai 100
- 0,15 mm nie mniej pi 95
- 0,075 mm nie mniej # 8C
Wilgotnas¢, % nie wecej niz 1,0
Powierzchnia wkgiwa cni/g 2500-4500
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2.4. Kruszywo
24.1.

Tabela 3. Wymagania dla kruszyw - cechy klasowe

Wymagania podstawowe dla kruszyw tamianyg PN-B-11112:1996

cieczy

Wyszczegolnienie wkgiwosci Wymaganiadla| Wymagania dla gryséw/i
Lp. grysow ZwWirdw kraszonych
1 [Scieraling¢ w bebnie Los Angeles, % (m/m) .
- po petnej liczbie obrotow <250 <250
- po 1/5 peinej liczby obrotow w stosunku do n
po petnej liczbie obrotow <250 <250
2 Nashkliwosc¢, nie wicej niz % (m/m):
a) da kruszyw ze skat magmowych
przeobraonych:
- frakcja 4+ 6,3 mm <15
- frakcja powyej 6,3 mm i kliniec <1,2 <15
b) dla kruszyw ze skat osadowych: <20
3  |Odpornd¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy <20 <25
4 |Odporng¢ na dziatlanie mrozu  wedt
zmodyfikowanej metody bezfredniej, % (m/m) <10,0 -
Tabela 4 Wymagania dla kruszyw — cechy gatunkowe
Wymagania Wymaga'nla Wyma.gqnla
o _ _ dia gryséw dla grysow | dlazwiréw
Lp. Wyszczegolnienie wdawasci kruszonych | kruszonych
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsiange
na mokro, % masy:
a) dla grupy frakcji o@ min do 6,3 mm <20 <15 <15
b) dla frakcji powyej 63 mm <15 <0,8
2 |Zawarta¢ frakcji podstawowychacznie, % masy;
a) dla grupy frakcji od 2 mm do 6,3 nim >80,0 >80,0 >80,0
b) dla frakcji powyej 6,3 mm > 85,0 >85,0 >85,0
3 |Podziarno, % masy
a) dla grupy frakcji od 2 mrdo 6,3 mm <15,0 < 15,0 <15,0
b) dla frakcji powyej 6,3 mm <10,0 <10,0 <10,0
4 | Zawartd¢ nadziarna, nie wcej niz, % <8,0 <8,0 <8,0
5 | Zanieczyszczenia obce, % masy <0,1 <0,1 <0,1
6 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, % masy <25 <25 -
7 | Zawartgé ziarn przekruszonyclip s <107 >70
8 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa nie ciemniejsza od wzorcowej

) zawart@é ziaren przekruszonych oznacza ISE zgodnie z mgiodan w zahczniku "G" normy
PN-S-96025

™) dot. Zawartéci ziarn pokruszonych
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2.4.2. Wymagania dodatkowe dla grysow

Grysy bazaltowe nie powinny wykazywaznak zgorzeli stonecznej i zmian natury chemigzne
wymagane badanie kruszywa padign wystpowania zgorzeli. Badanie zgorzeli przeprowadgza si
metod, gotowania zgodnie z metpdkreslona w PN-EN 1367-03. Do badania zgorzeli zma
stosowa inne metody, zaakceptowane przez Kierownika Frojek

2.4.3. Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobragjudowanej, wg PN-B-11112:1996

Tabela 5. Wymagania dla piasku tamanego i miesziiokinej granulowanej
Wymagania, % m/m
piasek mieszanka drobna
lamany granulowana
0,075 -2mm  0,075- 4 mm

Lp. Wiasciwasci

Sktad ziarnowy
1 |a) zawartéc frakcji 24 mm, powyej ) 15
b) zawarté¢ nadziarna, nie wcej nz 15 15

Wskaznik piaskowy, nie mniejszy #i
a) dla kruszywa ze skat magmowych i przeabrgch

2 65 65
b) dla k kat d h
) dla kruszywaeskat osadowyc 55 55
3 | Zawartg¢ zanieczyszczeobcych, nie wicej niz 0,1 0,1

4 | Zawartd¢ zanieczyszczaeorganicznych, barwa cieczy| nie ciemniejsza aiwzorcowa

2.5. Srodek adhezyjny
W przypadku gdy przyczepfio lepiszcza do kruszyw wynosi mniepr80% naley stosowa
srodek adhezyjny posiaday Aprobag Techniczg IBDIM.

3. Sprat

3.1. Ogoblne wymagania dotyge sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy, PZJ i warunkami oldlenymi w
SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne", p. 3.

Wytwornia lub wytwornie mieszanek mineralno - bitaemych, powinny by w pehi
Zzautomatyzowane, z rejestrem komputerowymayap mazliwos¢ kontroli w kazdym etapie cyklu
technologicznego, zapewrieg hczm ciagla produkcg i dostave MMA na budove w ilosci min.
150 Mg/godz..

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny posigdektualngwiadectwo uwierzytelnienia.
Wykonawca ma obowzek przedstawiKierownikowi Projektuswiadectwo dopuszczenia Wytworni
do produkcji wydane przez Inspek8anitara i wkadze ochrongrodowiska.

Zespot dwoch uktadarek mechanicznych o wydajnskorelowanej z wydajdoia wytworni, z
automatycznym sterowaniem, pozwggm na uldenie warstwy z zalmm grubdcia oraz
szerokdcia, oraz z podgrzewarptyta wibracyjra do wstpnego zagszczania.

Walce stalowe gtadkie z wibracgrednie j cgzkie.

Cysterna na wagd

Sprzt drobny pomocniczy.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 , Wymagaiine".
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4.2. Transport materiatow

Do transportu mieszanki przewiduje¢ ssamochody samowyladowcze posiaca pokrowce
brezentowe zapewnige utrzymanie odpowiedniej temperatury transpomeyjuaieszanki.

tadowna¢ i ilos¢ srodkoéw transportowych powinna dyak dobrana aby zapewnciagta prac
uktadarki a jednocZeie nie dopsci¢ do zbyt diugiego przestoju przed wytadowaniem uiddwaniem
mieszanki asfaltowej. Transport powinienéorganizowany w taki sposéb aby nie dapt do
spadkow temperatury przewsme] mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania ijn10%
temperatury wyciowe.

Powierzchnia wewgtrzna skrzyni samochodoéw przed zatadunkiem muéidpyyskanarodkami
zapobiegacymi przyklejaniu si mieszanki.

Skrzynie samochoddéw wywrotek muasby¢ dostosowane do wspoipracy z ukladaxk czasie
roztadunku, kiedy uktadagipcha przed satsamochadd.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.AQOVymagania ogoélne”.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno - asfag{o

Projektowanie mieszanki powinno dyykonane na podstawie ,Procedur badi projektowania
skiadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowy@@szyt 64, IBDiM, Warszawa 2002 r.).

Recept MMA nalezy wykon& przed rozpocgiem produkcji mieszanki oraz przy zkigj zmianie
dostawcy lub ziza materiatu jak réwniepo stwierdzeniu w trakcie bad&ontrolnych zmiany cech
produkowanej mieszanki. Kierownik Projektu zaoréwnie zazadac ponownego zaprojektowania
sktadu mieszanki w wypadkuatpliwosci co do prawidtowgci sposobu jej ustalenia.

5.2.1. Projektowanie mieszanki mineralnej
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaepiega w obszarze wyznaczonym przez krzywe
graniczne optymalnego uziarnienia.

Tabela 6. Krzywe graniczne uziarnienia MM

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
MM KR ; lub KR,
Wymiar oczek sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0do 16
Przechodzi przez:
31,5
25,0
20,0 100
16,0 88+100
12,8 78+100
9,6 67+92
8,0 60+-86
6,3 53+80
4,0 42+69
2,0 30:54
Zawartg¢ ziarn > 2,0 mm (46+70)
085 20+40
0,42 14+28
0,30 1124
0,18 8+17
0,15 7+15
0,075 3+8
Orientacyjna zawartg asfaltu w MMA, % m/m 4,3:5,8
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Podany przedziat zawaétd asfaltu we wbudowywanej MMA dotyczy jego niepuzezalne)
zawartéci w mieszance MA podczas wbudowywania, ugghigpcy dopuszczalpodchytle podczas
produkgcji + 0,3%.

Rzeczywista dopuszczalna optymalna zawéarto asfaltu w przedstawianej do
zatwierdzenia zaprojektowanej recepcie MMA, powwig mieci¢ sie w granicach 4,3 + 5,2 %.
Wypetniacz powinien pochodzigtéwnie z maczki wapiennej. Przy dobieraniu sktadu mieszanki
naleey uwzgkdnic zwigkszony ubytek pytdbw pochoalzych z kruszywa w procesie suszenia i
przesiewania (min. 50%).

5.2.2. Projektowanie #oi lepiszcza

W celu ustalenia ikai lepiszcza w projektowanej mieszance betonutagfedio naley:

— wykon& 5 serii prébek wg metody Marshalla (po 3 probkkaidej) z zaprojektowanej mieszanki
mineralnej z réna zawartdcia lepiszcza (zaprojektowana oraz co +0,3%);

— prébki powinny by zagszczane w jednakowej temperaturze, podanej w Apieba
Technicznej przez producenta asfaltu, stogop 75 uderzena kada strorg probki;

— nalezy oznaczy stabilngé¢, odksztalcenie probek i oznaczenigstgsci strukturalnej, wolnej
przestrzeni, wypetnienia asfaltem wolnej przestreeprobkach; wsfpnie ustai na podstawie tych
wynikéw optymaln ilos¢ lepiszcza;

— wykona 3 serie prébek o wysokm i srednicy 101 mm z betonu asfaltowego do hacteetod,
pelzania.

Przy odchyleniach w zawa#tm lepiszcza #0,3%, w stosunku do optymalnegalowszystkie
parametry mieszanki mineralno-bitumicznej nausgzetnig wymagania zawarte w p.5.

Wykonawca ma obowzek opracowania recepty laboratoryjnej i przedstaiaijej do zatwierdzenia
Kierownikowi Projektu co najmniej 30 dni przed mawanym wykonaniem odcinka probnego.

5.2.3.  Wymagania dla zaprojektowanej mieszamieralno-asfaltowej
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Tabela 7. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfajtoutazonej warstwy

Lp. Wiasciwasci Wymagania
1 | Modut sztywnéci metod pelzania pod obgieniem statycznym 0,1
MPa po 1 godz. w temp. +40 °C, nie mnieg,nMpa (na etapig 16,0
projektowania)
2 | Stabilng¢ probek wg Marshalla w temperaturze 60°C, nie mmigjkN 11,0
Odksztatcenie w probie Marshalla, mm 1,5+4,0
4 | Zawartd¢ wolnej przestrzeni w probkach Marshalla (gagrzonych _
2X75), % viv 4,0+8,0
5 | Wypelnienie lepiszczem wolnej przestrzeni w peldarshalla, ni¢ 750
wigcej niz, % '
6 | Wskanik zag:szczenia warstwy, nie mniejai% 98.0
7 | Zawart@¢ wolnej przestrzeni w zagzczonej warstwie nie wiej ni, _
4,5+9,0
% (V/IV)
8 |Odporndg¢ MMA na deformacje trwale badania w matym
koleinomierzu (met. Brytyjska), w 60°C, prébka algssci 50 mm, pag
45 min. Badania:
a) predkos¢ przyrostu koleiny, nie wcej niz, mm/h
- Srednia z co najmniej 6 probek 5,0
- wynik pojedynczej probki 7.5
b) maksymalna gbokas¢ koleiny, nie wecej niz, mm
- Srednia z co najmniej 6 probek 7.0
- wynik pojedynczej probki 10,5
9 | Odporné¢ na dziatanie wody i mrozu badania wg. AASHTO T23%B¢t 20"
% nie mniej (na etapie projektowania)
7 Kierownik projektu mze podj¢ decyzg o odsipieniu od wykonywania w/w badaniagé
wyniki innych badaw sposéb jednoznaczny i nie bazwytpliwosci bedg wskazywaty na
dobrg jakas¢ betonu asfaltowego.

5.3. Wytwarzanie mieszanek mineralno — asfalibwy

Mieszank betonu asfaltowego na wargtwviazaca nalery produkowa w wytworni mieszanek
mineralno-asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lulaglm zapewniajcej prawidiowe dozowanie
sktadnikdw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zaeimie temperatury skladnikdw i gotowej mieszanki
mineralno-asfaltowe.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltu orazsmaieki mineralno asfaltowej powinny dy
zgodne z AprobatTechniczi producenta asfaltu.

5.4. Przygotowanie podie

Podicem dla ukladane] warstwy ashce] jest podbudowa z kruszywa famanego stabilizegan
mechanicznie.

Przed skropieniem warstwy podé emulsy asfaltows wymagana jest kontrola popravsobjego
wykonania. Kontrola polega na sprawdzeniu zgamlaavymaganiami SST dotygz] warstwy podiza:

a) spadkow poprzecznych, pochytediuiznych nie rzadziej nil00 m,

b) réwndci podiznej t poprzecznej - fat

c) ilosci skropienia.
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Jezeli warstwa podiza nie spetnia wymogéw SST ollomych dla tej warstwy, Wykonawca na swoj koszt
wykona roboty poprawkowe nagg na celu doprowadzenie tej warstwy dosewaych parametrow.
Zakres i technologiwykonania tych Robo6t Wykonawca uzgodni z KierowenikProjektu.

Jereli utozenie warstwy bitumicznej napuje bezpérednio po odbiorze ¢gciowym warstwy podiza,
wymagane jest jedynie sprawdzenigalpotrzebnego skropienia.

Powierzchnia podi@ pod warstenawierzchni z betonu asfaltowego powinnadmcha i czysta.

Nierowngci podiaza pod warste nawierzchni nie powinny Bywicksze nk dopuszczalne wasti podane
wSSTD.00.00.00.

5.5. Paiczenie mgdzywarstwowe

Przed rozigeniem warstwy vazacej z betonu asfaltowego, tak przygotowane peghy celu zapewnienia
odpowiedniego paetzenia mgdzywarstwowego, nalg skropt kationowa emulsy asfaltovs
szybkorozpadowwv ilosci zgodnej z SST D.00.00.00.

Powierzchnie czotowe krawnikow, wiazow, wpustow itp. ugdzen powinny by pokryte wyhcznie
uszczelniajca taéma samoprzylepnza bazie polimeroasfaltu grdobmin. 8 mm lub tiksotropogvmas
asfaltovs modyfikowara polimerami lub elastomerami. Wybrane raganie proponuje Wykonawca i
przedstawia Kierownikowi Projektu do akceptacii.

Nie dopuszcza siskropienia powierzchni czotowych kreimikow, wikazow, wpustéw itd. za pompc
emulsji asfaltowej lub asfaltu.

5.6. Warunki przygpienia do Robot

Przyjmuje s¢, ze warstwa Wizaca z betonu asfaltowego weby uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5°C dla wykonywanej warstwy grétio9cm oraz nie uisza ni 10°C dla wykonywanej warstwy
grubdci 7cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpedtazu, podczas opadow
atmosferycznych, mgty oraz silnego wiatru (V > 18m

Warunki atmosferyczne powinny zapewhiaakaiczenie zagszczania mieszanki MA zanim jej temperatura
opadnie poriiej minimalnej temperatury w czasie gzagczania wymaganej dla mieszanek, opisanych wjskgg
Specyfikacji.

5.7. Zardb prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest zobowgzany do
przeprowadzenia w obedooKierownika Projektu kontrolnej produkcii.

Zaréb prébny stanowi jedno pelne mieszanie w wytivaras bitumicznych. Podczas wykonywania zarobu
prébnego nalsy pobra 2 probki mieszanki mineralno-asfaltowej, z ktoryeltery wykona ekstrakcije i sprawdzi
zawartdc¢ asfaltu oraz tolerancje zawarbposzczegolnych frakcji waglem skifadu zaprojektowanego, zgodnie z
ponizszymi wymaganiami.

Zaroby probne oraz badania nglepowtarzé do momentu uzyskania odpowiednich wynikéw oraz
nastawié@ maszyny pozwalagych na ich utrzymanie podczas produkcji. W wypaditpliwosci co do
prawidtowaci przeprowadzonych batleKierownik Projektu mee zaadat kolejnej préby technologicznej oraz
dodatkowych zarobéw prébnych i badegupeiaicych lub zledi je do innego laboratorium. Zgkiszenie iléci
bada nie mae raci¢ zadan Wykonawcy o dodatkopzapta.

Wymagania jakéciowe dla mieszanki betonu asfaltowego na warstviazaca dopuszczaj ponisze
odchylenia od skiadu projektowanego:

—  zawartéc asfaltu +0,3%;
—  Ziarna przechodee przez sito o oczkach # 0,075 mm +1,5%;
— Ziarna pozostgje na sitach o oczkaghw mm

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0%;

— Ziarna pozostaje na sitach o oczkach #, w min
31,5; 25,0; 22,4; 20,0; 16,0; 12,8; 11,2; 9,6;88; 5,0, 4,0; 20  +4,0%.

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

5.8.1. Wbudowywanie

Minimalna ilos¢ wbudowywanej jednorazowo, bez przerw technologicanmieszanki mineralno-
asfaltowej wynosi 1200 Mg. Wymdg ten meozosté zniesiony przez Kierownika Projektu tylko w
przypadku nagtej zmiany pogody unietiwiajacej dalsze wbudowywanie mieszanki mineralno-
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asfaltowej lub w przypadku wbudowywania MMA na dioly o powierzchni mniejszej mi
wymagana do ulenia jednorazowej dziatki robocze.

W przypadku korzystania przez Wykonaveadwoch wytworni jednoczeie, powinien on wykazaze
obydwie mieszanki produkowangrga podstawie tej samej recepty, na bazie tychdakiyszyw oraz
asfaltow pochodgych od jednego producenta. Mieszanki mineralnaltasie powinny ponadto
wykazywda& jednakow jakas¢, jak rownie mie¢ zgodne parametry zegpczania i ukladania,
potwierdzone dla obu wytworni zarobami probnymi dciokami probnymi. Nie dopuszczeg si
rownoczesnego wbudowywania mieszanek produkowamgdiazie rénych recept. Wymag ten me
zost& usunety po uzgodnieniu z Kierownikiem Projektie mieszanki d&da wbudowywane w
oddzielne pasy (np. podczas zespotowej pracy ukiada

Warstwe wigzaca naley wbudowyw@& bez powstawania adza technologicznego podhego,
poprzez zastosowanie zespotu dwoch uktadarek pesichj rownoczénie w takiej odlegléci, aby
mazlive byto catkowite zagszczenie gsiednich paséw roboczych przezagh (nieprzerwane)
watowanie.

Mieszanl mineralno-asfaltowy bezzwlocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowanaey w
sposob aigly podawa do uktadanek i uktadaWielkasci dostaw mieszanki do uktadarek powinny by
tak regulowane, aby umlowi¢ nieprzerwana prag uktadarki. Ukladarka powinna pracofvav
sposob cigly zawsze, gdy jest to miliwe. Nalezy stosowad takie pedkosci poruszania i
uktadarki i technik jej pracy, ktore zapewnigjjednorodne podawanie mieszanki mineralno-
asfaltowej na catej szerada uktadania, bez agnienia, rozrywania i segregacji materiatu.

Minimalna grubé¢ mieszanki uktadanej w kdym przejciu uktadarki powinna ki zgodna z
minimalnymi wielk@ciami podanymi w p. 1.3 niniejszej Specyfikacji.

Reczne uktadanie mieszanek mineralno-asfaltowychsimza s jedynie w nagpujacych przypadkach:
— ukfadanie warstw waiacych o nieregularnym ksztaicie i zmiennej giapo

— w miejscach, gdzie praca uktadarki jest nignve,

— w miejscach wskazanych przez Kierownika Rtoje

Reczne profilowanie grabiami mieszanki mineralno-isteej lub kczne dodawanie i réeielanie
mieszanki na utanej nawierzchni dopuszcza g@dynie w naspujacych przypadkach:

— na brzegach warstw bitumicznych oraz przy wpbstatekach) i wiazach,

— w poblizu szczelin dylatacyjnych na mostach, wiaduktachych obiektach,

— w miejscach wskazanych przez Kierownika Projektu.

Recznie utladone warstwy powinny spehdiawymagania okrdone w niniejszym punkcie, z
wyjatkiem wymaga odnosacych s¢ do ukladarek.

5.8.2. Zagszczanie

Mieszanlk mineralno-asfaltownalery uktad& i zag:szczg& warstwami umgliwiajacymi uzyskanie
wymaganej gruliei, rzednej powierzchni oraz spetnienie wymagazakresie rOwriei i zag:szczenia.
Zagzszczanie mieszanki mineralno-asfaltowej aal®zpoca¢ niezwiocznie, gdy nie zagzczony
materiat ledzie mogt by zag:szczany walcami bez powodowania przemieszezastwy lub spkan
powierzchniowych.

Zagszczanie naly zakmczy¢ zanim temperatura spadnie p@ji minimalnej temperatury
watowania. Watowanie natg kontynuowé do czasu znikgcia z powierzchni warstwy wszystkich
sladéw po walcach. Nie dopuszczabwierzchniowego fatania zawatowanej warstwy.
Zagszczanie nalgy prowadzé statycznymi walcami stalowymi gtadkimi, wibracyiny lub tez
zespotem tych walcow, oggarze 80 - 100 kN i szerob@ watu nie mniejszej ni1450 mm. Dla
zag:szczania mieszanki na bazie asfaltu bez modyfjkdmjiuszcza sirbwniez zag:szczanie walcami
ogumionymi.

Powierzchng warstwy wazace] nalgy wykonczy¢ walcem gtadkim, statycznym lub wibracyjnym z
wytaczory wibrach. Na pomostach obiektow mostowych nie aalstosowa walcow wibracyjnych z
wiaczory wibracp.

Dopuszcza si stosowanie walcow wibracyjnych lub innych walcowpmponowanych przez
Wykonawe, jezeli mogy one zapewditaki sam standard zgryczenia jak walce statyczne ¢zerze
80 kN. Walce wibracyjne powinny byvyposaone w przyrady umcailiwiajace odczytanie z odlegic
czestotliwasci wibracji maszyny oraz gakaosci jazdy.
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Mieszanki mineralno-asfaltowe naje zag:szczé w kierunku rownoleglym do osi drogi, a kota
napdzane powinny znajdowask blizej uktadarki. Watowanie natg rozpocz¢ od spoin i prowadzi
od nizej potazonej do wyej potazonej krawedzi. Slady kolejnych prze&f walca powinny zachodzie na
siebie na szeroké co najmniej potowy szeroka tylnego kota.

Walce powinny pracowaz prdkaoscia nie wiksz niz 5 km/godz. Nie dopuszczaegpostoju walca na
nie zagszczonej w peti nawierzchni. Naje rowniez zastosowa srodki zapobiegafre
Zanieczyszczeniu nawierzchni olejem ¢gigavym, smarami, benzym innymi substancjami obcymi w
czasie pracy lub postoju walcow. Aby zapobiec ggghiu mieszanki do kot walcéw, vma je
zwilza¢ woda. Nalezy stosowa tylko takie ilasci wody, ktore $ wymagane w celu zapobiegania
przyleganiu mieszanki do két, przy czym zalegastbsowanie rozpylania wody (mgietki wodnej). Na
czesciowo wykaiczonej nawierzchni nie magworzye sic katuze wody.

5.8.3. Zicza

W przypadku wyspowania w nawierzchni bitumicznepeky podiinych i poprzecznych, mieszanka
powinna by w petni zagszczona, a brzegiagzy powinny by ze soh zréwnane, co mma uzyskéa
stosujc jedry z wymienionych poriej metod, przy czym meteapisan w punkcie 2 stosuje gi
wytacznie dla ziczy poprzecznych lub podiaych przy obramowaniu jezdni (np. krgniki):

1. przez zastosowanie dwoéch lulzegj uktadarek pracagych w zespole w takiej odlegt, aby
mazliwe bylo catkowite zagszczenie gsiednich pasdéw roboczych przezagi (nieprzerwane)
watowanie;

2. przez obcinanie odstetyich zhczy na gtbokas¢ rowm wymaganej grubi warstwy, do
uzyskania pionowej kraydzi i usungcie catlego lanego materiatu. Nagtnie, przed ulzeniem
sasiedniego pasa roboczego, pionowe kwdwie pokrywa téma przylepra z polimeroasfaltem o
minimalnej grubéci 8 mm lub tiksotropow mag asfaltova modyfikowana polimerami lub
elastomerami. Zeli sasiedni pas roboczy niegtizie uktadany w tym samym czasie, odstani
krawedz nalezy zabezpieczyprzed uszkodzeniem lisivdrewnian.

Wszystkie zcza powinny b§ przesurjte o co najmniej 20 cm wzglem zhczy podhinych,
wyskepujacych w nizej potazonej warstwie. Uklad z€zy powinien by zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

5.8.4. Utrzymanie wykonanych warstw

Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych halgrzymywa w czystdci. Po warstwie bitumicznej,
na ktorej przewiduje siutozenie nasjpnej warstwy, dopuszczaggedynie ruch pojazdéw i maszyn
pracuacych przy ukladaniu i zagzczaniu nagbnej warstwy.

W przypadku jakiegokolwiek zanieczyszczenia wardiviymicznej, Wykonawca powinien padj
starania w celu jej oczyszczenia, Zejeokaze st to niemaliwe, Kierownik Projektu podejmie decyzp
rozbiorce warstwy.

Warstwa wizaca nie mae pozostéanie przykryta warstwscieralry przez wgcej niz trzy kolejne dni
po utazeniu. Kierownik Projektu, ze wzglu na panuce warunki atmosferyczne lub z
jakiegokolwiek innego powodu, mewydiryc ten okres 0 minimalny, niegiiny czas.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakbdrobot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Badania przed przysieniem do robot i w czasie robot

6.2.1. Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania materialow
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalasfe] od lstem wymaga p.2 i przedstawi
wynikt tych bada Kierownikowi Projektu do akceptacji. Badania koiie wszystkich cech i jaka
materiatow okrélone w niniejszej SST oraz w pawanych Polskich Normach nie nadgy¢ starsze 1
jeden miesic.

Badania uzupetniage obejmujce cechy podstawowe najeprzeprowadzana reprezentatywnych
prébkach z agtotliwoscia przedstawiopponize).

Wszystkie aywane do produkcji masy bitumicznej kruszywa powimykazywa przyczepnét do
asfaltu badapwg PN-84/B-06714/22, nie mniejsaiz 80% otoczenia.
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Tabela 8. Wymagane gzotliwosci bada przed i w czasie produkciji

Lp. Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 1200 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki po przekroczeniu produkcji ponad
1200 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wkasciwosci kruszywa przy kadej zmianie kruszywa
5 |Temperatura sktadnikow miesza| dozér cagly
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralf@zdy pojazd przyzatadunku i w czag
asfaltowej wbudowywania w spos6b udokumentowany
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej j-w.
8 | Whasciwosci probek mieszanki mineralnot 1 seria (3probki) przy produkcji do 1200 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 seria po przekroczeniu produkcji ponad
1200 Mg

Probki do bad@amieszanki mineralno - asfaltowej powinnyclpobierane bezgeednio na

budowie, podczas wbudowywania, z doktadnym @&reéem lokalizacji pobrania, potrzebnej w celu
p&zniejszych ewentualnych badazjemczych.

Procedury oraz sposéb pobierania probek spazob dokumentowania, Wykonawca powinien
przedstawd Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia w PZJ.

W wypadku zmiany dostawcy lub z@ lub w wypadku wysapienia watpliwosci co do jakdci
dostarczanego materiatu, Kierownik Projektuzenpoda¢ decyzg o wykonaniu dodatkowych batla
kontrolnych, niezaleanie od czstotliwasci bada okreslonej w p. 6.2.1.

W przypadku stosowania grysow bazaltowych, natiokona dla kadej dostawy optycznej oceny
wystepowania oznak zgorzeli. W przypadku najmniejszyokgjzér nalezy wykona& badanie
pod katem wysgpowania zgorzeli w bazaltach, nie rzadziej jednak«i 1000 ton.

6.2.2. W czasie ukladania nawierzchnihal@ntrolowa:

— grubd¢ i jednorodné¢ uktadanej warstwy - na litgco;

— temperatyrzag:szczanej mieszanki - na Bieo;

—  prawidtowd¢ przebiegu procesu watowania, jego zgadroprzygtymi zasadami przgfymi

w PZJ i sprawdzonymi na odcinku prébnym.

63. Badania dotyaze cech geometrycznych i avosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.3.1. Cegstotliwas¢ oraz zakres batiapomiaréw

Nastpnego dnia po wbudowaniu warstwy rnglevykona nastpujace badania i pomiary z podaw
tabeli 9 czstotliwoscia.

Jezeli wielkos¢ dziatki roboczej wynikajcej z przygtego przez Wykonavecetapowania Robot jest
mniejsza od powierzchni podanych paefy Wykonawca ma obowiek wykoné badania dla
kazdego odcinka podlegmego odbiorowi. W wypadku atpliwosci co do prawidtoweci
przeprowadzonych baflaKierownik Projektu mge zaadat bada uzupetiaicych lub zlea je do
innego laboratorium. Zwkszenie iléci bada nie mae raci¢ zadan Wykonawcy o dodatkowvzaptag.
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Tabela 9. Wymaganegstotliwasci bada po wbudowaniu warstwy

Lp. Badana cecha Minimalna eztotliwas¢ badai
1 | Szeroké¢ warstwy 1 badanie co 25 m
2 | Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchd
3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 25 m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 20 razy na odcinkgidvaltugaci 500 m
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | Pomiar rzdnych niwelacji podtanej i poprzeczng
6 | Uksztattowanie osi w planie oraz usytuowania osi wedtug dokumentacji
projektowej
7 | Grubdg¢ warstwy 1 prébka z kalego pasa uktadarki o powierzchni
do 500 M ™
8 | Zlacza poprzeczne i poditne cata dlug&® zlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwyj cata diugo
10 | Wyghd warstwy cata powierzchnia
11 | Zagszczenie warstwy 1 prébka zzkbkego pasa uktadarki o powierzchni
do 500 M ™
12 | Wolna przestrzewarstwy J.w.
13 | Napezenie scinajace t, pomkdzy J-w.
warstwami bitumicznymi
) Zgodnie z Dz. U. Nr. 43, poz. 430 z 1999 r., dsngaéwndci podinej warstw
powierzchni drog klasy Z i wgzych stosuje gjedn z poniszych metod:
- meto@ profilometryczna pomiaru, urdldwviaj gcq obliczanie wskénika rowndgci IRI
- meto@ pomiaru rownowszna yci faty i klina — tj. przy gyciu planografu okrdong w
BN-68/8931-04.
") Badania przeprowadzamy na prébkach odwierconycderzchni. Lokalizacja
odwiertow powinna — gdzie to dliove — pokrywa sie z lokalizacja pobranych prébek
mieszanek mineralno — asfaltowych.

6.3.2.Wymagania jakéciowe dla wykonanej warstwy bitumicznej

Tabela 10. Cechy i wymagania dlaagoej warstwy nawierzchni

Lp. Cecha Wymagania

1 | Szeroké¢ warstwy — odchytka nie wksza ni, cm +5

2 | Robwna¢ podizna — dopuszczalne nierowéod mm wg p.6.3.2.1

3 | Rébwnd¢ poprzeczna — dopuszczalne nierégaiomm wg p.6.3.2.2

4 | Spadek poprzeczny — odchytka nieksiza nk, % +0,5’

5 | Rzdne wysokeéciowe — odchytka nie wksza ni, cm +1

8 | G5 warstwy w planie, odchytka nie gksza nik, cm 5

9 | Grubg¢ warstwy, odchytka nie wksza nk, % +10")

10 | Wolna przestrzew warstwie przed dopuszczeniem do ruchu, nie&jiniz % 45+9

11 | Wsk&nik zag;szczenia, nie mniej fi 98 %

12 | Napezeniescinajacet pomiedzy warstwami bitumicznymi, w tym zbrojonymj 1,37
siatka, nie mniej nk, MPa

” minimalna wartéé¢ spadku nie mee przekroczwartosci 0,5%

™) taczna grubé¢ wszystkich warstw nawierzchni nie zady mniejsza o wicej niz -1 cm

" Naprezeniascinajace bada siw aparacie Leutnera, zgodnie z Ze#nikiem do zaleéeZeszytu

66 IBDIM W-wa 2004, na prébkach wytich z nawierzchni.
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6.3.2.1. Rown& podtuzna warstwy

Do oceny rowngxi podtuznej drég Masy GP zaleca sitosowd metod profilometrycza pomiaru,
umazliwiajaca obliczanie wskanika réwndci IRI, (zgodnie z Dz. U. Nr 43, poz.430 z 1999 r.)
Pomiaru mana dokoné réwniez przy wyciu planografu, wg metody okfenej w BN-68/8931-04.
Wybrana przez Wykonawenetoda pomiaru powinna zastatwierdzona przez agniera.

Wartdsci IRI oblicza st nie rzadziej ni co 50 m. Wymaganréwnai¢ okresla wartg¢ wskanika IR,
ktora nie mana przekrocz§ na 50%, 80 % i 100% dtugt badanego odcinka warstwy a#4cej.
Wymagane wartai wskanika IRI, w mm/m, wynosg(wg Dz.U.43):

droga gminna
50% dtugdci badanego odcinka <2,0
80% dtugdci badanego odcinka <34
100% dtugéci badanego odcinka <5,6

W przypadku zastosowania planografu do bagdanasci warstwy wazacej, nieréownéci podiwzne
nie powinny przekroczy(wg PN-S-96025:2000) 12mm dla drogi gminnej Mhkaid - Brzoza..
6.3.2.2. ROwn& poprzeczna warstwy - do jej oceny uglevykorzysta tate 4 m i klin. Wymagana
rownas¢ jest okrélona przez wartei odchylé rowndci, wyrazone w mm, ktore nie magrzekroczy
(wg PN-S-96025:2000) 12mm dla drogi gminnej Miyridk Brzoza.

6.3.2. Ponadto warstwa bitumiczna powinna chasgkiea sic nastpujacymi cechami:

— zfacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle tub prostolgado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinnydprzesungte wzgkdem siebie o odlegioi zgodne z
p.5.9.3,

— zlacza powinny by catkowicie zwazane a przylegage warstwy powinny kiyw jednym poziomie,

— krawedzie warstwy powinny kiywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta koniegziobckcia
pokryte asfaltem,

— warstwa powinna mée jednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
luszcacych sg i spekanych.

7. Obmiar robot

7.1. OgdlIne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O@OBWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru Robot warstwy wiacej dokonuje s na budowie. Jednostlobmiaru jest dla warstwy wiace]
z BA/16 mm grubéci 4 cm — metr kwadratowy (fn

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQME/magania ogéine”

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenjapyojektovs, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg p.5, p.6 daso®nych Polskich Norm i przepiséw prawnych daty
wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumeniadprojektovs i SST podlegaj rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem WykonawSyosowanie obwnek ceny za
niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.
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9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogadlne ustalenia dotyce podstawy ptatrsoi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jednostk obmiaru wg p.7.2 wykonania warstwy akicej z betonu asfaltowego.
Cena jednostkowa jest eamrednion, dla przygtego sposobu wykonania i obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie materiatdw przeznaczonygiraltukcji mieszanki,

— opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badainia

— wykonanie odcinka probnego,

— 0czyszczenie | przygotowanie pogaip

— zabezpieczenie kraazi zhczy i obramowania,

— wytworzenie mieszanki,

— transport mieszanki do miejsca wbudowania,

— mechaniczne rozienie mieszanki,

— zagszczenie i obecie kravedzi,

— wykonanie wszystkich niezbnych badé pomiaréw, préb i sprawdiaew tym dodatkowo
zleconych przez kyniera,

— oznakowanie Robdét i jego utrzymanie,

— wykonanie innych czynioi niezlednych do realizacji Robot aftych niniejsz SST.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhealo nawierzchni drogowych. wir i
mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tama@m@&awierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nabgao nawierzchni drogowych. Piasek
PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowakdwvanie, znakowanie i transport
PN-EN 12591:2004 Asfalty i produkty asfaltowe. Wygaaia dla asfaltéw drogowych.
PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kany&o mas bitumicznych
PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. iaxehnie asfaltowe. Wymagania
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i kat

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznychswaiaosci kruszyw. Czs¢ 8: Ocena zawartoi
drobnych czstek. Badanie wskaika piaskowego. Zatznik A.

10.2. Inne dokumenty

Procedury badado projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych. Zeszyt 64, IBDIM
W-wa 2002 r.

Tymczasowe wytyczne techniczne - polimeroasfaltygdwe TWT-PAD-2003 Zeszyt 65, IBDIM W-wa
2003 .

Dz. U. Nr 43.430.1999 Rozpamzenie MTIGM w sprawie warunkéw technicznych, jakpowinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie, Zat. Nr 6.

Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asigtth nawierzchni drogowych. Zeszyt 66, IBDIM
2004r.
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D-05.03.05/02  WYKONANIE WARSTWY SCIERALNEJ Z BETONU
ASFALTOWEGO (KR-1+KR-2)

1. Wstgp

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacja svymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwiazanych z uteeniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12 mm (KR1-KRR)
ramach przebudowy drogi gminnej Miynisko | - Brzoma odcinku od km 0+000 do km
0+947,77.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuipieaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.1Zakres rob6t olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zazanych z uteeniem
warstwy scieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12 mm gr. 4(B#R-1+-KR-2) na cagu gtdwnym i
obejmu:

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robét,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdz@negz Irzyniera - recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozi@nie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgoaniaprojektowam
grubdicia, niwelet i spadkami poprzecznymi, zgggczenie, obecie i posmarowanie bitumem
krawedzi.

Niniejsza SST ma zastosowanie przy wykonywaniu twgrscieralnej grubéci 4 cm na catym
ciagu gtéwnym.

1.4.0krdlenia podstawowe
1.4.1Warstwa scieralna — warstwa znajdaga na warstwie wizacej, zapewniajca lepsze
zamkngciem porow w nawierzchni i lepsze uksztattowaniadidw poprzecznych i podinych.

1.5.0g06lne wymagania dotygz robot
Ogoblne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania odgblne

2.Materiaty

2.1.Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogoélne stosowania materiatéw, ich pozyskasktadowania podano
w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

2.2.Charakterystyka nawierzchni

Nawierzchnia zaprojektowana na azenie ruchem kategorii KR 1-2 - wg ,Katalogu typovayc
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnychiBDiM - 1997 r. Warstwacieralna lgdzie
wykonana z betonu asfaltowego BA 0/12 mm i zaptojkna zgodnie z"Zasadami
projektowania betonu asfaltowego o zk&zonej odporniei na odksztatcenia trwate" - wydanie
Il uzupetnione, opracowanie Instytutu BadawczegédirMostow, Warszawa 1995 r.

2.3.Rodzaje materiatow

Do betonu asfaltowego w warstwéeieralnej wg charakterystyki podanej w pkt 2.2.eqal
stosowa materiaty wg tablicy 1.
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Tablica 1.Wymagania wobec materialow do warstaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr. normy KR 1-2

1. Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112 Ml; gat. 1, 2
2. Kruszywo ftamane zwykle wg PN-B-11112 kl. I,dgt. 1, 2
3. Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL 1, 1l
4, Grys izwir kruszony PN-S-96025 Zadznik G. K.I, 1, gat. 1, 2
5. Piasek wg PN-B-11113 gat. 1,2
6. Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504 podstawowy
7. Asfalt drogowy wg pkt 2.6

2.4.Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanychgogmco naley stosowé wypetniacz

podstawowy, zgodnie z wymaganiami normy PN-S-96B281. Przechowywanie wypetniacza

powinno by zgodne z PN-S-96504:1961

2.5.Kruszywo

Uziarnienie kruszywa tamanegozyiego do wytworzenia betonu asfaltowego — BA 0/12 m

na warstw scieralrg powinno s¢ miesci¢ w granicach przedstawionych w tablicy 2.

Tablica 2. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjiveazenici asfaltu

Wymiar oczek sit # , mm Kategoria ruchilKR 1-2
Mieszanka mineralna, mm
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 90+ 100
12,8 80+ 100
9,6 69+ 100
8,0 62+ 93
6,3 56+ 87
4.0 45+ 76
2,0 35+ 64
(zawartd¢ ziarn > 2,0) (36 65)
0,85 :
0,42 26+ 50
0,30 19+ 39
0,18 17+ 33
0,15 13+ 25
0,075 16+ 22
7+ 11
Orientacyjna zawartg asfaltu w mieszance 5,0:6,5
mineralno-asfaltowej, % , m/m

2.6.Asfalt

Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstégeeralnej naley stosowad asfalt drogowy 50/70
wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkow polskichsfalt powinien spenia
wymagania podstawowe podane w tab. 3 niniejszej ST.
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Tablica 3. Podziat rodzajowy i wymagane yadiavosci asfaltow drogowych o penetracji od
20x0,1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN-12591:2002 z dostosowaniem do wkawrpolskich

Lp Wiasciwosci Metoda badania)] Rodzaj asfaltu
50/70
Wiasciwosci obligatoryjne
1 Penetracja w Z& [0,1 mm] PN-EN 1426 50+70
2 Temperatura ngknienia PC] PN-EN 1427 46+54
3 Temperatura zaptonu, nie mniegfitC] PN-EN 22502 230
4| Zawartag¢ sktadnikow rozpuszczalnych, nie mnieg fo m/m] PN-EN 12592 99
5 | Zawartd¢ skladnikdéw po starzeniu (ubytek lub przyrost), meiej PN-EN12607-1 0,5
niz [% m/m]
6 Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniej%j PN-EN 1426 50
7 Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mnieprPC] PN-EN 1427 48
Wiasciwosci specjalne krajowe
8 Zawarta¢ parafiny, nie wgcej niz [%] PN-EN 12606-1 2,2
9| Wazrost temperatury reknienia po starzeniu, nie gdej niz [°C] PN-EN 1427 9
10 Temperatura tamliwii, nie wiecej niz [°C] PN-EN 12593 -8

2.7.Emulsja asfaltowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@jwymagania okéone
w WT.EmA-99.

2.8.Dostawa i sktadowanie materiatow
Warunki dostawy i skladowania materiatow podanoSi $-00.00.00.

3.Sprzet

3.1.0g06Ine wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne”.

3.2.Spret do wykonania warstwycieralnej
Podano w SST D-05.03.05 ,,Wykonanie warstwyxycej z betonu asfaltowego”.

4. Transport

4.1.0g06Ine wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagagiale".

4.2.Wymagania szczegotowe
Wymagania szczeg6towe podano w SST D-05.03.054oRt,,Wykonanie warstwy vaizacej z
betonu asfaltowego”.

5.Wykonanie robot

5.1.0gdIne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M}OM@O ,Wymagania ogolne”.

5.2.Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w oba&cn Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikow mieszanki,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okreleniu jej wiagciwosci | poréwnaniu wynikéw z zalaenia projektowymi.
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Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui€ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe granicznegd®®e krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
mineralnej BA 0/12 mm do warstwégieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjmveazeici
asfaltu podano w tablicy 2. Sktad mieszanki minevadsfaltowej powinien kyustalony na
podstawie bada probek wykonanych wg metody Marshalla. Probki powi spetnia
wymagania podane w tablicy 4 Lp=15.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane

w tablicy 4 Lp. 6+ 8.

Tablica 4 Wymagania wobec betonu asfaltowego BA& dAindo warstwyscieralnej

Lp. [ Wiasciwosci Kategoria ruchu KR 1-2
1. [ Modut sztywndci petzania, MPa Nie wymaga si
2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. 8C, mm >55)

3. | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°6) mm 2,65,0

4. | Wolna przestragw prébkach jw., % v/v 1,5:4,5

5. | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 75,0-90,0
6. | Grubag¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o uzianii: 0/16 mm 4,0i5,0

7. | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0

8. | Wolna przestrzew warstwie % (v/v) 1,5+5,0

1) oznaczony wg wytycznych — IBDiM, Zeszyt nr. 48

2) prébki zagszczone X 50 uderzé ubijaka

5.3.Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Warunki wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltopeflano w SST D-05.03.05/01

5.4.Przygotowanie podia

Podiae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna byyprofilowane i rowne,
bez kolein. Powierzchnia podi® powinna b§ sucha i czysta. Nieréowso podiaza pod warstwy
scieralra nie powinny by wicksze od 10 mm dla drog klasy L i D.

5.5.Po4czenie mgdzywarstwowe
Przed utgeniem warstwycieralnej, warstwy riej lezace lpda oczyszczone i skropione emulsj
asfaltows zgodnie z SST-00.00.00.

5.6.Warunki przysipienia do robo6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
w ciagu doby byta nie rnsza od + 18C. Nie dopuszcza siuktadania podbudowy z mieszanki
mineralno-asfaltowej podczas opaddw atmosferyczioyah silnego wiatru (V¥ 16 m/s).

5.7.Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowhzany do przeprowadzenia w obeétiolnzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu
prébnego. Sprawdzenie zawdrbasfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstrakaj.
Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] wagm skiadu
zaprojektowanego powinny byawarte w granicach podanych w tablicy 5.
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Tablica 5. Tolerancje zawaft skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] wgigm
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczd)pprmetod ekstrakcji, % m/m

Lp. Sktadniki mieszanki Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni
mineralno-asfaltowej drég o kategorii ruchu
KR 1-2
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # (mm): +5,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6, 8,0; 6,3; 4,0; 2

2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0

3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach # (mm) 0,075 +2,0

4 Asfalt +0,5

5.8.Wbudowywanie i zagzczanie warstwicieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnaé¢bybudowywana uktadaskwyposaona w ukiad

Z automatycznym sterowaniem grgbo warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z Dokumentagj Projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna tiysza od zalecanej przez producenta
asfaltu. Zagszczanie mieszanki powinno odbytaic zgodnie ze schematem przewalca
ustalonym na odcinku probnym. Patkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gagzania
powinna by zgodna z zaleceniami producenta asfaltugZacganie mieszanki nalgrozpocaé
od krawedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia utbonej warstwy powinien ky
zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

Ztacza w warstwie powinny ldywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi
drogi. Zkhcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny &yrzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. 4lcza powinny by catkowicie zwiazane, a przylegage warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

6.Kontrola jakosci rob6t

6.1.0g0Ine zasady kontroli jas@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdln

6.2.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedstasmivyniki
tych bada oraz receptna mieszankmineralno-asfaltow Inzynierowi do akceptaciji.

6.3.Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréow w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowe] podano w tablicy 6.

85



Tablica 6. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Lp. Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana dziennej dzialce
roboczej
1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkciji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkciji ponad 500 Mg
2 | Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikbw mieszanki minerglno- dozér cigly
asfaltowe]
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltows; zdapojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiaciwosci prébek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-defag]

Badanie skiladu mieszanki mineralno-asfaltowej pwlegha wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001. Wyniki powinny ldyzgodne z receptlaboratoryja z toleranciy okreslona
w tablicy 6.

6.3.3.Badanie wkziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wiziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wkziwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki ndher-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralsfalfowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaaveemego na otaczarce.

Doktadn@¢ pomiaru = 2°C. Temperatura powinna ®yzgodna z wymaganiami podanymi
w SST.

6.3.7.Sprawdzenie wygllu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenmialnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudoagia.

6.3.8.Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe]

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4.Badania dotyere cech geometrycznych i1 wéwosci warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego

6.4.1.Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwicieralnej z betonu asfaltowego
podano w tablicy 7.
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Tablica 7. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej warstwycieralnej
Z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna estotliwos¢ badah

1 Szerokd¢ warstwy 1 badanie co 25 m

2. Réwnas¢ podiuzna warstwy 1 badanie tato 20 m

3. Réwnai¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 25 m

4 Spadki poprzeczne warstwy 20 razy na odcinku doatfugaci 500 m

5 Rzedne wysokéciowe warstwy Na kadej jezdni na osi i kragdziach jezdni: co 20 m na
prostych i co 10 m na tukach

6. Uksztaltowanie osi w planie

7. Grubas¢ wykonywanej warstwy 1 prébka z#dego pasa o powierzchni do 506 m

8. Ztacza poprzeczne i podine cala diug& ziacza

9. Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10. Wyglad warstwy ocena gita

11. Zageszczenie warstwy 1 prébka zAkego pasa o powierzchni do 500 m

12. Wolna przestrzie warstwy j-w.

6.4.2.Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaéhjie mniejsza od szerokm
zaprojektowanej i nie wksza od niej i 5 cm.

6.4.3.RO6wné¢ warstwy

Nieréwnaici podiwzne i poprzeczne warstwycieralnej z betonu asfaltowego mierzone wg
BN-68/8931-04 nie powinny kiywicksze nk 8 mm dla drég klasy L i D.

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwgieralnej z betonu asfaltowego na odcinkach pristyca tukach
powinny by zgodne z DokumentacpProjektowa, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwyscieralnej powinny b§ zgodne z DokumentagcjProjektova,
z tolerancy = 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwyscieralnej w planie powinna Bygodna z D. P., z toleraacd cm.

6.4.7.Grubé¢ warstwy

Gruba¢ rzeczywista utbonej warstwy po zagzczeniu powinna lgéynie mniejsza od grulsoi
zalazonej, z tolerangj+ 10%.

6.4.8.Zhcza podtine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopgdo osi.
6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa scieralna przy opornikach drogowych i mdzeniach w jezdni powinna wystagva
3+5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikow powinny byréwno obcgte lub
wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wygdd warstwy

Wyglad warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinien énjednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg¢ i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize& warstwie

Zageszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej.

7.0Obmiar robo6t

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@M0Wymagania ogoélne”.
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7.2.Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonanej warstwécieralnej z betonu
asfaltowego BA 0/12 grub. 4 cm (dla KR1 + KR2).

8.0dbiodr robot

8.1.0gdlIne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@0OWymagania ogélne". Roboty uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z Dokumenta€rojektows, SST i wymaganiami lkyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolejanc wg pkt.6 oraz zgodnie z PN-S-96025
daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa ptatndci

9.1.0g0lIne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrdoi podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1m (metr kwadratowy) wykonania warstwycieralnej z betonu asfaltowego
o grub. 4 cm, obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-zakup i dostarczenie materiatow,

-opracowanie recepty laboratoryjnej,

-wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzomegp Irzyniera recepty laboratoryjnej,
-transport mieszanki do miejsca wbudowania,

-mechaniczne rozi@nie mieszanki zgodnie z zaprojektowagrubdcia, niwelet i spadkami
poprzecznymi, zaggzczenie, obecie i posmarowanie krawzi,

-przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfijkac
-wszystkie inne nie wymienione wgj prace i czynnii (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwazane

10.1.Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne dawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka.

2. PN-B/11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane doawiarzchni
drogowych.

3. PN-B/11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo dawierzchni
drogowych. Piasek.

4. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy dktadania.
Specyfikacja — z dostosowaniem do warunkow polskic

5. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznadeanzpuszczalrii.

6. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznadedaemperatury famlivwaei

metod Fraasa.
7. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznateaodpornéci
na twardnienie pod wptywem ciepta i powietrza. it RTFOT.
8. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznatueazawartéci parafiny.
Metoda destylacyjna.
9. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczgmeaetracji igi.
10.PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczaemperatury miknienia.
Metodh Piescien i Kula..
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11.PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamiermgnds  bitumicznych.

12.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawikenze asfaltowe.
Wymagania.

13.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résan@lanografem i tat

14.EN 22592 Petroleum products. Determination ofhflasd fire points.

Cleveland opens cup method.

10.2. Inne dokumenty

15.

16.
17.
18.
19.

20.

.Zasady projektowania betonu asfaltowego o ¢kazonej odporngei na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i mods#tywndci mieszanek mineralno-
bitumicznych metogl petzania pod obgieniem statycznym”. IBDIM - Zeszyt 48, 1995 r.
Procedury badado projektowania skladu i kontroli mieszanek mateo — asfaltowych —
IBDiM, Warszawa 2002, Zeszyt 64.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99, Zeszyt Nr 60,
Warszawa 1999.

»Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalgdiwe”. IBDIM — zeszyt 54, 1997 r.
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne iich usytuowanie Dz. U. Nr 43 z
dnia 14 maja 1999 r.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 styczni@02 r. w sprawie przepisow
techniczno — budowlanych dotygz/ch autostrad ptatnych (Dz. U. Nr 12, poz. 116)
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D-06.03.01 UMOCNIENIE POBOCZY

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnicznejTBS

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznepg/magania dotyece wykonania i odbioru

robdt zwhzanych z umocnieniem poboczy kruszywem tamanymilgtalyanym mechanicznie

w ramach przebudowy drogi gminnej Miynisk | - Braoma odcinku od km 0+000 do km
0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot olefych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
Z umocnieniem poboczy kruszywem famanym stabilimgwamechanicznidr. 0-31,5 mmo grub.
warstwy 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SQTzgodne z obowizujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotygee roboét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogjbin

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow
Ogoélne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do umocnienia poboczy na drogach dojazdowych zgodnDokumentagj Projektove bedzie
zastosowane kruszywo ftamane o uziarnieniu fr. ®-8m, oraz o grub. warstwy 10 cm.
Wymagania dla kruszywa wg PN-B-11111.

3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogolne warunki stosowania spta podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprzt do umocnienia poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien

wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— kultywatory lub brony talerzowe,

— rowniarki z transporterensginaki poboczy),

- spycharki, rowniarki do spulchniania, rozktadamegfilowania,

— przewane zbiorniki na woe do zwilzania mieszanki optymalnej, wypdasme w uradzenia
do rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walce statyczne lekkiesrednie,

— plytowe zagszczarki wibracyjne.
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4. Transport

4.1. 0Ogolne wymagania dotyaee transportu
Ogolne warunki transportu podano w SST D-M-00.0Q\W®9magania ogoéine”.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okééonych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnychsrodkow
transportowych w warunkach zabezpiegzg¢h kruszywo przed zanieczyszczeniem
| rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawcdgiem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady i oznakowanie robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3(DQWymagania ogolne™.

Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwegdhiajac wszystkie warunki, w jakich cdzie
wykonywane umocnienie pobocza.

5.2.Umocnienie poboczy

Poditaze pod warstw umocnionego pobocza stanawgrunty rodzime lub nasypowe.

Podiaze gruntowe — grunty rodzime lub nasypowe, powinmipowiadgé wymaganiom wg
SST D-02.00.00. Wymagany wskak zag:szczeniad= 1,00.

Na odpowiednio przygotowanym podtonalery roztozy¢ kruszywo tamane fr. 0-31,5 mm.
Gruba¢ roztazonej mieszanki powinna by godna z DokumentacProjektova.

Projekt rozktadania mieszanki powinienc¢lgpracowany w oparciu o:

- wyniki bada kruszyw,

- wilgotnoé¢ optymalrm mieszanki okrdona wg normalnej proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481.

Kruszywo po rozieeniu powinno by zag:szczone przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczenie naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz 1,00, okrélonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie Kk-B204481 i
BN-77/8931-12. Wilgotn& kruszywa w czasie zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci
optymalnej, z tolerangj+ 2%. Umocnione pobocze powinnodbgieleggnowane przez zraszanie
woda ze zbiornikéw przewmych.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. 0Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdin

6.2. Badania przed przygtieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badanigagw i przedstawi wyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie prowadzenia robdt Wykonawcadiie prowadzit badania, ktérych zakres
I czestotliwos¢ podano w tablicy 1.
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Tablical. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Lp. [Wyszczegdlnienie bada Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badan na dziennej dziatc
roboczej

1 Uziarnienie kruszywa 2 prébki

2 Wilgotnas¢ optymalna kruszywa 2 prébki

3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcietym poboczu 2 prébki

4 Wskanik zag:szczenia umachianych poboczy 2 probki

5 Wskanik  zag:szczenia  podia  pod w2 prébki

wzmachiajca

6.3. Pomiar cech geometrycznych umacnianych poboczy.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zalazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica2.  Czstotliwosé oraz zakres pomiarow umacnianych poboczy

Lp. [Wyszczegélnienie Minimalna cestotliwo$é pomiaréw
1 Spadki poprzeczne lrazna25m

2 Rownd¢ podivzna co25m

3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylzagodne z D. P., z toleranact 0,5%.

6.4.1. Rowna¢ poboczy

Nieréwnaici podtuzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova. Maksymalny przewit pod
lata nie mae przekraczal0 mm.

6.4.2. Grubas¢ warstwy

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianie powinny przekraczat 10 % jej wartéci.

7. Obmiar robot

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ONVymagania ogodlne”.

7.2. Jednostkobmiarowy

Jednostlk obmiarowa wykonanych roboét jest 1 2rr(metr kwadratowy) umocnionego pobocza o
grubaci 10 cm.

8. Odbior robot

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne”. Roboty uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z SST, Dokumeniaejojektova | wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkiady wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m(metra kwadratowego) umochionego pobocza obejmuije:
-roboty pomiarowe i przygotowawcze,
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-oznakowanie robot,

-zakup i dostarczenie materiatéw,

-wbudowanie kruszywa z wyrownaniem do wymaganegdlpr

-zagSzczenie warstwy,

-przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
-wszystkie inne nie wymienione w§j prace i czynniei (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalme réawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

3. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
Nie wyskpuja.

93



D.07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU
D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacfiffecznej § wymagania dotyce wykonania
i odbioru Robot zwizanych z wykonaniem oznakowania pionowego, ramaeebpidowy drogi
gminnej Miynisk | - Brzoza na odcinku od km 0+00® kdm 0+947,77.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkitwy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt, 1.1.

1.3. Zakres Robot ajtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofiysgkonania Robot wymienionych w p.1.1. i dotycz

- montau tablic znakéw drogowych,

- ustawienia stupkéw z rur stalowych g50mm.

dla calego projektowanego ukladu komunikacyjnego,okalizacjach zgodnych z Dokumentacj
Projektova.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy- znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z apni albo symbolami,
zwykle umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego @smczana jest §& znaku.
Tarcza mee by¢ wykonana z ranych materiatow (stal obustronnie cynkowana, aliumii

1.4.3.Lico znaku- przednia czs¢ znaku, staaca do podania téei znaku. Lico znaku wykonujecsi
jako oklejane folj odblaskow llI-ciej generaciji.

1.4.4.Znak drogowy odblaskowyznak, ktérego lico wykazuje wieiwosci odblaskowe (wykonane
jest z materiatu 0 odbiciu powrotnym - wspoifaingm).

1.4.5. Konstrukcja wsporcza znaku kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, kratoeen
wysiegniki, bramy, wsporniki itp.) gwarantgy przenoszenie olgien zmiennych i statych
dziatapcych na konstrukeji zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.4.6 Znak nowy- znak ustawiony na drodze lub magazynowany w ke 3 miesicy od daty
produkciji.

1.4.7.Znak wytkowany- znak uytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowangpiakres
dtuzszy niz 3 miesice od daty produkcji.

1.4.8. Pozostate oldlenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST DM.00.00.0@ymagania Ogoine".

1.5. Ogdbine wymagania dotyce Robot
Ogdline wymagania dotygze Robot podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania @join

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow
Ogolne wymagania dotygaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw
ST DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne".

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posiada
aprobat technicza wydary przez uprawnian jednostk. Znaki drogowe powinny miecertyfikat
bezpieczastwa (znak "B") nadany przez uprawnigadnostk. Wymagane jest stosowanie znakéw i
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tablic z konstrukcjami wsporczymi wytworcy, ktoryogiada swiadectwo kwalifikacyjne na
kompleksowe wykonanie pionowego oznakowania dradpwy przez IBDIM Warszawa.

2.3. Materialy stosowane do fundamentow znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczgek@v mog by¢ wykonywane jako:

- Z betonu wykonywanego "na mokro",

- inne rozwazania zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Na fundamenty znakéw stosuje seton klasy nie aszej n C20/25.

2.3.1. Beton

Do wykonania fundamentébw do zamocowania konstrukegporczych nalyy uzy¢é betonu
cementowego zwyklego o klasie wytrzyndatona sciskanie C20/25 oraz klasie ekspozycji XF3,
spetniajcego wymagania PN-EN 206-1:2003.

2.4. Konstrukcje wsporcze (stupki pod tabliagdtrukcje kratownicowe i wysiniki)

2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukciji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych amglevykona& zgodnie z dokumentagcjprojektovg
uwzgkdniapca wymagania postawione w PN-EN 12899-1:2005 i SSWw g@rzypadku braku
wystarczajcych ustalg, zgodnie z propozyg\Wykonawcy zaakceptowaprzez Kierownika Projektu.
Konstrukcje wsporcze do znakéw i tablic ngleaprojektowa i wykona w sposob gwarantgy
stabilne i prawidtowe ustawienie w pasie drogowym.

Zakres dokumentacji powinien obejmawapis techniczny, obliczenia statyczne uwdglapce strefy
obcikzenia wiatrem dla okionej kategorii terenu oraz rysunki techniczne wakwcze konstrukciji
wsporczych. Parametry techniczne konstrukcji umédme g od powierzchni montowanych znakow i
tablic oraz od iléci i sposobu ich usytuowania w terenie. W miejsa@skazanych przez projektanta
inzynierii ruchu, gdzie wyspuje szczegolne niebezpieagvo bezpéredniej kolizji z konstrukg
wsporca, usytuowanie i jej dobor wymagapddzielnych rozwazan projektowych spetniagych
warunek bezpiecastwa dla uytkownikow drog. W takich przypadkach naglestosowa konstrukcje
zabezpieczage bierne bezpiecastwo kategorii B, zgodne z PN-EN 12 767:2003.

Wyr6znia sk trzy kategorie biernego bezpiefziva dla konstrukcji wsporczych:

— pochtaniajca energi w wysokim stopniu (),

— pochtaniajca energi w niskim stopniu (LE),

— nie pochtaniaca energii (NE).

24.2. Rury

Rury powinny odpowiada wymaganiom PN-H-74200-.1998, PN-84/H-74220 lubejnnormy
zaakceptowanej przez Kierownika Projektu.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek ggniec,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nierdwsoi, pojedyncze rysy wynikage z
procesu wytwarzania, mieszce s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte rowno i prostopadle do osi rury.ZRdane jest, aby rury byly dostarczane
o dlugaciach:

- doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszgzalohyhqg £ 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dit@aloktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm
na kade ckcie i z dopuszczadindchytlg dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugai doktadnych.
Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie poaviprzekraczal,5 mm na
| m diugaci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych jpixed-84023.07, lub inne normy.
Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawigym. Rury powinny b cechowane indywidualnie lub na przywieszkach
metalowych.

2.4.3. Ksztattowniki

Ksztaltowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-91/H-93010. Powierzchnia ksztattkeni
powinna by charakterystyczna dla procesu walcowania i woldawad jak widoczne tuski,
peknigcia, zwalcowania 1 naderwania. Dopuszczalae usungte wady przez szlifowanie lub
diutowanie z tymze obrobiona powierzchnia powinna htagodne wygjcia i zaokaglone brzegi, a
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grubai¢ ksztattownika nie mge zmniejszy sic poza dopuszczairdolm odchytie wymiarows dla
ksztaltownika.

Ksztattowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzdhej ksztattownika. Powierzchniak@w
ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwie peknie¢ i sladow jamy skurczowej
widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz niievtasndci mechaniczne wedtug
aktualnej normy uzgodnionej pagdzy Zamawiajicym i wytwora.

2.4.4. Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnekoymej na konstrukcjach stalowych, powinna ona
spetid@ wymagania PN EN ISO 1461:2000 i PN-EN 10240:20@iimalna grub&¢ powtoki
cynkowej powinna wyno&ie0o\im.

Powierzchnia powtoki powinna byciagta i jednorodna pod wzglem ziarnistéci. Nie maze ona
wykazywa widocznych wad jak rysyggniccia, gcherze lub odstawanie powtoki od padto

2.4.5. Gwarancja producenta lub dostawcy na kdtgtrwsporcza

Producent lub dostawcaiej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéwesnczanych na innych
obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad drddadki dla pieszych, stupy lateitp.), takze elementéw
stuzacych do zamocowania znakdéw na tym obiekcie lub tkakgi, obowhzany jest do wydania
gwarancji na okres trwalo znaku uzgodniony z odbiarcPrzedmiotem gwarancji svtasciwosci
techniczne konstrukcji wsporczej lub elementow royeh oraz trwal zabezpieczenia
przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawczyakazu, nakazu i informacyjnych o
standardowych wymiarach oraz w przypadku elemerstiizcych do zamocowania znakow do innych
obiektéw lub konstrukcji - gwarancja mby wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukcji
wsporczej dla znakéw drogowych bramowych i wgsikowych gwarancja jest wystawiana
indywidualnie dla kadej konstrukcji wsporczej. Minimalny okres trwado konstrukcji wsporczej
powinien wynosi 10 lat.

2.5. Tarcza znaku

Dla zakresu opracowania nglery¢ tarcz znakow:

- nalezacych do grupy znakow dych, wg Dz. U. Nr 220, poz. 1281 z dn. 23-12-20@#. d
~Szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw ygnatdw drogowych oraz udzen
bezpieczastwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczeniadmgach.” oraz zgodnie z Projektem
Organizacji Ruchu.

2.5.1. Trwalé materialtdw na wptywy zewttrzne

Materialy wyte na lico i tarcz znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob
wykonczenia znaku, mugz wykazywa& pelrn odporné¢ na oddziatywanieswiatta, zmian
temperatury, wptywy atmosferyczne i wystijace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korogj elektrochemiczs) - przez caly czas trwaid znaku, okréony przez
wytwores lub dostawe.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub desyaznaku

Producent lub dostawca znaku obgmainy jest przy dostawie okhe, uzgodnion z odbiora,
trwatas¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, zetaklostpnic nazyczenie odbiorcy:

a) instrukag montau znaku,

b) dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniathsewaniu znaku,

C) instrukcje utrzymania znaku.

2.5.3. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znakagdwego jest blacha z aluminium lub stopéw
z aluminium.

2.5.4. Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopow aluminium powinna loglporna na koragjw warunkach zasolenia.
Wymagane grulsoi:

— z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnidnyarzettoczeniami lub osadzonych w
ramach - co najmniej 1,5 mm,

— z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co nagngjo mm.
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Powierzchnie tarczy nie przykryte fplub farbami powinny by zabezpieczone przed korpgrzy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzagtucznych.

Whytrzymata¢ dla tarcz z aluminium i stopéw z aluminium powirvanost:

— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osagizow ramach - co najmniej 155 MPa,

— dla tarcz ptaskich - co najmniej 200 MPa.

Stosuje si tarcze znakow z krayiziami podwojnie gitymi lub oprawiane w ramk

2.5.5 Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi Byréwna i gltadka - bez odksztatcgtaszczyzny znaku, w tym pofatdofiya
wgieé, lokalnych wgniece lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwestenie,
pofatdowanie itp.) nie mi@ wynost wiccej niz 1,5 % najwtkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugsby¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia keglzi tarczy znaku, pozostate
po ttoczeniu lub innych procesach technologicznkidinym tarcza ta byta poddana, nmiusg: usunéte.
Tarcze znakOw drogowych skladanych moby¢ wykonane z modutowych ksztattownikow
aluminiowych lub odpowiednio uksztattowanych segidrstalowych.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotygz powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje girzez oklejenie tarczy znaku materiatem odblaskowy
posiadajcym odpowiedrn Aprobat Techniczg:

— lll-ciej generacji — dla znakow nad jezgliiK-43,

— lI-giej generacji - dla pozostatych (z boku jeagyozostatych).

Whasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny speldawymagania okrdone w
Aprobacie Technicznej..

2.6.2. Wymagania jaktiowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazywaetne zwizanie z tarcz
znaku przez caly okres wymaganej trwetoznaku. Niedopuszczalnes dokalne niedoklejenia,
odklejania, zniszczenia lub odstawanie folii navkdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.
Sposoéb pakzenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unierflvia¢ jej odhczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub ohtgeznakow na folii odblaskowej, technologia malovaani
lub klejenia oraz stosowane w tym celu materiatyipoy by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwaléci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wyndsinie mniej nk
10 lat, w zalencici od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadapwna i gtadka, nie maga niej wysgpowa: lokalne nieréwngci

i pofatldowania. Niedopuszczalne jest wgsiwvanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarébwno na
powierzchni jak i na obrzach tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturow znaku, ktére magwstd przy
nanoszeniu farby na odblaskppowierzchng znaku, nie byty wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matycKnednich,

- 3 mm dla znakdéw dych i wielkich.

Zacieki powstate przy nanoszeniu farby na odblagkoms¢ znaku nie powinny kywigksze w
kazdym kierunku ni:

- 2 mm dla znakéw matycHKrednich,

- 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarach 4 xm nie mae
wystepowa wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniacperzyki) o wymiarach nie wkszych
niz | mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest vggsiwanie jakichkolwiek zarysodgpowierzchni
znaku.

W znakach gytkowanych na kalym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4gmh
dopuszcza sido 2 usterek jak wagj, 0 wymiarach nie wkszych ni | mm w kadym kierunku. Na
powierzchni tej dopuszczagsilo 3 zarysowa 0 szerokéci nie wickszej ni 0,8 mm i catkowite]
diugasci nie wickszej nz 10 cm. Na catkowitej dlugoi znaku dopuszczaeshie wiecej niz 5 rys
szerokdci nie wigkszej nz 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkierze zarysowania
te nie znieksztatcajresci znaku.
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W znakach #gytkowanych dopuszczacesirowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie
przekraczajcej 6 mmi kazde - w liczbie nie wikszej niz pie¢ na powierzchni znaku matego lub
sredniego, oraz o powierzchni nie przekragzsjj8 mnf kazde - w liczbie nie wikszej ni 8 na kadym

z fragmentow powierzchni znaku zigo lub wielkiego (wdczahc znaki informacyjne) o wymiarach
1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie mag znieksztatca tresci znaku - w przypadku wygiowania takiego
znieksztatcenia znak musiddgezzwiocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpgstianie jakichkolwiek rys, @yjapcych przez warstyy
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakactytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczaloe p
warunkiem,ze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekromsielkosci okrelonych
ponizej.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest wysiwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co
najwyzej dwaéch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niegkraczajcych 2,0 mm w kadym
kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o wymiarach 4x4 cm. W zfakawych oraz
w znakach znajdagych st w okresie wymaganej gwaran¢dna korozja tarczy znaku nie #ao
Wyskpowa.

Wymagana jest taka wytrzyméadopohczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgciu tarczy o
90° przy promieniu tuku zgtia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych must bgbezpieczona matawarks nieodblaskow
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspoiaikyn luminancji 0,08 do 0,10 - wedlug wzorca
stanowicego zaicznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowyclsrubgé powtoki farby nie
moze by mniejsza od 20 (im. Gdy tarcza znaku jest wykormakminium lub ze stali cynkowanej
ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksate#niu tarczy - jej krawdzie mog pozosta
niezabezpieczone farbchronna.

2.7. Materiaty do monta znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniaedny sola elementéw
konstrukcji wsporczych znakow jdkuby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie,
bez rknig¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbow.

Eaczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach,
w zalezncsci od ich wielkdci.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Beton wywany do mocowania konstrukcji wsporczych powinieostdg wbudowany przed
rozpoczciem whzania cementu.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalamaderiatow
powodugcych koroz i w warunkach zabezpiecaeych przed uszkodzeniami.

3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w S ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Ponadto aywany sprzt powinien by zgodny z ofest Wykonawcy, PZI i warunkami okénymi
w niniejszej SST.

3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vzgka sk
mozliwoscia korzystania z naghujacego spratu okreslonego w PZI:

— koparek kotowych, np. 0,15°m

— ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pogbkhw gruncie,

— betoniarek przewimych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na iwipkr

— przewanych zbiornikow na wagl

— niezlednego sprtu pomocniczego,

— sprzt reczny do montau uchyinych separatoréw ruchu.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu ’
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagagaéalne". Srodki
transportowe powinny ldyzaakceptowane przez Kierownika Projektu.

4.2. Transport materiatdw do pionowego oznakosdnbg

Transport betonu powinien odbyésk; zgodnie z PN-B-06250:1988.

Transport znakdéw, konstrukcji wsporczych i sfuwz(uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien st
odbywa srodkami transportowymi w sposob unietiiwiajacy ich przesuwanieciv czasie transportu i
uszkadzanie.

5.  Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogodlne zasady wykonywania Robot podano w SST DRDAID. ,Wymagania Ogoéine”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do Robdt natg wyznaczy:

— lokalizacg; znaku, tj. jego pikietaoraz odlegtéc od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego
lub pasa awaryjnego postoju,

— wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw rglezabezpiecay w taki sposob, aby w czasie
trwania i odbioru Robét istniata o s$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysok&t zamocowania znaku powinnydggodne z DokumentadProjektove,.

Wymianie podlegaj wszystkie elementy oznakowania pionowego, Kier&wRrojektu mae
zakwalifikowa znaki do pozostawienia.

5.3.  Wykonanie wykopow i fundamentow

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku piogowgowinien by dostosowany do
giebokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sfrz\Wymiary wykopu powinny kiyzgodne z
Dokumentagj Projektovs lub wskazaniami Kierownika Projektu.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zédzeniu mana
byto przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich Robot fundamentbwvy

5.3.1. Fundamenty z betonu

Dno wykopu przed ut@eniem prefabrykatu natg wyrowna i zag:sci¢. Mieszank betonovy nalezy
zag:sci¢ poprzez sztychowanie lub w przypadkghkszych fundamentow pod konstrukcje wsporcze —
wibracyjnie lub inm metod zatwierdzona przez Kierownika Projektu.

Jeveli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tengdpowierzchnia betonu powinnatkgpwna z
powierzchn pobocza.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - slupki, stupy, wgsiki, konstrukcje dla tablic
wielkowymiarowych, powinny by wykonane zgodnie z DokumentadProjektows i Instrukch o
Znakach Drogowych Pionowych.

Dopuszczanie tolerancje ustawienia znaku:

- odchytka od pionu - nie wtej niz £ | %,

- odchytka w wysokéci umieszczenia znaku - nieqe€j niz £ 2 cm,

- odchytka w odlegiei ustawienia znaku od krawzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa
awaryjnego postoju - nie wgej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtioumieszczenia
znaku zgodnie z Instrukgop Znakach Drogowych Pionowych.
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5.5. Paiczenie tarczy znaku z konstrukeysporcza

Tarcza znaku musi byzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob oskmiajacy jej
przesuniecie lub obrét.

Materiat i spos6b wykonania pokenia tarczy znaku z konstrukeysporca musi umaliwiaé, przy
uzyciu odpowiednich naezlzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cédes uytkowania
znaku.

Na drogach i obszarach, na ktorych wysja czste przypadki dewastacji znakéw, zaleca si
stosowanie elementowazznych o konstrukcji uniemibtiwiajacej lub znacznie utrudnigiej ich
rozlaczenie przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§vpeetra integralné¢ podczas najechania przez pojazd w
kazdych warunkach kolizji. W szczegdkud - zaden z segmentow lub elementéw tarczy nieens

od niej odhcza w sposob powoday naraenie kogokolwiek na niebezpieéasvo lub szkoel

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposdymagajcy
bezpdredniego przeprowadzeniab mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwald¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposéb trwaly, zapewn@j pelrn czytelngé
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w calignresie jego gytkowania, przy czym wptywy
zewretrzne dziatajce na znak, nie magpowodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazAla konstrukcja wsporganusi mi€ tabliczlke znamionow z:

a) nazw, marky fabryczm lub innym oznaczeniem urdiwiajacym identyfikagg wytworcy lub
dostawcy,

b) dat, produkgiji,

c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,

d dat, ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej mauday¢ wykonane w sposob trwaly i wymy, czytelny w
normalnych warunkach przez caty okregtkowania znaku.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogoblne zasady kontroli j@dRobo6t
Ogodlne zasady kontroli jaka Robdt podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogjoin

6.2. Badania materiatow do wykonania fundameiigtenowych

Wykonawca powinien przeprowad#dadania materiatbw do wykonania fundamentow betguob
na mokro. Uwzgldniapc nieskomplikowany charakter Robét fundamentowyda, wniosek
Wykonawcy, Kierownik Projektu me zwolné go z potrzeby wykonania badanateriatdw dla tych
Robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania Robot

6.3.1. Badania materiatbw w czasie wykonywRahot

Wszystkie materiaty dostarczone na bugdaveprobat techniczi lub z deklaragj zgodndci wydary
przez producenta powinnydgprawdzone w zakresie powierzchni wyrofggo wymiardw.

Badania wykonuije siw liczbie od 5 do 10 z wybranych losowo elemenikazdej dostarczonej partii
o liczebndci do 100 elementdéw. W przypadkach bamyzh watpliwosci mazna zlecé uprawnionej
jednostce zbadanie wtawosci dostarczonych wyrobow i materialdw w zakresienaga podanych w
punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania Robot

W czasie wykonywania Robét najesprawdzé

- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z Dokumentaéjrojektowa (lokalizacja, wymiary,
Wysokai¢ zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, agadpunktem 21 5,
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- poprawné¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punk&edn
- poprawné¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.4.

7. Obmiar rohd6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w SST DM.O@OMymagania Ogolne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowa znakéw drogowych oraz konstrukcji wspgeh z  kompletnym
oprzyrzadowaniem, jest dla:

- przymocowania tablic znakow drogowych - sztukas

- ustawienia stupkow z rur stalowych 050mra - szifgizt.),

- ustawienia konstrukcji kratowych - sztuka (szt.),

- ustawienia konstrukcji wsporczych do oznakowarzaj¢ dla pieszych - sztuka (szt.),

- przymocowania wysgnikow — sztuka (szt.),

- ustawienia stupkow przeszkodowych — sztuka (szt.)

8. Odbior robhot

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w SST DM.O@QWWgmagania Ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumenta€jrojektovs i wymaganiami Kierownika
Projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &oigi wedlug pkt. 6, daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr Robét oznakowania pionowego dokonywanynegiasadzie odbioru ostatecznego.

Odbiér ostateczny powinien dydokonany po catkowitym zakozeniu Robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i badajakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumendadprojektowa i SST podlegaj rozbiorce i

ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonaw8josowanie obwnek ceny za

niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.3. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w usow

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotyce podstawy platrsoi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednej sztuki oznakowania pionowggh cel usredniory dla przygtego
sposobu wykonania i obejmuje:

— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopdéw pod fundamenty wraz z odwozeatenatu na wysypisko Wykonawcy z
kosztami skladowania i utylizacji,

— monta i demonta ewentualnego deskowania fundamentu,

— wykonanie fundamentow wraz z wykonaniem ewentgglrzbrojenia,

— ew. opracowanie projektu zbrojenia fundamentstokcji wsporczych,

— opracowanie konstrukcji stupéw kratowych, wspgeba wyskegnikowych,

— dostarczenie i ustawienie kompletnych konstrd&egiowych, wsporczych i wygnikowych,

— zamocowanie tarcz znakow drogowych i tablic dnl@zowych,
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— monta stupkdéw przeszkodowych,

— utrzymanie miejsca Robdét i nawierzchni w czisto

— przeprowadzenie wszystkich niedhych bada, pomiaréw, préb i sprawdae

— oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,

— wykonanie innych czynsoi niezlzdnych do realizacji Robot afych niniejsz SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektovd.

10. Przepisy zvgzane

10.1. Normy

PN-EN 206-1:2003 Beton €& 1. Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodni.
PN-88/B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-EN 197-1 Cement - €& 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodiwo dotyczce cementow
powszechnegoaytku.

PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyn@zs¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgoddé znakowanie i etykietowanie.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

PN-H-04651 Ochrona przed korezjKlasyfikacja i okrélenie agresywngi korozyjnej
srodowiska.

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naagoogolnego zastosowania.
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagmnione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia.
PN-H-82200 Cynk.

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyonej wytrzymatéci. Gatunki.

PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powi@npetego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnegemaczenia. Gatunki.

PN-H-84023.07 Stal okénego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.

PN-H-84030.02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal aegglania. Gatunki.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania.

BN-89/1076-02 Ochrona przed korezjPowloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

Szczegbétowe warunki techniczne dla znakow i sygmatdrogowych oraz umdzen
bezpieczéstwa ruchu

drogowego i warunki ich umieszczenia na drogach,UDANr 220, poz. 1281 z dn. 23-12-2003
Dz. U. Nr 170/2002, poz. 1393, Rozpsuizenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw
Wewretrznych i Administracji z dn. 31-07-2002 ,W spravaieakow i sygnatow drogowych”.
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